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“JIJJ Wstep - Cel pracy

e Opracowanie i wizualizacja modelu 3D
na przyktadzie wybranego obiektu

Metodami fotogrametrycznymi:

e Jednoobrazowq
e Dwuobrazowg




Wybor obiektu - lokalizacja




Wybér obiektu

AGH

Schemat fgm




“IJJ Przebieg pracy

1. Wywiad terenowy

2. Prace przygotowawcze/wstepne

3. Czynnosci pomiarowe

4. Opracowanie wynikow




Wywiad terenowy -
charakterystyka obiektu




@!JJ Zatozenia pomiaru fotogrametrycznego

Wykorzystany sprzet Parametry fotografowania

Sony ALPHA DSLR-A900 Dlugos$¢ ogniskowej 24mm
Predkos¢ migawki 1/125
Wielkosc¢ przystony F5.6
Tryb Manualny
Wartos¢ 1SO 200
Piksel terenowy ~ 1mm

Rozdzielczos¢ efektywna matrycy
24,6 min pikseli



m m Osnowa fotogrametryczna

Fotopunkty naturalne




Rozmieszczenie punktow osnowy
fotogrametrycznej
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“]JJ Szkic rozmieszczenia stanowisk
AGH fotografowania

e <7

Rozmieszczenie pojedynczych zdjec Rozmieszczenie stereogramoéw
Metoda Jednoobrazowa - Metoda Dwuobrazowa




“]IJJ Zatozenia pomiaru geodezyjnego

Wykorzystany sprzet Szkic osnhowy geodezyjnej

Bezlustrowy Tachimetr
TCR 407 Power firmy Leica
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Opracowanie kameralne -

et metoda dwuobrazowa

Oprog ramowanie: Fotogrametryczna stacja cyfrowa DEPHOS
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“JJJ Metoda dwuobrazowa -
model obiektu

<
®E>Model powierzchniowy

Model szkieletowy kaponiery
kaponiery

Model teksturowy z
fotorealistyczng tekstura




Opracowanie kameralne -
M IJJ metoda jednoobrazowa

Google SketchUP Modut PhotoMatch

=»Rysowanie ptaszczyzn

w perspektywie

Def'iniowanie peﬁspektﬁvy
. zdjecia Modelowanie

plaszczyzn
do postaci przestrzennej




MJ Metoda jednoobrazowa -
model 3D obiektu

. Model powierzchniowy
kaponiery
Model szkieletowy
kaponiery

Model teksturowy z
fotorealistyczng teksturg




“JJJ Whnioski

Uzyskano wirtualne kopie kaponiery fortu , Prokocim”
dwiema metodami

e Obie metody byty wystarczajgce do zrealizowania
zamierzonego celu

e Metoda dwuobrazowa - doktadniejsza, bazuje na
precyzyjnych pomiarach geodezyjno -
fotogrametrycznych

e Wada : znacznie wiekszy naktad pracy, czasu i pieniedzy

e Metoda jednoobrazowa jest szybsza, tansza i tatwiejsza

e Wada: metryczne cechy modelu obiektu charakteryzujg
sie duzo mniejszg doktadnoscig.
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