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Niniejsza praca jest przeznaczona dla studentéw Wydziatu Inzynierii Mechanicznej
1 Robotyki ze wzgledu na charakter zebranych przyktadow.

,Podstawy Automatyki” to przedmiot w ramach ktérego poznaje si¢ sposoby opisu
uktadow mechanicznych, elektrycznych oraz hydraulicznych. W ponizszej pracy zostaly
zebrane przykltadowe zadania wraz z rozwiazaniami, poparte teoria umozliwiajace
samodzielng pracg. Dobra znajomo$¢ automatyki jest solidnym fundamentem do
kontynuowania nauki z zakresu zagadnien automatyki oraz teorii sterowania.

Praca zawiera réwniez zagadnienia zwiazane z przeksztalcaniem schematow
blokowych oraz budowa grafow przepltywu sygnatow. Obszerny rozdziatl poswigcony jest
robwnaniom stanu. Rozdzial siodmy oraz 6smy opisuja zagadnienia zwiazane ze
stabilnoscia uktadow oraz z oceng jakosci pracy uktadow regulacji.

W zwiazku z szybkim rozwojem oraz tatwym dostgpem studentéw naszego
wydziatu do Internetu, zdecydowano si¢ na zamieszczenia zadan w sieci.

Niniejsze zadania zostaly zebrane przez prof. dr hab. inz. Janusza Kwasniewskiego,
sprawdzone przez prof. dr hab. inz. Zenona Jedrzykiewicza oraz mgr inz. Agatg
Piotrowska i mgr inz. Monikg¢ Konieczny



