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Wydzial Inzynierii Mechanicznej i Katedra Automatyzacji Procesow

Robotyki

Przedmiot:

Przemystowe Systemy Sterowania (PSS)

Laboratorium 02:

Systemy sterowania ze sterownikiem PLC lub przekaznikiem programowalnym -

podstawy instalacji i programowania

Krakow

Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMIR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.



Cel ¢wiczen laboratoryjnych

Link do instrukcji na stronie
https://kap.agh.edu.pl/Ipss/materialy-pomocnicze-do-przedmiotu-

przemyslowe-systemy-sterowania/

1. Zapoznanie sie z podigczaniem urzadzen i aparatéw elektrycznych do wejs¢

i wyj$¢ przekaznika programowalnego (PLC).

2. Zapoznanie sie z wykorzystaniem panelu HMI (wysSwietlacza i przyciskdow)

przekaznika programowalnego EASY 719-DC-RC

3. Zapoznanie sie z oprogramowaniem Easy Soft Pro do programowania

przekaznika programowalnego EASY 719-DC-RC

Po ukonczeniu zaje¢ student powinien potrafic:

1. Podlaczy¢ do wejs¢ przekaznika programowalnego (PLC) urzadzen z wyjsciem

dwustanowym w postaci stykow lub wyjsciem po6tprzewodnikowym.

2. Podiaczy¢ do wyjs¢ przekaznika programowalnego (PLC) urzadzen

sygnalizacyjnych lub wykonawczych.

3. Sprawdzi¢ stan wej$¢ przekaznika programowalnego EASY 719-DC-RC

z wykorzystaniem wbudowanego wyswietlacza.

4. Napisa¢ prosty program dla przekaznika programowalnego EASY 719-DC-RC

z wykorzystaniem wbudowanego panelu HMI - [opcjonalnie].

5. Napisac¢ i uruchomi¢ prosty program dla przekaZnika programowalnego EASY

719-DC-RC z wykorzystaniem programu Easy Soft Pro.

Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMiR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.



Schemat elektryczny nr 1
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Cwiczenie 1

Temat: Zapoznaj sie z budowa przekaznika programowalnego EASY 719-DC-RC

korzystajac instrukcji producenta dostepnej ze strony materiatdw pomocniczych.
Cwiczenie 2
Temat: Zbuduj uktad elektryczny zgodnie ze schematem nr 1. Wigcz zasilanie.

Dlaczego na wysSwietlaczu wskazywany jest stan wysoki bitu 12 ?

Co oznacza napis RUN w prawym dolnym rogu wyswietlacza ?

Cwiczenie 3

Temat: SprawdZ poprawnos$¢ poditgczenia wejs¢ do przekaznika programowalnego,
korzystajac z wbudowanego wyswietlacza (panelu HMI). Wymus$ stany wysokie / niskie
na: $2, $3, B1 powinno to prowadzi¢ do wyswietlania zmiany stanéw na bitach I1, IZ
i I4. Wyswietlacz powinien sygnalizowa¢ to zmianami na pokazanych ponizej bitach

(goérna czes$¢ wyswietlacza).

UWAGA: Jezeli w przekazniku NIE MA wpisanego zadnego programu bity na wyjsciach

(tutaj 1, 2 na wysokosci RUN) nie beda zmienia¢ stanow..



Cwiczenie 4 (opcjonalne)

Korzystajac z instrukcji przekaZznika programowalnego Easy,, przy pomocy przyciskow

na panelu przekaznika, napisz program przepisujacy stan bitu I1 na bit Q2
Cwiczenie 5

Temat: Praca z programem Easy Soft Pro i sprawdzenie potaczeni PC z przekaZnikiem
EASY 719-DC-RC (uwaga: w wersji demo programu Easy Soft Pro nie ma mozliwosci

komunikacji PC <-> Easy - mozna natomiast symulowa¢ dziatanie programu):

easySoft-Pro 6
Demo
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. | \ n ® 4
_] = = | g 4 L o} ‘ ) ‘ ’ L/
'—_". ~
W®  Aparaty podstawowe EASY 719-DC-RC

------

# -u Aparaty z serii EASY 500

3 Il_ ~ Aparaty z serii EASY 700

-
-

W®  EASY719-AB-RC

————

EASY 719-AB-RCX

ELoY T -ALCH

" EASY 719-DA-RC

EASY 719-DC-RCX

————

~ M@ EASY721-DC-TC Anuluj
T EASY 721-DC-TCX
Aby wpisac kod program w jezyku drabinkowym kliknij
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H [%]  Schematprogramu

Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMiR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.



Edytor programu Easy Soft Pro.
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Aby przeanalizowa¢ pojecie , Testowanie stanu wysokiego/niskiego bitu” przeczytaj
UWAZNIE podrozdziaty 1.2 i 1.3.1 (a najlepiej caly dokument):
http://www.plcs.pl/wstep-do-programowania-plc/ - dotyczy WSZYSTKICH PLC

Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMiR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.




Aby sprawdzi¢ dzialanie programu nalezy do zatadowa¢ do przekaznika Easy

1. Wybierz opcje ,Komunikacja”

 [%] symulacja l( B Komunikacjaj Wizualizacja

Projekt L'ci Schemat programu

2. Sprawdz polaczenie przekaznika z PC przez kabel dla portu RS232

Tryb offiine
Zlgcze Profile sied
@JM 1 | | Edycja
Aparak Szvbkosc
Lokalny 4500
Program

|stawienia systemowe
Feqar
Wyswietlacz

,_,,_,,_,,_,

4. Przeslij program do przekaznika programowalnego

| Program |
PC == Aparat Aparat == PC
| pc=pparat? | | usud |
Run Stop

Sprawdz dziatanie programu w przekazniku

Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMiR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.



Cwiczenie 6
Zrealizuj programowo funkcjonalnos$ci przerzutnikow z priorytetem na SET i RESET
(przyktady ponizej). Sprawdz opcje symulacji i oscyloskopu.

Priorytet na RESET

| '
01 02 Qo1

_|QII'1

il
¢

SprawdZz powyzszy program i samodzielnie dokonaj zmiany do wersji

z priorytetem na SET
Symulacja

m‘ symuladga Wizualizacga |
=

i Projekt | [ Schemat programu |

Ustal funkcje taczeniowa symulowanych stykéw podtgczonych do przekaznika, tak aby

odpowiadaty stykom podtgczonym na rzeczywistym stanowisku
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Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMiR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.



Korzystajac z wirtualnych przyciskow obserwuj zachowanie sie programu
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Okres skanowania Wepahczynnik a@ag a1 K1

Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMiR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.



Przyktad z obserwacji

Cwiczenie 6

Temat: Korzystajac z programu Easy Soft Pro zrealizuj ponizszy program zataczajacy

stycznik K1 na 10 s po pojawieniu sie sygnatu z wytacznika kraticowego B1.
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Program powinien dziata¢ zgodnie z przebiegiem pokazanym na ponizszym

oscyloskopie.

Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMiR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.



Cwiczenie 7

Temat: Korzystajac z programu Easy Soft Pro zrealizuj funkcjonalnosci:

a) po pojawieniu sie impulsu pochodzacego z S2 nalezy impulsowo zatgczac
i wylaczac¢ sygnalizator H1 (4s $wieci, 2 s zgaszony), az do pojawienia sie impulsu
z B1,

b) po pojawieniu sie impulsu pochodzacego z S3 i odczekaniu interwatu 5 s nalezy

zalaczyc¢ przekaznik K1 na 7,5 s,

c) dodatkowe indywidualne zadania prowadzacego laboratorium

Wszelkie prawa zastrzezone dla KAP, WIMiR, AGH

Jakiekolwiek kopiowanie materiatéw (w tym na potrzeby prac dyplomowych) bez zgody autoréw niedozwolone.



