dr Michat Gdra Analiza matematyczna IS

Zestaw 0. Podstawowe wzory

1. Zaleznosci trygonometryczne:

2.

3.

4.

1.1 sin(x+y)=sinxcosy £ cosxsiny;
1.2 cos(x+xy)=cosxcosyFsinxsiny;

. . . +
1.3 sinx £siny = 2sin *5* cos 3¥;
1.4 cosx+cosy =2cos*3¥ cos X5¥;
X+y X=y.

1.5 cosx —cosy = —2sin =*>sin =*;
1.6 sinx=sinyeex=y+2knvx=mn—-y+2kn, (keZ);
1.7 cosx=cosy=x=y+2knvx=-y+2km, (ke Z);
18 tgx=tgy o x=y+kmn, (k € Z2).

Symbol Newtona, potegowanie wyrazen wielomianowych:

2.1 () = G2 9dzie k! =1-2-...- (k- 1)k, keN;
2.2 (a£b)? =a?+2ab+ b?;
2.3 (axb)® =a3+3a2b+ 3ab? £ b3;
n
2.4 (a+b)" = E()(Z)an—kbk =a"+ (Da" b+ (H)a"2b2+---+ (" )ab "t +b";

2.5 a+£b>=(axb)(a®Fab+b?);
2.6 a"—b"=(a-b)(a"t+a"2b+...+ab "2 +b"1).

Sumowanie wyrazow ciagu:

3.15,= alJZ“—a”n - wzér na sume n poczatkowych wyrazdéw ciggu arytmetycznego;

3.2 S, = alll%cg - wz0r na sume n poczatkowych wyrazéw ciggu geometrycznego o
ilorazie q # 1.

Inne wzory:

4.1 Iogab=%;

4.2 logy, b =clog,b;

43 lal<be-b<a<b;
4.4 la|>be=a<-bva=>b;

4.5 ||la| - |b]| £ |a-b];

/o3 o _ x dlax>0 |,
4.6 vVx —IXI—{ -x dlax<0 '’

4.7 (vX)* =x;



