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Zestaw 0. Podstawowe wzory

1. Zależności trygonometryczne:

1.1 sin (± y) = sin cosy± cos siny;
1.2 cos (± y) = cos cosy∓ sin siny;
1.3 sin± siny = 2sin ±y

2 cos ∓y
2 ;

1.4 cos+ cosy = 2cos +y
2 cos −y

2 ;

1.5 cos− cosy = −2sin +y
2 sin −y

2 ;

1.6 sin = siny⇔  = y+ 2kπ∨  = π − y+ 2kπ, (k ∈ Z) ;
1.7 cos = cosy⇔  = y+ 2kπ∨  = −y+ 2kπ, (k ∈ Z) ;
1.8 tg = tgy⇔  = y+ kπ, (k ∈ Z).

2. Symbol Newtona, potęgowanie wyrażeń wielomianowych:

2.1
�n
k

�

= n!
(n−k)!k! , gdzie k! = 1 · 2 · . . . · (k − 1)k, k ∈ N;

2.2 (± b)2 = 2 ± 2b+ b2;
2.3 (± b)3 = 3 ± 32b+ 3b2 ± b3;

2.4 (+ b)n =
n
∑

k=0
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n−kbk = n +
�n
1

�

n−1b+
�n
2
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n−2b2 + · · ·+
� n
n−1
�

bn−1 + bn;

2.5 3 ± b3 = (± b)
�

2 ∓ b+ b2
�

;

2.6 n − bn = (− b)
�

n−1 + n−2b+ . . .+ bn−2 + bn−1
�

.

3. Sumowanie wyrazów ciągu:

3.1 Sn =
1+n
2 n – wzór na sumę n początkowych wyrazów ciągu arytmetycznego;

3.2 Sn = 1
1−qn
1−q – wzór na sumę n początkowych wyrazów ciągu geometrycznego o

ilorazie q 6= 1.

4. Inne wzory:

4.1 log b =
logc b
logc 

;

4.2 log bc = c log b;

4.3 || < b⇔−b <  < b;

4.4 || > b⇔  < −b∨  > b;

4.5 ||| − |b|| ≤ |− b| ;

4.6
p

2 = || =
�

 dla  ≥ 0
− dla  < 0 ;

4.7
�p


�2
= ;
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