
1 Indeks haseª

Najcz¦±ciej spotykan¡ w literaturze klas¡ sieci Petriego s¡ sieci miejsc i przej±¢. S¡ one
podstawowym j¦zykiem modelowania wspóªbie»no±ci i synchronizacji procesów dyskret-
nych, a tak»e stanowi¡ (stanowiªy) punkt wyj±cia do de�niowania wielu innych klas sieci.
Najistotniejsze cechy tej klasy sieci to prosta struktura oraz du»a ró»norodno±¢ i ªatwo±¢
stosowania metod analizy.

PT-sie¢ jest de�niowana jako pi¡tka N = (P, T,A,W,M0). Symbole P , T i A ozna-
czaj¡ odpowiednio zbiór miejsc, przej±¢ i ªuków sieci. Funkcja W :A → N jest funkcj¡ wag

ªuków, przyporz¡dkowuj¡c¡ ka»demu ªukowi sieci liczb¦ naturaln¡, interpretowan¡ jako
jego waga (krotno±¢). Wagi ªuków reprezentowane s¡ gra�cznie za pomoc¡ etykiet umiesz-
czanych przy odpowiednich ªukach. Przy opisie sieci pomijane s¡ wagi równe 1. Funkcja
M0:P → N ∪ {0} okre±la znakowanie pocz¡tkowe, tzn. pocz¡tkowy rozkªad znaczników

(»etonów) w miejscach sieci. Znaczniki reprezentowane s¡ gra�cznie za pomoc¡ kropek
umieszczanych wewn¡trz elips symbolizuj¡cych miejsca sieci lub � w sytuacji gdy liczba
znaczników jest du»a � za pomoc¡ etykiet zawieraj¡cych informacj¦ o liczbie znaczników.
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Indeks

funkcja
wag ªuków, 1

miejsce, 1

przej±cie, 1
PT-sie¢, 1

sie¢
miejsc i przej±¢, 1

tranzycja, 1

waga ªuku, 1

zbiór
ªuków sieci, 1
miejsc, 1
przej±¢, 1

znakowanie
pocz¡tkowe, 1
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