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2. Gtléwne cechy

sterowanie z pilota i komputera

catkowicie ptynne rozpedzanie i hamowanie

duza dynamika ruchu i predkos¢ maksymalna oraz wysoka precyzja nawet bez przektadni
sterowanie z komputera poprzez sterownik ASCOM

mozliwos¢ sterowania m.in. z poziomu MaximDL, FocusMax, FireCapture, APT

pomiar temperatury otoczenia i wilgotnosci

edycja ustawien z poziomu pilota lub komputera

czerwony wyswietlacz graficzny OLED (odporny na niskie temperatury) oraz podswietlane na
czerwono przyciski

silnik krokowy 400/200 krokow, sterowany w trybie 32 mikrokrokéw

automatyczna identyfikacja podtgczonego silnika i odczyt jego spersonalizowanych ustawien
duza moc silnika umozliwia podnoszenie ciezkiego osprzetu bez przektadni

sterowanie migawka lustrzanki w trybie interwatometru

zgodny z systemami Windows XP, Vista, 7, 8, 10



3. Z1acza i zasilanie
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DreamFocuser moze by¢ zasilany z trzech Zzrddet:

ztacza zasilajgcego DC 5,5/2,1

ztacza silnika DB9

ztacza USB



Zasilanie ztgczem DC to najprostsze rozwigzanie. Mozna podtaczy¢ tutaj bezposrednio zasilacz
sieciowy. Inng mozliwoscig jest wykorzystanie ztgcza silnika, co pozwala zredukowac ilo$¢ kabli. Ta
konfiguracja moze przydac sie, gdy mamy jeden , hub” z ktérego rozdzielamy sygnaty i zasilanie.
Wodweczas podtgczamy pilot do huba, skad czerpie on zasilanie ztgczem DB9, a z drugiej strony
podtgczamy huba do silnika.

Zasilajac urzadzenie ze ztgcza USB nie mamy mozliwosci poruszania silnikiem (ztgcze USB ma za mata
wydajnos¢ pragdowsg), jednak cata reszta dziata normalnie. To zZrédto zasilania mozna wykorzystaé przy
testowaniu komunikacji z komputerem lub aktualizacji oprogramowania — nie potrzebujemy do tego
oddzielnego zasilacza.

Zasila¢ urzadzenie mozna napieciem 9-15V. Sredni pobdr pradu w czasie ruchu (przy ustawieniach
domyslnych) to 0,6A, natomiast w spoczynku 0,1A. Zaleca sie stosowanie zasilacza o wydajnosci 1A.
Polaryzacja - plus w srodkul!

Urzadzenie jest zabezpieczone przed odwrotng polaryzacjg oraz bezpiecznikiem polimerowym przed
zwarciem.

..

Zlacze zasilajace

4

A B o
Vilacze wezyKars/

Przy silniku dysponujemy dwoma wyjsciami zasilajgcymi, do ktdrych mozna podtaczy¢ dodatkowe
akcesoria. taczne obcigzenie tych wyjs¢ nie moze by¢ wieksze, niz 2,5A (zabezpieczone sg oddzielnym
bezpiecznikiem). Polaryzacja — plus w srodku.

UWAGA! Wytgczenie urzagdzenia nie powoduje wytgczenia ztgcz zasilajgcych przy silniku (s one caty
czas pod napieciem).

Mamy tu réwniez ztgcze wezyka spustowego do sterowania migawka aparatu. Po zastosowania
odpowiedniego kabla (nieobecny w zestawie) mozliwe jest podtgczenie dowolnego modelu
lustrzanki. Gniazdo to minijack 2,5 mm 3 pin, a znaczenie kolejnych stykéw jest opisane ponizej:
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Mocowanie silnika

4.1. Ogolne uwagi dotyczace mocowan

Podczas transportu przykrecone sruby mogg zostac poluzowane, sprawdz je i dokre¢ w razie
potrzeby.

Przykrecajac mocowanie staraj sie ustawi¢ wszystko mozliwie réwno, tak aby watek silnika i
wyciagu bytyby rownolegte. Wiekszos¢ mocowan posiada mozliwos¢ regulacji w kilku
ptaszczyznach w postaci podtuznych otwordw na sruby. Nieréwnolegte ustawienie watkéw
moze zmniejszyc¢ site silnika i powodowaé problemy przy podnoszeniu ciezkiego osprzetu.
Po przykreceniu blaszki warto poluzowaé wszystkie 4 imbusy na sprzegle (na obu watkach) i
dokrecic¢ je na nowo w sposdb stopniowy (dokrecaé po kawatku kolejno wszystkie imbusy).
Dzieki temu sprzegto zostanie zamocowanie rowniej wzgledem watka. Czasami mocne
dokrecenie imbusa moze powodowac nierownolegte ustawieni sprzegta.

Ustawienie sprzegta/zebatki na osi silnika w dostarczonym zestawie moze wymagac¢ zmiany.
Wiekszos¢ wyciggdw okularowych posiada regulacje docisku osi/zebatki. Nalezy go dobra¢ w
zaleznosSci od wymaganego obcigzenia wyciggu tak, aby przy pionowym podnoszeniu nic sie
nie $lizgato. Z drugiej strony nie nalezy dociskaé zbyt mocno, gdyz zwieksza to opdr ruchu i
moze ograniczy¢ mozliwosci silnika (oraz zwiekszy¢ zuzycie wyciggu). Regulacja docisku to
zazwyczaj imbus lub sruba z moletkowanym tbem zlokalizowana w poblizu srodka.



e W niektdrych wyciggach za site docisku odpowiada réwniez dokrecenie gtéwnych srub
(zazwyczaj 4), ktérymi przykrecane jest mocowanie. Nalezy woéwczas dobrac site ich
dokrecenia odpowiednio.

e Oprdcz Sruby regulujacej docisk, wyciagi posiadajg przewaznie $rube blokujgcg — z tbem
moletkowanym, ktdra podczas uzywania DreamFocusera powinna by¢ catkowicie
poluzowana. Sruba ta znajduje sie zazwyczaj na $rodku (miedzy gatkami).

4.2. Mocowanie silnika do wyciagu SkyWatcher Crayford 2”

e Odkrecamy Srubokretem krzyzakowym cztery czarne $ruby(1). Uwazamy, zeby trzymany
przez nie element pozostat na miejscu.

e W miejsce srub przykrecamy dotgczone do zestawu cztery srebrne stupki(3) dystansowe.
Dokrecamy je mocno kombinerkami lub odpowiednim kluczem.

e Luzujemy matg Srube imbusowa trzymajacg prawe pokretto(2) i wyjmujemy je.

o Nasuwamy silnik na pustg o$ wyciggu i przykrecamy go czterema srubami(4), ktére wczesniej
odkreciliSmy. Dokrecamy dwa mate imbusy na sprzegle silnika(5), ktére trzymajg o$ wyciggu.

5. Obstuga pilota

5.1. Pierwsze uruchomienie

Wiecej informacji na temat poruszanych tutaj ustawie mozna znalez¢ w rozdziale Menu ustawien.

UWAGA! W trakcie podtgczania lub odtgczania silnika do pilota, pilot musi by¢ wytgczony.
Podfaczanie silnika do wtgczonego urzadzenia moze spowodowac jego uszkodzenie!

Pamietaj, ze po wigczeniu urzgdzenia nie wolno kreci¢ wyciggiem recznie (gatka). Nie spowoduje to
uszkodzenia silnika, ale wskazywana pozycja i limity nie bedg sie zgadzac.



Gdy urzadzenie jest wytgczone, mozna normalnie uzywacd pokretet wyciggu, o ile silnik nie jest
potaczony poprzez mikrofocuser. Silnik bedzie stwarzat pewien niewielki opdr, ale nie ma obaw o
uszkodzenie. Jednak, gdy silnik napedza gtéwna 0§, a wyciag posiada mikrofocuser, to w przypadku
niektérych modeli jego uzycie moze sie okazaé niemozliwe — przektadnia mikrofocusera bedzie sie
$lizga¢ przy dodatkowym oporze silnika.

UWAGA! Jesli uzywamy innego silnika, niz zestawowy, to na poczatku kontrolujemy ustawienia
pradow (,prad silnika” i, prad postojowy”), aby nie przekraczaty maksymalnych dopuszczalnych przez
silnik. Przekroczenie prgdéw moze uszkodzi¢ silnik!

1. Recznie wsuwamy (chowamy) catkowicie wycigg lub w wypadku napedu lustra obracamy
pokretto do konca zakresu, ktory odpowiada ostros$ci na nieskoriczonosé.

2. Podtaczamy kablem DB9 silnik z pilotem oraz kabel zasilajacy.

Wtgczamy urzadzenie.

4. Jesli posiadamy , inteligentny silnik”, to zostanie on wykryty, a my poproszeni o
wprowadzenie jego nazwy. Przyciskami gora dét wybieramy znaki, a lewo prawo przesuwamy
sie na kolejne litery. Przycisk srodkowy zatwierdza wybdr. Nazwe mozna pdzniej zmienic.

5. Sprawdzamy, czy naciskajgc prawy przycisk wyciag sie wysuwa, a lewym chowa (w wypadku
ostrzenia lustrem, czy lewy przycisk powoduje ostrzenie na ,dalsze”, a prawy na ,blizsze”
obiekty). Jesli jest odwrotnie, to uzywamy opcji ,odwrotny kier.” z menu.

6. Wysuwamy pilotem powoli wycigg, az osiggniemy koniec zakresu (wazne, aby go nie
przekroczy¢; lepiej zatrzymac sie minimalnie przed koricem).

7. Wchodzimy do ustawienia , limit” w menu i wybieramy ,biezgca pozycja” (mozemy tez
wprowadzi¢ inng wartos$¢ za pomoca ,,edytuj limit”).

Nalezy pamietaé, ze wyciagi Crayforda po dojechaniu do konca zakresu $lizgajg sie, przez co mozna
nadal kreci¢ osig, nie uszkadzajgc mechanizmu. Jednak wielokrotne $lizganie powoduje wycieranie sie
tulei wyciggu i nieréwng prace, dlatego nalezy tego unikaé. Przy ustawianiu limitu trzeba zwrdcié
uwage, czy nie dojechalismy juz do konca zakresu, a wyciag $liza sie w miejscu, bo mozemy przez to
ustawic za duzy limit.

W wyciggach zebatkowych po dojechaniu do korica zakresu nie ma zadnego poslizgu. Z tego wzgledu
dalsze krecenie powoduje przeskakiwaniem krokdéw silnika i charakterystyczne buczenie/zgrzytanie.
Nie wptywa to negatywnie na silnik, ale moze uszkodzi¢ delikatng przektadnie wyciggu. Dlatego tez
prawidtowe ustawienie limitu jest tak wazne.

Jesli caty zakres pracy wymaga wielu obrotéw silnika (np. ostrzenie lustrem lub silnik potgczony za
pomocy mikrofocusera), to warto zwiekszy¢ ustawienie ,max. predkos¢” i ,predkos¢ ust.”. Np. dla
ostrzenia lustrem zaleca sie predkos¢ w okolicy maksymalnej. Zwiekszajgc predkos¢ mozna tez
zwiekszy¢ przyspieszenie, aby rozpedzanie nie stato sie bardzo dtugie.

5.2. Reczne poruszanie silnikiem
Caty czas (niezaleznie, czy jestesmy na ekranie gtéwny, w menu ustawien (pomijajgc edycje nazwy),
czy konfiguracji interwatometru) przyciski lewo — prawo stuzg do recznego poruszania silnikiem.
Predkos¢ ruchu wybieramy za pomocg pokretta na gérze urzadzenia. Silnik ptynnie rozpedza sie do
predkosci okreslonej pokrettem, a po puszczeniu przycisku ptynnie hamuje. Jesli wybrana predkos¢
jest mniejsza od ustawionej w ,min. pr. rozp.”, to silnik startuje i zatrzymuje sie skokowo, dzieki
czemu mozemy tatwo dokonac precyzyjnych korekt ostrosci.



DreamFocuser moze pracowac¢ w dwéch trybach — bezwzglednym i wzglednym. Tryb bezwzgledny
pozwala na poruszanie wyciggiem w zakresie od zera do ustawionego limitu (silnik sam zatrzymuje
sie na koicach zakresu ruchu i wydaje sygnat dzwiekowy). Aktywuje sie on po wyzerowaniu pozycji
lub od razu po wtgczeniu, gdy ,,ruch swobodny” ustawiony jest na NIE, albo gdy przed poprzednim
wytgczeniem wyciag byt zaparkowany. W trybie bezwzglednym urzadzenie zaktada, ze fizyczna
pozycja wyciggu zgadza sie z pokazywang na ekranie, dlatego nalezy o to zadbaé zerujgc go lub
parkujac.

W trybie wzglednym mozemy poruszac silnikiem catkowicie swobodnie, limit nie jest uwzgledniany.
Pozycja pokazywana jest jako +-, poniewaz ,.zero” znajduje sie w nieznanym miejscu. Tryb ten
wykorzystuje sie, gdy nieznana jest prawdziwa pozycja wyciggu, czyli najczesciej po wtgczeniu
zasilania. Nalezy wtedy ustawi¢ wyciagg do pozycji zero (catkowicie schowany) i wyzerowac go.

Wraz z nowym oprogramowaniem wprowadzono ustawienie ,tryb krokowy”. W trybie tym kazde
nacisniecie przycisku lewo lub prawo powoduje przesuniecie o okreslong liczbe krokéw(dokfadniej
mowigc mikrokrokéw), zamiast ciggtej pracy az do puszczenia przycisku. Warto$é przesuniecia
regulujemy pokrettem, ktére normalnie stuzy do zmiany predkosci. Aktualnie wybrana wartosc
wyswietlana jest na ekranie gtéwnym pod napisem , krok”. Tryb krokowy przydaje sie, gdy chcemy
przesuwacd wyciagg o $cisle okreslone odcinki (moze sie przydaé np. ostrzac z maska bahtinova). Przy
ustawianiu ostrosci na planetach/Ksiezycu wygodniejszy bedzie raczej tryb zwykty (ciggty), jednak
zalezy to od osobistych preferencji. Tryb krokowy zachowuje sie analogicznie do przyciskéw ,+” i ,,-”,
a tryb zwykty (ciagty) do przyciskéw ,,IN” i ,OUT” na panelu DreamFocusera na komputerze.

5.3. Dokladnos$¢ ustawiania
Zastosowany silnik krokowy posiada 400 (lub 200) krokéw i jest sterowany w trybie 32 mikrokrokow,
€O 0znacza, ze na jeden obrot przypada 12800 pozycji. Kluczowym pojeciem dla precyzji ostrzenia jest
tzw. CFZ, czyli Critical Focus Zone. Jest to szerokosc strefy, w jakiej mamy idealng ostro$é na matrycy,
a wiec z co najmniej takg doktadnoscig nalezy ustawic ostros¢, zeby byta perfekcyjna. Przyktadowo
przyjmujgc kamere z pikselem 5 um i teleskop /4 otrzymujemy CFZ = 40 um. Warto$¢ CFZ mozna
tatwo obliczy¢ w formularzu: http://www.wilmslowastro.com/software/formulae.htm#CFZ.

Zaktadajac, ze mamy wycigg SkyWatcher Crayford, ktérego zakres ruchu wynosi 3 obroty silnika, a
dtugosc to 38,5 mm, mozemy policzyé, ze na jeden mikrokrok przypada ok. 1 um wysuwu wyciggu.
Jak widag, jest to 40x lepiej, niz wymaga tego CFZ. W praktyce silniki krokowe sg w stanie zapewnié
prawidtowg pozycje mniej wiecej co do 1/4 - 1/8 kroku, a wiec realna doktadno$¢ pozycjonowania na
prezentowanym przykfadzie to 4-8 um, co nadal jest kilka razy doktadniejsze, niz potrzeba. Z tego tez
powodu DreamFocuser jest w stanie uzyskac potrzebng doktadnosc¢ ruchu bez jakiejkolwiek
przektadni!

UWAGA! W dalszej czesci instrukcji pod pojeciem ,krok” bedzie sie kry¢ tak naprawde mikrokrok,
czyli wartos¢, ktdra okresla pozycje silnika.


http://www.wilmslowastro.com/software/formulae.htm%23CFZ

5.4. Wyswietlacz

5.4.1. Ekran glowny

Tutaj wyswietlane sg najwazniejsze informacje dotyczace pracy urzadzenia. W lewym gérnym rogu
pokazana jest aktualna temperatura otoczenia, a obok niej wilgotnos¢ wzgledna. Nastepnie widac
status potgczenia z komputerem. ,PC” oznacza, ze urzadzenie jest wykryte przez komputer, a
,ASCOM” nawigzanie potgczenie ze sterownikiem.

Ponizej pokazana jest aktualna pozycja liczcona w krokach. W trybie wzglednym okreslana jest jako +-,
a w bezwzglednym wyswietlana jest warto$¢ bez znaku. Aktualne wysuniecie wyciggu przedstawione
jest réwniez graficznie.

Obok rysunku wyciggu widac¢ pionowy pasek predkosci. Wskaznik z prawej strony informuje o
ustawieniu pokretta predkosci, a wypetnienie paska o aktualnej predkosci silnika. Tak wiec, w czasie
rozpedzania pasek bedzie sie wypetniat az do osiggniecia poziomu wskaznika.

W trybie krokowym z prawej strony paska pojawia sie dodatkowa informacja o aktualnie wybranym
kroku. Znika tez wskaznik ustawienia pokretta predkosci, gdyz petni ono teraz role ustawiania
rozmiaru kroku, a nie predkosci.

DreamFocuser wykrywa zrédto zasilania. Gdy zasilimy go jedynie z USB, to niemozliwe bedzie
sterowanie silnikiem, a na ekranie gtdwnym pokaze sie napis ,Zasilanie USB Silnik stop”. W tym
stanie nieaktywne stang sie przyciski lewo — prawo (brak podswietlenia), a préba ich uzycia
skutkowac bedzie sygnatem dzwiekowym.



5.4.2. Menu ustawien

Aby wejs¢ do menu nalezy nacisng¢ Srodkowy przycisk na ekranie gtéwnym.

Poruszamy sie po nim, oraz zmieniamy wartosci przyciskami géra — dot, a zatwierdzamy przyciskiem
Srodkowym.

W przypadku podtaczenia ,inteligentnego silnika” (hv silnika co najmniej 2.0), ustawienia specyficzne
dla silnika, czyli wszystkie od ruch swobodny do nazwa silnika sg przechowywane w silniku.
Pozostate (od jasno$¢€ ekranu) zapisujg sie w samym pilocie. Oznacza to, ze mozemy niezaleznie
skonfigurowac np. dwa silniki uzywane z réznymi teleskopami, ale z jednym pilotem i przy ich zmianie
beda wczytywane ustawienia odpowiadajgce danemu silnikowi. W szczegdlnosci kazdy z nich moze
miec ustawiony inny limit, stosowny dla danego wyciagu i uzytkownik nie musi go recznie edytowac
przy zamianie silnika. Tak samo, jesli raz skonfigurowany silnik podtagczymy do innego sterownika, to
jego ustawienia réwniez zostang wczytane i nie bedzie potrzeby ich ponownego wprowadzania.

Dla zachowania kompatybilnosci z poprzednimi silnikami (oraz silnikami nieoryginalnymi), w
przypadku podtgczenia zwyktego silnika, jego ustawienia zostang przechowane w samym sterowniku.
Rowniez, gdy nie podfaczymy zadnego silnika, to w menu ustawien widoczne beda te ,wspdlne”
ustawienia.

Pilot ma mozliwos¢ identyfikacji do 10 inteligentnych silnikdw (ich numer seryjny jest zapisywany w
pilocie w chwili pierwszego podtaczenia).

o powrét — powrdt do ekranu gtéwnego.

e zeruj tutaj — powoduje wyzerowanie pozycji i przetgczenie w tryb bezwzgledny. Uzyj tej opcji,
gdy wyciag jest maksymalnie schowany, a wyswietlana pozycja nie wynosi zero.

e parkuj wycigg — powoduje ustawienie sie wyciggu w pozycji zero (doktadniej mdéwigc, w
najblizszej zeru pozycji petnego kroku), dzieki czemu zachowamy poprawng pozycje po
wytgczeniu i ponownym wigczeniu urzadzenia. Po zaparkowaniu i ponownym uruchomieniu
DreamFocuser pracuje w trybie bezwzglednym. O operacji parkowania i jej zakoriczeniu
informuje stosowny napis na ekranie gtdwnym. Po zaparkowaniu wyciggu ruch silnika jest
zablokowany. Jesli sie rozmyslimy, zawsze mozna uzy¢ opcji odparkuj wyciag, ktdra bedzie
dostepna w tym samym miejscu menu.



ruch swobodny — jesli wybrano TAK, to po wtgczeniu aktywny bedzie tryb wzgledny, jesli NIE,
to bezwzgledny. Wybdr TAK jest zalecany dla teleskopédw mobilnych, ktdre rozktadamy przy
kazdej sesji. Wtedy wycigg moze by¢ w dowolnej pozycji startowej i nalezy go recznie
wyzerowac. W sprzecie stacjonarnym, gdy parkujemy wycigg mozna wybraé NIE, dzieki
czemu caty czas bedziemy w trybie bezwzglednym.
limit — maksymalna pozycja, liczona w krokach, na jakg mozna wysungé wyciag.
DreamFocuser w trybie bezwzglednym pilnuje, aby limit nie zostat przekroczony. Powinien
by¢ tak dobrany, aby silnik mdgt porusza¢ wyciggiem w praktycznie catym zakresie, ale nie
dojezdzat do samego konca.

o powroét —wraca do menu ustawien.

o biezaca pozycja — wybranie tej opcji powoduje ustawienie limitu jako réwny obecnej

pozycji.

o edytuj limit — mozliwos¢ wpisania dowolnego limitu.
tryb krokowy — powoduje aktywacje trybu krokowego. Jego dziatanie opisano w ostatnim
akapicie rozdziatu Reczne poruszanie silnikiem.

zapisz pozycje — funkcja na razie nie dostepna.

max predkosé — maksymalna predkos¢, do jakiej moze rozpedzi¢ sie silnik przy sterowaniu
recznym. Zbyt duza predkos¢ moze znacznie zmniejszy¢ moc silnika, w efekcie nie bedzie on
mogt podniesé bardziej obcigzonego wyciagu.

predkosé ust. — predkosé, z jaka kreci sie silnik, gdy ustawia sie na wybrang pozycje (parkuje,
ustawia zapisang pozycje, ustawia pozycje zlecong przez PC).

min. pr. rozp. — predkosé, ponizej ktérej silnik rusza i zatrzymuje sie nagle, a powyzej
rozpedza sie i hamuje ptynnie. Nagte ruchy na niskiej predkosci utatwiajg precyzyjne
ostrzenie, natomiast ptynne przy wyzszej chronig wycigg przed slizganiem i pozwalajg na
podnoszenie ciezszego osprzetu.

przyspieszenie — wartosc okresla, jak szybko silnik rozpedza sie i hamuje. Zbyt duza wartos¢
moze spowodowac slizganie sie wyciggu. Wartos¢ mozna zwiekszy¢, gdy obcigzenie jest
niewielkie, a wiec napedzany jest mikrofocuser wyciggu, albo lustro teleskopu SCT.

dtugosc¢ wyciagu — dtugosé maksymalnie wysunietego wyciggu okularowego, jego zakres
ruchu. Wartos$¢ na razie nie wykorzystywana.

prad silnika — natezenie prgdu podawanego na silnik w czasie ruchu. Prad nie powinien
przekracza¢ maksymalnego dopuszczalnego okreslonego w dokumentacji uzytego silnika (w
przypadku silnika z zestawu jest to 1680 mA). Maksymalny prad zapewnia maksymalng moc
silnika, a wiec mozliwo$¢ podnoszenia ciezkiego osprzetu. Jednak, gdy mniejsza moc jest
wystarczajgca, mozna tg warto$é zmniejszy¢, w celu redukcji poboru pradu przez urzadzenie.
Nalezy uwazac, aby silnik miat zawsze zapas mocy — jesli bedzie na granicy, to moze gubié
kroki i sie blokowa¢, co doprowadzi do zgubienia pozycji.

prad postojowy — natezenie prgdu podawanego na silnik w czasie postoju. Mozna tutaj
ustawi¢ wartos¢ 2-3x mniejszg, niz w poprzednim ustawieniu, aby zredukowaé pobdr pradu
przez urzadzenie oraz nagrzewanie silnika. Nie nalezy jednak zmniejszac¢ tej wartosci za
bardzo, poniewaz silnik moze straci¢ ustawiony mikrokrok i przeskoczy¢ na stabilng pozycje,
co poskutkuje niewielkg zmiang pozycji. ROwniez w niektorych przypadkach ciezki wycigg
mogtby sie zaczgé poruszaé pod wptywem grawitacji.

odwrotny kier. — ustawienie to pozwala na zmiane kierunkdw obrotu silnika. Nalezy je
dobrac tak, aby przy naciskaniu przycisku w prawo, wyciag sie wysuwat, a w lewo chowat.



o liczba krokéw — parametr okreslajgcy fizyczng ilos¢ petnych krokéw silnika na jeden obrot
(zazwyczaj jest to 200 lub 400). Wartos¢ ta nie jest resetowana przy przywracaniu do
ustawien fabrycznych. Silniki z zestawu posiadajg prawidtowo ustawiong wartos$¢ i nie nalezy
jej zmieniac.

e nazwa silnika — mozliwos¢ edycji nazwy podtaczonego silnika (urzadzenie pyta sie o nig przy
pierwszym podtgczeniu nowego silnika). W czasie wprowadzania nazwy ruch silnika jest
zablokowany. Przyciski géra - dét edytujg aktualng litere, a lewo — prawo przesuwajg na
kolejne litery. Maksymalna dtugo$é nazwy to 10 znakow.

e jasnos¢ ekranu — jasnos¢ ekranu OLED wyrazona w procentach.

e jasnos¢ przyc. —jasnos¢ czerwonego podswietlenia przyciskéw wyrazona w procentach.

e wygaszaj ekran — czas bezczynnosci, po ktérym ekran zostanie wytgczony, a przyciski
przygaszone. Wybranie NIE (czyli 0) dezaktywuje funkcje.

o dzwiek beep — umozliwia wytgczenie dzwiekdw, jakie stychaé przy naciskaniu przyciskéw i
wykonywaniu réznych czynnosci przez urzadzenie.

e informacje — pokazuje wersje firmware (oprogramowania), hardware (sprzetu) pilota i
podtgczonego silnika, numer seryjny silnika (jesli podtgczono ,silnik inteligentny”), oraz
napiecie zasilania.

e ust. fabryczne — powoduje przywrécenie domysinych wartosci wszystkich ustawien (poza
wartoscig , liczba krokow”) oraz konfiguracji interwatometru.

5.4.3. Menu sterowania aparatem

Wocisniecie gornego przycisku na ekranie gtdwnym powoduje wejscie do tego menu. Aparat nalezy
podtaczy¢ do ztgcza wezyka znajdujacego sie przy silniku.

o powrdt — powrdt do ekranu gtéwnego.

e bulb — uruchamia naswietlanie o nielimitowanej dtugosci. Na ekranie zaczyna by¢
odmierzany czas. Naswietlanie przerywa sie po wybraniu opcji zatrzymaj, ktéra sie pojawi.

e start — uruchamia zaprogramowang serie zdje¢ interwatometru. Mozna jg zatrzymac tak
samo, jak bulb.

e slot1-slot 8 —kolejne sloty, w obrebie ktérych mozna ustawic serie wybranej ilosci zdje¢ o
okreslonym czasie naswietlania, interwale miedzy nimi i opdznieniu przed rozpoczeciem
slotu. Wybranie slotu powoduje wyswietlenie nowego podmenu:

o powrot —wraca do menu sterowania aparatem.



o

czas exp. — czas ekspozycji kazdego zdjecia w wybranym slocie, wyrazony w
sekundach.

ilos¢ zdjeé¢ — ilos¢ zdje¢ w wybranym slocie.

interwat — odstep miedzy zdjeciami w slocie (wybranie 0 powoduje ustawienie
minimalnego interwatu réwnego 200 ms).

opdznienie — opdznienie rozpoczecia pierwszego zdjecia w slocie.

Uruchomienie interwatometru za pomocga pozycji start powoduje rozpoczecie naswietlania kolejnych

zaprogramowanych zdje¢. Wykonywane s3 zdjecia z kolejnych slotéw, w ktérych ilos¢ zdjeé oraz czas

ekspozycji sg wieksze od zera. Po uruchomieniu wyswietlane sg informacje o wykonywanych

zdjeciach:

e numer biezgcego slotu

o ktdre zdjecie z ilu jest aktualnie wykonywane

e czas ekspozycji biezgcego zdjecia, jaki juz minat, oraz czas docelowy

e t3czny czas, jaki pozostat do zakonczenia wykonywania wszystkich zdjec

W czasie naswietlania w kazdej chwili mozna wyj$¢ z menu sterowania aparatem i normalnie

operowacé DreamFocuserem, a zdjecia bedg nadal wykonywane w tle.

6. Sterowanie z komputera

6.1. Pierwsze laczenie z komputerem
1. Zainstaluj platforme ASCOM - http://ascom-standards.org/

2. Zainstaluj sterownik ASCOM DreamFocuser - https://drive.google.com/folderview?id=0B-
RoEs6iYHU2Z0JaUFgOSFMwUG8&usp=sharing

3. Pobierz sterowniki USB - https://drive.google.com/folderview?id=0B-
RoEs6iYHuU270JaUFgOSFMwUG8&usp=sharing

4. Dla systemu Windows XP:

o

O
O
O

Podtgcz urzadzenie do komputera i je zatgcz (moze by¢ zasilane z USB).

Wyswietlone zostanie okno Kreatora znajdowania nowego sprzetu.

Wybierz opcje ,,Nie, nie tym razem” i kliknij Dale;j.

Wybierz opcje ,,Zainstaluj z listy lub z okreslonej lokalizacji (zaawansowane) i kliknij
Dale;j.

Wybierz ,,wyszukaj najlepszy sterownik w lokalizacjach” i ,Uwzglednij te lokalizacje w
wyszukiwaniu:”.


http://ascom-standards.org/
https://drive.google.com/folderview?id=0B-RoEs6iYHu2Z0JaUFg0SFMwUG8&usp=sharing
https://drive.google.com/folderview?id=0B-RoEs6iYHu2Z0JaUFg0SFMwUG8&usp=sharing
https://drive.google.com/folderview?id=0B-RoEs6iYHu2Z0JaUFg0SFMwUG8&usp=sharing
https://drive.google.com/folderview?id=0B-RoEs6iYHu2Z0JaUFg0SFMwUG8&usp=sharing

o

o

o

Kliknij ,,Przegladaj” i wskaz Sciezke do pobranego przed chwilg pliku *.inf, oraz kliknij
,Dalej”.

Zatwierdz komunikaty, ktére ewentualnie sie pojawia.

Kliknij ,,Zakoncz”

5. Dla systeméw Windows 7, 8 i 10:

o

o

o

o O O

o

Odtacz komputer od Internetu.
Podtacz urzadzenie do komputera i je zatgcz (moze by¢ zasilane z USB)
Uruchom Menedzer urzadzen, znajdz ,,CDC Virtual Com”, kliknij prawym przyciskiem

i wybierz , Aktualizuj oprogramowanie sterownika...”.

Plik Akcja ‘Widok Pomoc
ol AR RENE ? ol YN

4 =4 WIN-00JOHVV32AS
> % Baterie
4 -3 Inne urzadzenia
| LIk COC Vit ——
> Jungo Conne
A Karty graficzr‘! Wylgcz
4-®F Karty sieciow| Odinstaluj

|
o~

3 Cisco Sysi

Aktualizuj oprogramowanie sterownika...

Skanuj w poszukiwaniu zmian sprzetu

Wiasciwosci

b 4% Komputer

b -% Kontrolery diwieku, wideo i gier
» .+ = Kantrolerv INF ATA/ATAPT

W Kreatorze wybierz opcje ,,Przeglagdaj méj komputer w poszukiwaniu

oprogramowania sterownika”.

Wskaz $ciezke do pobranego przed chwilg pliku *.inf i kliknij ,,Dalej”.
W okienku, ktdre sie pojawi wybierz ,,Zainstaluj”.

Po zainstalowaniu urzadzenia przez system kliknij ,,Zamknij”.

Potacz sie ponownie z Internetem.

6. Uruchom program, w ktérym bedzisz uzywaé DreamFocusera.

7. Wiacz okno wyboru sterownika - ASCOM Focuser Chooser (np. w programie MaxIm DL

wybierz Observatory/Setup i w obszarze Focuserl kliknij strzatke przy Options, a nastepnie

Choose).

Trace

Select the type of focuser you have, then be sure to click the
Properties... button to configure the driver for your focuser.

DOreamFocuser - Properties...
] | |

ASCOM Simulator Focuser Driver

DreamFocuser

FocusMax Focuser Hub
FT245 - Focuser Port
Generic Hub

Pipe diagnostic tool
POTH Hub

RoboFocus

Simulator

8. Zlisty rozwijanej wybierz ASCOM DreamFocuser i kliknij Properties...



I 500N Defore S

Ustawienia | Pozycje | Aktualizacia firmware |

Polaczenie - Silnik

Port COM coms Prad w ruchu [mA]

Wersja Fimware n/a Prad postojowy [mA]

Pokazuj panel kontrolny Zapisyj log Predkosé maksymalna [rph]

| Odczytaj ) VZapisz ‘ j‘ Ust. fabryczne | Predkosé ustawiania [rph]

i Min. predkosé rozpedzania [ph]
Jasnosé ekranu [¥%] - Przyspieszenie ‘
Jasnos$é przyciskéw [%] o 12| Liczba krokéw / obrét

Wygaszanie ekranu [s] [ | Odwrotny kierunek ruchu
[] Beep

Wyciag

Zakres [kroki]

Dtugosé wyciggu [mm]

[ ] Ruch swobodny
Tryb krokowy

Znaleziono (COM4)

9. Pokaze sie okno konfiguracyjne. Kliknij przycisk z symbolem lupy, aby wykryé numer portu
DreamFocusera, a nastepnie wybierz Potgcz. Jesli automatyczne wykrywanie nie dziata
wiasciwie, wybierz port z listy rozwijanej, po sprawdzeniu numeru w Menedzerze Urzadzen
(DreamFocuser jest widoczny pod charakterystyczng nazwg ,,EVK1XXX Virtual Com Port” w
kategorii ,,Porty (COM i LPT)".

10. Jesli wszystko dziata poprawnie, to potaczenie powinno zosta¢ nawigzane.

11. Kliknij OK na obu okienkach, aby zapisa¢ ustawienia.



6.2. Okno konfiguracji

B ASCOM DreamFocuser Setug
Ustawienia | Pozycje | Aktualizacja finnware]
Polaczenie Silnik
Pot COM COM4 - Prad w ruchu [mA] 1680 |2
Wersja Fimware  v3.1 Prad postojowy [mA] 500 =5
Pokazuj panel kontrolny Zapisuj log Predkosé maksymalna [ph] 2500 |2 '

| Odezytaj | [ Zapisz | [ Ust.fabryczne |  Predkosé ustawiania fiph] 1500 |4
Eloas Min. predkosé rozpedzania [rph] 1600 =
Jasnosé ekranu [%] 100 14| Przyspieszenie 30 le
Jasnoscé przyciskow [%] 10 2| Liczba krokéw / obrét 400 &=
Wygaszanie ekranu [s] 0 = 1| B Qdwrotny kierunek ruchu

[¥] Beep
Wyciag

Zakres [kroki] 20000 5

Dtugosé wyciggu [mm] 40 =

Ruch swobodny A‘

[ Tryb krokowy

Ustawienia odczytane ze sterownika

Tutaj mozna zmienia¢ ustawienia DreamFocusera:

1. Zaktadka ,Ustawienia”
e Port COM — port, pod ktérym urzgdzenie jest widoczne w systemie
e |kona lupy — automatyczne wyszukanie portu DreamFocusera
e Potacz — potaczenie z urzadzeniem (i automatyczne odczytanie ustawien)
e Wersja Firmware — wersja oprogramowania wewnetrznego sterownika
e Pokazuj panel kontrolny — zaznaczenie tej opcji powoduje wyswietlanie sie panelu
kontrolnego po potaczeniu z urzadzeniem.
e Zapisuj log — aktywacja zapisu logéw z pracy sterownika
e Odczytaj — odczytanie konfiguracji z urzadzenia (jest dokonywane automatycznie po
potaczeniu)
e Odczytaj — odczytanie ustawien z DreamFocusera
e Zapisz — zapisanie wprowadzonych ustawien do urzgdzenia
e Ust. fabryczne — przywrdécenie domysinych wartosci wszystkich ustawien oraz
konfiguracji interwatometru.
e Pozostate ustawienia sg tozsame z opisanymi w rozdziale Menu ustawien.
2. Zaktadka ,Pozycje”
Na razie nie jest gotowa.
3. Zaktadka ,Aktualizacja firmware”
Zobacz rozdziat: Aktualizacja oprogramowania wewnetrznego (Firmware)

UWAGA! Jeslifaczysz sie z DreamFocuserem z poziomu FireCapture, to nie zaznaczaj opcji Pokazuj
panel kontrolny. Panel dziata nieprawidtowo w tym programie.



6.3. Panel Kontrolny

DreamFocuser Panel ‘:’I =
Pozycja #4538 | IN || ouT |
Temperatura PASC [j

Wilgotnosé ‘2,11

Punkt rosy I7,0'C M 200 v l = ‘

| Zenj || Parky 10 7

Ustaw ]
Interwatometr
[ Start H Konfiguracia } [ STOP ‘
| Tryb nocny || Zawsze na wierzchu

Tutaj mozemy sterowac¢ DreamFocuserem niezaleznie od uzywanej aplikacji, ktéra korzysta z
urzadzenia. Panel pokazuje sie po nawigzaniu potgczenia, gdy zaznaczono odpowiednig opcje w oknie
konfiguracyjnym.

e Pozycja— aktualna pozycja wyciggu wyrazona w krokach

e Temperatura — aktualna temperatura otoczenia

e Wilgotnos¢ — aktualna wilgotnos¢ wzgledna

e Zeruj— powoduje wyzerowanie DreamFocusera (tozsame z ,,zeruj tutaj” w menu ustawien)

e Parkuj — parkuje wyciag do pozycji zero

e Start — uruchamia zaprogramowang serie zdjec

e Konfiguracja — wyswietla okno konfiguracji interwatometru (na razie nie jest gotowe i edycja
wartosci nie przynosi skutku)

e IN, OUT - tymi przyciskami mozna przesuwac ptynnie wyciag. Kreci sie on, dopdki dany
przycisk jest wcisniety.

e Poziomy pasek — regulacja predkosci, do jakiej rozpedza sie wycigg przy uzyciu przyciskéw IN,
ouT

e  +,-—tymi przyciskami mozna przesung¢ wyciag o liczbe krokéw podang w polu miedzy nimi

e Ustaw — ustawia wyciagg na pozycje podang obok przycisku

e STOP - zatrzymuje wyciag niezaleznie od wykonywanej czynnosci

e Zawsze na wierzchu — zaznaczenie tej opcji powoduje, ze okno jest zawsze widoczne ponad
innymi

e Tryb nocny — zmienia kolorystyke okna na czarno — czerwonag:

DreamFocuser Panel = i - li:hl




UWAGA! Jesli taczysz sie z DreamFocuserem z poziomu FocusMax, to przy wytgczaniu programu
wartosci ustawione w panelu kontrolnym nie sg zapisywane (w odréznieniu od innych programoéw).
Aby je zapisaé, musisz roztgczyc sie z urzgdzeniem w zaktadce System.

6.4. Sterowanie z poziomu MaxIm DL

1.

Uruchom okno Observatory i zaktadke Setup

All Skyl Zoom I Cata\ogl Te\escopel Domel Focusl Status Setup |

— Telescope

—Dome

EQMOD ASCOM Simulator

Options P |
Connect Disconnect

No Device Selected

Options
Connect || Disconnect

—Focuser 1

—Focuser 2

DreamFocuser

No Device Selected

Options [}

Connect Disconnect

— Rotator

Choose...
Setup...
v Enable for Connect All

No Device Selected

Options LI

Connect All | DisconnectAIIl

COptions Ll
Connect Disconnect

2. Jesli jeszcze nie wybrates odpowiedniego sterownika, to kliknij na strzatke w obszarze
Focuser 1, wybierz Choose i na liscie rozwijanej wybierz DreamFocuser

3. Jesli sterownik jest juz wybrany, to podtagcz DreamFocuser do komputera, wigcz go i w
obszarze Focuser 1 kliknij Connect.

4. W zaleznosci od ustawienia ,,Pokazuj panel kontrolny” pokaze sie dodatkowe okno
sterowania lub nie. Caty czas mozesz za jego pomocg sterowac urzgdzeniem niezaleznie od
programu MaxIm DL.

5. Przejdz na zaktadke Focus.

Observatory |_@_l_x_l
All Skyl Zoom I Catalogl Telescopel Dome Focus IStatus[ Setupl
(® Focuser1 (  Focuser2 [ Incremental Absolute Autofocus —
—Focuser Status—————————— | |100 3: IO 3:
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FWHM lUnknown
- 1
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o
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(&)
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To02
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< ’ Position




6. Woyswietlane sg tutaj takie informacje, jak pozycja i temperatura, oraz mozna z tego miejsca
sterowac DreamFocuserem.

e Increment (Move In,Move Out) - przesuniecie wyciggu o zadang ilo$¢ krokéw
(analogiczne z przyciskami +,- na panelu kontrolnym)

e Absolute (Move To) — ustawienie wyciggu na zadang pozycje (analogicznie jak
przycisk Ustaw na panelu)

e Backlash Compensation — mozliwos¢ kompensacji luzéw przektadni mechanicznej

e Autofocus — automatyczne ostrzenie

6.5. Sterowanie z poziomu FocusMax
FocusMax to darmowy (w wersji 3) i zaawansowany program umozliwiajgcy bardzo wydajne,
automatyczne ostrzenie. Dziata on nieco szybciej i lepiej, niz funkcja wbudowana w MaxIm DL.
Wymaga jednak posiadania réwniez MaxIlm DL lub CCDSoft (w celu sterowania kamerg).

1. Uruchom program i wybierz zaktadke Setup

E FocusMax MySystem l = e

File Open Wizard Set Help
Profile || %eurve || Lo Leles Jo Mini
E Scope d
— Focuser
DreamFocuser
N Temp Comp
Disconnect Mot Connected
r Backlash Comp. Imaging 3W  —
[ Enakled () Mexdm DL
B -0 |Steps| | @ ccoso
r Profile —
Fosition
Int. Diiff.
Slope L =
[ System
Paths
My Systern D

Focus J Setup J Featuresl System

h

2. Jesli uruchamiasz program pierwszy raz, to w obszarze Focuser wybierz strzatke, a nastepnie
Choose, aby wskaza¢ sterownik ASCOM (analogiczne, jak w MaxIm DL).

3. Podtacz DreamFocuser do komputera, wtacz go i kliknij Connect. Uwaga! Nie tacz sie z
urzadzeniem réwnoczes$nie w réznych programach.

4. Roéwniez tutaj w zaleznosci od ustawien moze pokazad sie panel kontrolny.

5. Przejdz na zaktadke Focus. Wyswietli sie tutaj aktualna pozycja i temperatura. Po
odpowiednim skonfigurowaniu pozostatych ustawien programu bedzie mozna wykonywac

automatyczne ostrzenie za pomoca przycisku Focus.



z FocusMax MySystem =1 o o
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6. Mozesz klikng¢ przycisk Jog, ktéry pokaze mate okienko:
¥ Jog { — | H:hl

[JonTop  Position 490

[TI 200 1000
Stop Move To

7. Tutaj mozesz podobnie, jak w panelu kontrolnym przesuwaé wycigg o zadang ilo$¢ krokéw

oraz ustawic sie na konkretng pozycje.

6.6. Sterowanie z poziomu APT
1. Uruchom APT, przejdz do zaktadki Tools i kliknij APT Settings

2. Zaznacz opcje Focuser with Humidity Sensor (dostepne od wersji APT 3.33)
3. Uruchom ponownie program



4. Podtgcz DreamFocuser do komputera i go wigcz
5. Przejdz do zaktadki Gear i trzymajg klawisz Shift kliknij Connect Focuser

6. W nowym oknie z listy rozwijanej wybierz DreamFocuser i kliknij OK.

7. Potaczenie zostanie nawigzane, a na gornym pasku wyswietlona bedzie temperatura,
wilgotnos¢ i punkt rosy

8. Klikajac Settings... mozesz wywotac okno konfiguracji DreamFocusera. Przyciski <<,<,>,>>

stuzg do poruszania silnikiem ze zdefiniowanym wyzej krokiem, GoTo ustawia go na wybrang
pozycje, a przyciski 1, 2 i 3 pozwalajg na zapisanie obecnej pozycji.

9. W zaktadce Tools mozesz wtgczy¢ okno Auto-Focus Aid, ktére pozwala na automatyczne
ustawianie ostrosci na podstawie obrazu z lustrzanki. Szczegétowe informacje znajdziesz w
instrukcji programu APT.

7. Aktualizacje

7.1. AKktualizacja sterownika ASCOM

1. Zamknij wszystkie programy, ktére moga korzysta¢ z ASCOM (MaximDL itp.)

2. Z Panelu sterowania wybierz pozycje Programy i funkcje (pod Windows XP: Dodaj lub usun
programy) .

3. Znajdz na liscie stary sterownik ,ASCOM DreamFocuser Focuser Driver”.


http://ideiki.com/astro/usersguide/auto_focusing_aid.htm?ms=AAA%3D&st=MA%3D%3D&sct=MTc5&mw=MjQw
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| » Panel sterowania » Wszystkie elementy Panelu sterowania » Programy i funkcje v | 49 N Przeszukaj: Programy .. P
f:;?:zagr:gvna Parcll Qdinstaluj lub zmien program
Wyéwietl zainstalowane Aby odinstalowac program, zaznacz go na liscie, a nastepnie kliknij przycisk Odinstaluj, Zmieri lub Napraw.
aktualizacje
v ::?:rznl‘:.l;:-:‘\gic\:slunkqe Organizuj ¥  Odinstaluj FE=a ¥ o
Nazwa ° Wydawca zZi~
B8 Adobe Reader XI (11.0.13) - Polish Adobe Systems Incorporated A=
%7 Any DVD Converter Professional 4.1.7 Any-DVD-Converter.com A
ﬁ)Apple Software Update Apple Inc. 2
[ Arcsoft TotalMedia 3.5 ArcSoft A
Wl Artemis Software P
® /ASCOM Atik Camera Camera Driver 5.0.0.1 Chris Rowland <chris.rowland@dsl.pipex...  2(
® |ASCOM Celestron Telescope Driver 5.0.30 Chris Rowland <chris.rowland@cherryfiel..  2(
® | ASCOM DreamFocuser Focuser Driver 6.0.2.3 Mateusz Windak <mateuszw1995@gmail... 2(
-ASCOM Platform 6.1 SP1 ASCOM Initiative P
-ASCOM Platform 6.1 SP1 Developer Components ASCOM Initiative 2
# | ASCOM RoboFocus Focuser Driver 3.0.9 Doug George <dgeorge@cyanogen.com>  2(
® |ASCOM StarlightXpress FilterWheel Driver 1.04.4 Dave Gaskin <davegeel01@yahoo.com>  2(
/X Astra Image 4.0 Phase Space Technology 2
¥ ' Astro Photography Tool - APT version 2.91 Incanus Ltd. 2
# ' Astroart 6.0 demo MSB Software 26%
« m )
Mateusz Windak <mateuszw1995@gm... We ctu: 6.0.2.3
F http://tech.groups.yahoo.com/gro...
tacz .. mailto:mateuszw1995@gmail.com

4. Kliknij na niego dwukrotnie i podstepuj zgodnie z instrukcjami kreatora, co doprowadzi do
usuniecia starego sterownika.

5. Pobierz i uruchom instalator nowego sterownika ze strony
https://drive.google.com/folderview?id=0B-RoEs6iYHu2Z0JaUFgOSFMwUG8&usp=sharing

6. Postepuj zgodnie z instrukcjami kreatora az do zakoriczenia procesu.

7. Instalacja nie wymaga ponownego uruchomienia komputera.

UWAGA! Przed instalacjg nowego sterownika nalezy bezwzglednie usungc starg wersje! W
przeciwnym wypadku nowy sterownik moze nie dziata¢ prawidtowo.

7.2. AKktualizacja oprogramowania wewnetrznego (Firmware)
Aktualizacja oprogramowania jest procesem bezpiecznym — nawet w razie btedu mozna ja
powtdrzy¢. Niemozliwe jest state uszkodzenie DreamFocusera w ten sposob. Wszelkie ustawienia
zostajg zachowane.

UWAGA! Jesli Twéj DreamFocuser ma obecnie zainstalowany firmware starszy niz 3.1 (w
szczegdlnosci 3.1b), lub poprzednia aktualizacja zakoriczyta sie niepowodzeniem, w efekcie ktérego
urzadzenie przestato dziata¢ prawidtowo, to podczas wigczania trzymaj wcisniety dolny przycisk
pilota. Wowczas podany port COM nie musi by¢ wtasciwy (punkt 6). W wariancie tym na ekranie nie
zostanie wyswietlony zaden napis (punkt 10).

Ponizsza metoda aktualizacji nie wymaga fizycznej obecnosci przy sprzecie. Jest to idealna sprawa dla
posiadaczy zdalnego obserwatorium.

1. Jesli aktualizujesz oprogramowanie po raz pierwszy, to zainstaluj program FLIP -
http://www.atmel.com/tools/FLIP.aspx

AT Description

FLIP 3.4.7 for Windows (requires Java Runtime Environment)

(5.7MB, updated August 2012)
Runs on Windows 98/Me/NT/2000/XP/Vista/7/8

FLIP 3.4.7 for Windows (Java Runtime Environement included)
(21MB, updated August 2012)
Runs Windows 98/Me/NT/2000/XP/Vista/7/8

|’\i) FLIP 3.2.1 for Linux x86 (require Java Runtime Environment)
(1.3MB, updated October 2007)
Runs on Linux x86
i FLIP 2.4.6 for Windows

(4.6MB, updated February 2010)

Runs on Windows 98/Me/NT/2000/XP/Vista/7.

This version is kept available because FLIP 3 does not support Smart card readers ICs.


https://drive.google.com/folderview?id=0B-RoEs6iYHu2Z0JaUFg0SFMwUG8&usp=sharing
http://www.atmel.com/tools/FLIP.aspx

10.

W zaleznosci, czy masz zainstalowang Jave, wybierz pierwszg lub drugg wersje. Jesli nie
wiesz, co to Java — wybierz drugg ©

Jesli masz obecnie zainstalowany firmware starszy niz 3.1, w szczegdélnosci 3.1b, to podtacz
DreamFocuser i wtacz go trzymajac réwnoczesnie wcisniety jego dolny przycisk. Na ekranie
nie zostanie wyswietlona zadna informacja. Pomin punkty 4 i 6.

Podtacz DreamFocuser do komputera za pomocg kabla USB i go wtacz.

Wywotaj okno konfiguracji z poziomu dowolnego programu np. Maxim DL/FocusMax.

(W wypadku APT kliknij Disconnect Focuser, a nastepnie Connect Focuser trzymajac
jednoczesnie klawisz Shift. W wybierz DreamFocuser z listy i kliknij Properties.)

Upewnij sie, ze port COM wybrany w zaktadce Ustawienia jest wtasciwy.

W oknie konfiguracji przejdz do zaktadki Aktualizacja firmware.

r Z B

ﬁ]s!awienia ]PLU@ Aktualizacja fimware |

{ 1) Sprawdz i pobierz aktualizacje ]

2) Wybierz plik | C:\Users\Mariusz\Desktop“\DreamFocuser Firmware

3) Altualizyj fimware

=3
Roztaczony .
Kliknij Sprawdz i pobierz aktualizacje, aby przejs¢ na strone internetowg ze sterownikami.
Kliknij Wybierz plik i wskaz sciezke do pobranego pliku z nowym firmware.
Kliknij Aktualizuj firmware i poczekaj na zakoriczenie procesu, ktéry nie powinien potrwac

dtuzej, niz kilkanascie sekund. W czasie aktualizacji na ekranie DreamFocusera zostanie
wyswietlony napis Tryb aktualizacji oprogramowania.



11. Jesli nie zostanie wyswietlony zaden komunikat o btedzie, a w logu bedg same OK, to znaczy,
ze aktualizacja sie udata:

Do D ==

[ 1) Sprawdz i pobierz aktualizacie ]

2) Wybierz plik | C:\Users\Mariusz\Desktop*DreamFocuser Fimware
3) Aktualizuj fimware
tgczenie z DreamFOCUSErem.........oeunn 0K
Aktywacja trybu bootloadera............ oK
RozZXgczaniec i cuaiv il vhiis i et e oK
Oczekiwanie na polaczenie.............. oK
taczenie z bootloaderem................ oK
Odczytywanie wersji bootloadera........ 0K 1.0.4
Wczytywanie pliku.......covvvvinnnnennnn 0K
Programowanie pamieci............cuu... oK
Weryfikacja pamieci........covvunnnnnn. 0K
Uruchamianie DreamFocusera............. 0K

Roztaczony
— ——

UWAGA! Jesli aktualizujesz urzadzenie po raz pierwszy, to proces zakonczy sie btedem informujgcym
o koniecznosci instalacji sterownikéw. Wykonaj wéwczas polecenia z kolejnego paragrafu, a

nastepnie kliknij ponownie Aktualizuj firmware.

7.3. Instalacja sterownikow bootloadera
e Dla systemu Windows XP:
o Woyswietlone zostanie okno Kreatora znajdowania nowego sprzetu.
o Woybierz opcje ,Nie, nie tym razem” i kliknij Dalej.
o Wpybierz opcje ,Zainstaluj z listy lub z okreslonej lokalizacji (zaawansowane) i kliknij
Dalej.
o Woybierz ,,wyszukaj najlepszy sterownik w lokalizacjach” i ,,Uwzglednij te lokalizacje w
wyszukiwaniu:”.
o Kliknij ,Przegladaj” i wskaz $ciezke: C:\Program Files\Atmel\Flip 3.4.7\usb, oraz
kliknij ,Dalej”.
o Zatwierdz komunikaty, ktére ewentualnie sie pojawia.
o Kliknij ,,Zakonicz”
e Dla systemdéw Windows 7, 8 i 10:
o Poczekaj, az system Windows stwierdzi, ze nie umie znalez¢ sterownika (moze to
troche potrwac).



o Uruchom Menedzer urzadzen, znajdz ,DFU ATXMEGA128A4U”, kliknij prawym
przyciskiem i wybierz , Aktualizuj oprogramowanie sterownika...”.

S pre——
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-8 Jungo Connectivity Alktualizuj oprogramowanie sterownika...
- B Karty graficzne Witacz
Alj* Karty sieciowe Odinstaluj

vy Cisco Systems VPN A
ni} Potaczenie sieciowe Skanuj w poszukiwaniu zmian sprzetu

2= Klawiatury
-8 Komputer

Wiasciwosci
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b i Kontrolery diwigku, wideo i gier
g Kentrolery IDE ATA/ATARL

o W Kreatorze wybierz opcje ,,Przegladaj méj komputer w poszukiwaniu
oprogramowania sterownika”.
Wskaz sciezke: C:\Program Files\Atmel\Flip 3.4.7\usb i kliknij , Dalej”.
W okienku, ktére sie pojawi wybierz ,,Zainstaluj”.
Po zainstalowaniu urzgdzenia przez system kliknij ,,Zamknij”.



7.4. Aktualizacja oprogramowania wewnetrznego (Firmware) -

metoda alternatywna
Jesli poprzednia metoda nie dziata prawidtowo, mozesz skorzystac z alternatywnego sposobu.
Powiadom mnie o tych problemach!

1. Jesli aktualizowates juz kiedys sterowniki, to pomin punkty 2 i 6.
2. Zainstaluj program FLIP - http://www.atmel.com/tools/FLIP.aspx

Software  Description

FLIP 3.4.7 for Windows (requires Java Runtime Environment)
(5.7MB, updated August 2012)

Runs on Windows 98/Me/NT/2000/XP/Vista/7/8
FLIP 3.4.7 for Windows (Java Runtime Environement included)
(21MB, updated August 2012)
Runs Windows 98/Me/NT/2000/¥P/Vista/7/8
If\-j FLIP 3.2.1 for Linux x86 (require Java Runtime Environment)
{1.3MB, updated October 2007)
Runs on Linux x86
EN FLIP 2.4.6 for Windows
(4.6MB, updated February 2010)
Runs on Windows 98/Me/NT/2000/XP/Vista/7.
This version is kept available because FLIP 3 does not support Smart card readers ICs.
W zaleznosci, czy masz zainstalowang Jave, wybierz pierwszg lub druga wersje. Jesli nie
wiesz, co to Java — wybierz drugg ©
3. Podtacz wytaczony DreamFocuser do komputera za pomocg kabla USB (nie podfaczaj innych
kabli).
4. Przytrzymaj dolny przycisk na DreamFocuserze i nie puszczajgc go wtgcz urzadzenie.
5. Urzadzenie nie wyswietli nic na ekranie, ani nie wyda zadnego dZwieku.
6. DreamFocuser zostanie rozpoznany przez system Windows i spréobuje zainstalowaé
sterowniki. Postepuj zgodnie z Instalacja sterownikéw bootloadera

7. Uruchom program FLIP.

» - et
5 ..Documents\Atmel Studio\6.2\Motofocuser\Motofocuser\Debug\M... @;‘ﬁ
File Buffer Device Settings Help

- i g \ -
*rS FoIdNS VWEH S
T (leratlo Flow- FLASH Buffer Information ATxmegal28A4U
Signature Bytes
Size 128 KB
® Erase
Range S OobcL Device BootIds| |
Checksum 0x28E70D
® Blank Check
Bootloader Ver.
Reset Before Loading s LA
(3] Program HEX File: Motofocuser.hex
24002 util bytes
o AIMEL
E——
Run Select EEPROM Start Application Reset
| | communication OFF

8. Kliknij przycisk(1), wskaz na liScie ATxmega128A4U i kliknij OK.
9. Kiliknij przycisk(2), nastepnie USB i Open. Potgczenie powinno zosta¢ nawigzane.


http://www.atmel.com/tools/FLIP.aspx
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File Buffer Device Settings Help

oo hTH VEL S

Operations Flow FLASH Buffer Information ATxmegal28A4U

Signature Bytes[iE |97 [46 [o0

O@rase Size 128 KB

2 [EERED = TEiEly Device Boot Ids[00 |00

Checksum 0x30FECF
O@Iank 2 Bootloader Ver. [1.0.4

Reset Before Loading

@ Program HEX File: Motofocuser.hex

28190 util bytes

@ [V] verify ﬂ
3 —— 4

| usB o

10. Kliknij przycisk Load HEX File(1) i wybierz Sciezke do pliku z oprogramowaniem.

11. Odznacz Erase i Blank Check(2).

12. Kliknij Run(3). Aktualizacja powinna trwaé maksymalnie kilka sekund.

13. Jesli dwie zaznaczone kontrolki bedg zielone, to znaczy, ze aktualizacja sie powiodta.

(2 62\Dreamra [Fe———)

File Buffer Device Settings Help

SwodT e VW EHL

Operations Flow FLASH Buffer Information ATxmegal28A4U

Signature Bytes|1E |97 ﬁﬁ 00
@ D Erase Size 128 KB
bENZRED = Al Device Boot Ids(00 |00
Checksum 0x30FECF

® [ Blank Check Bootloader Ver. [1.0.4

Reset Before Loading

Q Program HEX File: Motofocuser.hex

28190 util bytes

(%) Verify

Select EEFROM Start Application Reset

| use on
14. Jesli aktualizacja sie nie powiedzie, to sprobuj wykonac jg ponownie (taka sytuacja
praktycznie nigdy sie nie zdarza).
15. Na koniec kliknij Start Application(4)
16. DreamFocuser powinien uruchomié sie normalnie, a potaczenie z programem FLIP zostanie
przerwane.



