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Geodezja inzynieryjna II

d

Geodezyjna obstuga budownictwa
wielokondygnacyjnego

GESUT (Ewidencja sieci
uzbrojenia terenu)

Geodezane pomiary
przemieszczen




Geodezyjna obstuga budownictwa
aAcH Wielokondygnacyjnego




“]JJ Geodezyjna obstuga budownictwa

M

aAcH Wielokondygnacyjnego




Geodezyjna obstuga budownictwa

wielokondygnacyjnego
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GESUT i pomiary powykonawcze

)2 | przewod cieplowniczy

Baza danych wykorzystywana do pozyskania obiektu
|| baza danych GESUT

Uwagi
Wartosci RGB: 210, 0, 210.
Znak kartograficzny

cw900
Elementy znaku kartograficznego
geometria obiektu: Wymiary w skali
powierzchnia 1:500 1:1000 1:2000 1:5000
grubos¢ linii 0.18 0,18 0,13 0.13
tekst 1,8 1.8 1,8 1.8




@M GESUT i pomiary powykonawcze




ne pomiary przemieszczen
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Projekty oparte na wiasnych pomiarach




Prezentacja klasycznych
1 nowoczesnych metod pomiaru

C2M signed distances[<0.2]

0.010000
0.005000

0.000000 4

-0.004030+

00080601

< iaoiitin,

-0.016120

-0.020150

-0.024181

-0.028211

-0.032241



Prezentacja klasycznych
1 nowoczesnych metod pomiaru

DISTANCE [METER]

6 7 8
-
B act trace (= Sfﬂ
| [v nomalize

| @ cumenttrace [~ AutoSizel dock
" ampl.spectruml  view sec.tiace

" phase spect.
. A: 7808.0
P 2. line b 5{31 842 ‘
I
act.trace
L




@]IJJ Geodezyjna obstuga inwestycji

Pomiar i e Teoria
obliczenia e Autodesk Civil 3D
o]o)[=le (M-l © GoldenSoftware Surfer
ziemnych e C-GEO

Opracowanie
| wytyczenie
trasy
drogowej

e Teoria
e Autodesk Civil 3D
e C-GEO




Wyznaczanie objetosci

Profiler a
= Profiler ‘EUtforsker E’g_,‘l'ndu ste
Aktiv Profil Ti.. Helning *
] 10000 1110/0f -
] 20000 1110/l
] 30000 11.10/0
ELEKTROWNIA "OPC L} 400 LLlofo
OKRESOWE POMIARY U %31 LLlofo
0 50000 11.10/0
17 C 00 60,000 11.10/0
PLAC REZER| - . aio.
4 00 70000 11.10/0
Data pomiaru: 3 B 30,000 1110for
3 00 82000 1110/0
80 ] 90000 51.10/c
p 0 100000 11330,
: 0 110000 -11330,
120,000 -11330,
0 130000 -11330,
0O 134179 11330 -




Wyznaczanie objetosci

AGH
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Obstuga inwestycji drogowych




|

Obstuga inwestycji drogowych
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AGH

TPS1200 Simulator

MJ Obstuga inwestycji drogowych
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Materialy uzupetniajqce do
AGH  kazdego z przedmiotow

- Q WGGIlS A ® RafatKoclerz 0 -

!'-{'._ Lista obecnosci & Temat 1. Sprawdzenie

Gl 1l 2017/2018 dzienne ksztattu | wymiaréw prefabrykatu
czwartek, 29 marzec, 23:55

Uczestnicy Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw

ik prefabrykowanych & Temat 2. Wyznaczenie
odchytek od ptaskosci i

] (- Konspekt - Sprawdzenie ksztaftu | wymiaréw pionowosci
Kompetencje

niedziela, 1 kwiecien, 23:55

Osada E. "Gecdezja - Rozdzial 18" Przejdz do kalendarza...

Oceny ) farzeni
<= Temat 1. Sprawdzenie ksztattu | wymiaréw prefabrykatu NS Wy

& Gtowne skiadowe

O Sprawdzenie ksztaftu Sprawdzenie ptaskosci elementow CO SIE OSTATNIO DZIALO?
o o = Pomiar odchytek od plaskosc i o
prefabrykowanych et i marzec 2018, 17:26

) . ,ﬂ Skrécona instrukcja obstugi Topcon 0S-103 Raport ostatniej aktywnosci

& Spr awdz'ema plaskosci - ) _ Brak zmian od ostatniego

elementéw Instrukeja obstugi Topcon 0S-103 zalogowania

) o (' Instrukcja oprogramowania instrumentu - MAGNET
& Opracowanie pomiaréw

ptaskosci elementéw Program Magnet Field PC
powierzchniowych

O  Przenoszenie osi oraz Program bez ak icfi mozna wykorzystaé do zapoznania sig z mozliwosciami programu
sprawdzenie pionowosci Magnet na tachimetrze O5-103

o e
obiektow = Program do odczytu pliku Topcon Magnet MJF
wielokondygnacyjnych



AGH

Komputerowe wspomaganie projektowania

inwestycji budowlanych
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“JJJ Komputerowe wspomaganie projektowania
AGH Inwestycji budowlanych

1. Budowa i modyfikacja NMT
2. Obliczanie objetosci mas ziemnych

3. Wektoryzacja rastra

4. Import zakodowanych obserwacji bezposrednio do
srodowiska MicroStation

5. Projektowanie tras drogowych lub szynowych
6. Projektowanie osndow realizacyjnych

7. Geodezyjne opracowanie projektu



1. Budowa i modyfikacja NMT

!
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2. Obliczanie objetosci mas ziemnych

AGH

Triangle Volume Report

Report Created: 11/23/2017
Time: 2:32pm

Report Created: 11/23/2017
Time: 2:30pm

Mode: Entire Surface
Input Grid Factor: 1.000000

Mode: Entire Surface

Input Grid Factor:

1.000000

Original Surface: jordan
Description:
Preference: Default
Type: Existing
Design Surface: powierzchnia
Description
Preference: Default
Type: Existing
Cut Factor: 1.00
Fill Factor: 1.00

Cut: 19708.15cum
Fill: 0.00cum
Net 19708. 14 cu m

Original Surface: jordan
Descrption:
Preference: Default

Type: Existing

Design Surface: plaszczyzna h min

Original Surface:
Description
Preference

Type

Design Surface:
Description
Preference

Type

Cut Factor:

Fill Factor:

Cut
Fill

Net:

Original Surface:
Description
Preference

Type
Nasinn Surfaca-

Jordan-20procent

Default
Existing
powierzchnia

Default
Existing
1.00
1.00

19761.62 gu m
0.00 cum
1976161 cum

Jordan-20procent

Default
Existing

nlacrrrurna h min

Grid Volume Report

Original Surface: jordan
Design Surface: powierzchnia

lgnore
Cut Factor: 1.00
Fill Factor: 1.00
Grid Interval: 2.00

Cut: 19663.83cu m
Fill: 0.00 cu m
Net: 19663.83 cu m

Grid Volume Report

Original Surface: jordan
Design Surface: plaszczyzna h min

lgnore
Cut Factor: 1.00
Fill Factor; 1,00
Grid Interval: 2.00

Cut: 20882.86¢cu m
Fill: 0.00 cu m
Net: 20882.86 cu m

Original Surface: Jordan-20procent
Design Surface: powierzchnia

Ignore
Cut Factor: 1.00
Fill Factor: 1.00

Grid Interval: 2.00

Cut: 1970491 cu m
Fill: 0.00 cu m
Net: 19704.91 cu m

Grid Volume Report

Original Surface: Jordan-20procent
Design Surface: plaszczyzna h min

lgnore
Cut Factor: 1.00
Fill Factor: 1.00
Grid Interval: 2.00

Cut: 20893.17 cu m
Fill: 0.00 cu m
Net: 20893.17 cu m
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“ 4. Import zakodowanych obserwacji
]JJ bezposrednio do Srodowiska

AGH MicroStation
i e -e - ——————— ®
1 KTCRB ST 2KTCR‘B 3IP('iCF%E 4’KTCRB ST 5KTCRB
® ©
4EGBBA cL Z’EGBBA
1KT,_.'ZA PC ST
.—-H_“_H —9
5 P 5MJZA PT
% B - #
KTJZA PT
.- ., . 5,
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N 7
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4. Import zakodowanych obserwacji
bezposrednio do Srodowiska
AGH MicroStation

5T, 1000, 1.5690,
PP,ST, 1000,5548090.192,7422902.019, 203.654,,

OB, 167800, 319.72662, 100.03441,  91.4263, 1.5000, ,,,,,

0B, 167900, 122.12767, 99.42800, 29,3396, 1.5000, ,,,,,

0B, 1, B85,53828, 100.33748, 21.7203, 1.5000, EGEBA KTCRE ST , e, Funkcja, 4, L. kondygnacii,
0B, 2, 0OB.97085, 100.79522, 23.4410, 1.5000, KTCRBE 1KTKRAL IPT 1 , bt., rRodzaj naw.,,, Chodnik
0B, 3, 94.97668, 100.33039, 21.8838, 1.5000, SUSSY_A PROST , k, Rodzaj,,, wlaz
0B, 4, B6.17945, 100.34249, 21.3563, 1.5000, SUSSY_A F5T OKR , W, Rodzaj,,, wlaz
0B, 5, 95.87313, 100.3B8894, 22.6173, 1.5000, BUIBG_A ,,,4, reklama, tablica

0B, 6, 115.61999, 99.96198, 21.8503, 1.5000, SUUso L ,,,, SWIATLA

0B, 7, 115.78888, 99.88590, 21.1730, 1.5000, SUSSY_A OKR , W, rodzaj,,, wlaz
0B, 8§, 112.61511, 100.50512, 22.5148, 1.5000, KTIZA 2 KTKRAZ KTCRE 5T , mh. , rRodzaj naw.,,, Jezdnia
0B, 9, 129.04790, 100.35768, 22.7723, 1.5000, KTIZA 2 KTKRAZ KTCREZ , mb. , Rodzaj naw.,,, Jezdnia
0B, 10, 129.55496, 100.37428, 22.0336, 1.5000, KTIZA 2 KTCRBZ PTTUD 5T , mh. , rRodzaj naw.,,, Jezdnia
0B, 11, 112.50362, 100.47163, 21.6979, 1.5000, KTIZA 2 KTKRAZ KTCREZ , mh. , rRodzaj naw.,,, Jezdnia
0B, 12, 313.13324, 299.63915, 7.4376, 1.5000, KTCRE KTCRB2 KTJZA4 KTKRA4 | kp. , Rodzaj naw.,,, chodnik
0B, 13, 313.66352, 299.77750, 29.4444 1.5000, KTCRB KTCRBZ KTJZA4 KTKRA4 bt., rRodzaj naw.,,, Chodnik
OB, 14, 315.29874, 299.88092,  30.1404, 1.5000, KTCRE KTCRE2 KTJZA4 KTKRA4 | bt., rRodzaj naw.,,, chodnik
0B, 15, 317.86522, 299.94705, 30. 3076, 1.5000, KTCRE KTCRBZ KTJZAd KTKRA4 |, bt., rRodzaj naw.,,, Chodnik
OB, 16, 321.17786, 299.92704,  30.2829, 1.5000, KTCRE KTCRE2 KTJZA4 KTKRA4 | bt., rRodzaj naw.,,, chodnik
0B, 7, 323.92401, 299.92298, 30.1023, 1.5000, KTCRE KTCRBZ KTJZAd KTKRA4 |, bt., rRodzaj naw.,,, Chodnik
0B, 18, 326.25559, 299.83028, 29.0328, 1.5000, KTCRE KTCRB2 KTJZA4 KTKRA4 |, bt., rRodzaj naw.,,, Chodnik
0B, 19, 326.87415, 299.77739, 7.6200, 1.5000, KTCRE KTCRBZ KTJZAd KTKRA4 bt., rRodzaj naw.,,, Chodnik
0B, 20, 314.97791, 300.22112, 28.1690, 1.5000, PTTUD KTCRE4 ST ,,,,, Trawnik

0B, 21, 315.19337, 300.26952, 29,2127, 1.5000, PTTUD KTCRB4 PC ,,,,, Trawnik

0B, 22, 316.60766, 300.28954, 29.4861, 1.5000, PTTUD KTCRB4 ,,,,, Trawnik

0B, 23, 318.15608, 300.34395, 29,5835, 1.5000, PTTUD KTCRB4 PT ,,,,, Trawnik

0B, 24, 321.00820, 300.38805, 29,5999, 1.5000, PTTUD KTCRB4 PC ,,,,, Trawnik

0B, 25, 322.98780, 300.36038, 29.4231, 1.5000, PTTUD KTCRB4 ,,,,, Trawnik

0B, 26, 324.41266, 300.34648, 29,0634, 1.5000, PTTUD KTCRB4 PT ,,,.4, Trawnik

0B, 7, 324.93812, 300.33773, 28.3534, 1.5000, PTTUD KTCRB4 CL ,,,,, Trawnik

0B, 28, 321.80411, 299.59083, 22.8361, 1.5000, SUSSY_A KWADR k, Rodzaj,,, wWlaz
0B, 29, 323.40661, 300.34648, 28.2399, 1.5000, SUUsD L ,,,, SWIATLA

0B, 30, 318.75659, 300.38362, 28.7717 1.5000, SUUso ,,,,, SWIATLA

0B, 31, 288.34296, 299.77676, 25.5734, 1.5000, SUSMD_A SUSMA |, ,,, slup

0B, 32, 184.47117, 298.49379, 7.7828, 1.5000, SUSMD_A SuUsMA L, ,, Slup

OB, 32, 129.58520, 299.42901,  30.8382, 1.5000, SUSMD_A SUSMA ,,,,, slup

0B, 34, 130.22363, 299.44069, 29,3523, 1.5000, BUIBG_A ,,,,, rReklama, tablica

OB, 35, 126.56242, 299.35593,  34.6985, 1.5000, KTCRE 1 KTizal , bt., rRodzaj naw.,,, chodnik
0B, 36, 137.20797, 299.63537, 30.2569, 1.5000, EGEBA e, Funkcja, 9, L. kondygnacji, Budynek
0B, 7, 133.25762, 299.80680, 7.0801, 1.5000, KTCRE JPT 35 , bt., rodzaj naw.,,, Chodnik
0B, 38, 131.28034, 299.981086, 33.6976, 1.7000, SUSSY_A OKR , E, Rodzaj,,, wlaz
0B, 39, 130.51813, 299.093251, 32.3915, 1.7000, SUSSY_A PROST , , rodzaj,,, wlaz
0B, 40, 135.52913, 299.56432, 18.5503, 1.7000, SUUSE  ,,,,, Kratka sciekowa

0B, 41, 119.08193, 300.54725, 10,7646, 1.7000, SUSSY_A QKR , W, rodzaj,,, wlaz
0B, 42, 117.75639, 299.74601, 28.5810, 1.7000, PTTUD ,,,,, Trawnik

0B, 43, 151.07581, 99.97670, 36.5199, 1.7000, KTCRE KTKRA KT1ZA ST PC , bt., Rodzaj naw.,,, Chodnik
0B, 44, 147.20046, 99.92184, 34.4127, 1.7000, KTCRB KTIZA KTKRA , bt., Rodza_] naw. ,,, Chodnik
0B, 45, 143,00852, 100.07706, 30.0669, 1.7000, KTCRB KTJIZA KTKRA , bt., Rodzal naw. 4, , Chodnik
0B, 46, 145.38189, 100. 24050, 24,5394, 1.7000, KTCRB KTIZA KTKRA PT , bt., rRodzaj naw.,,, Chodnik
0B, 7, 255.64120, 100.34231, 13.6548, 1.7000, KTCRB KTJIZA KTKRA , bt., Rodza] naw. ,,, Chodnik
0B, 48, 255.25121, 99.55673, 14,3128, 1.7000, SUSMD_A SUsMA L, ,,, slu

0B, 49, 250.65726, 99.52531, 16.1860, 1.7000, PTTUD 2 KTCRBL 5T ,,,,, Trawni

0B, 50, 151.07354, 99.77735, 26.1492, 1.7000, PTTUD 2 KTCRBL KTCRB2 ST ,,,,, Trawnik

0B, 51, 150.98475, 99.72392, 26.8177, 1.7000, PTTUD 2 KTCRBZ ,,,,, Trawnik

OB, 52, 157.27074, 99.87368, 28.3304, 1.7000, PTTUD 2 KTCREZ ,,,,, Trawnik

0B, 53, 203.14855, 99.97703, 33.0442, 1.7000, PTTUD 2 KTCRBZ ,,,,, Trawnik

OB, 54, 222.83335, 99.93382, 43.5884, 1.7000, PTTUD 2 KTCREZ ,,,,, Trawnik



4. Import zakodowanych obserwacji
bezposrednio do sSrodowiska

AGH MicroStation
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M“]JJ 5. Projektowanie tras drogowych lub
AGH szynowych
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7. Geodezyjne opracowanie projektu

Raport
Geo  Wspohzedne punktow g Tyczenie punktow trasy metodg biegunowa
Lu R Report Created: 1/20/2018
Time: 1:56am
a3 " Project: Droga Project: Droga
roject Name: Droga Yile N : D :
Horizontal Alignment Name: Trasa e e (EENSCmei e BEAL File Name: D:\Semestr_5\GIP_KWT'\Projekt_trasy'\Projekt.alg

Last Revised: K33 2018-01-200

Last Revised: K53 2018-01-20 01:52:39
STATION NORT Input Grid Factor: 100000000 o . i .

: . Input Grid Factor: 1.00000000 Note: All units in this report are in meters unless specified otherwise.
Element: Linear
PT (1) 5+000.000 999.7 Centerline Alignment: Tras ]
PKP1 (2) 5+064.890 1010 Stati ” Tyoe ” Centerline T
Tangent Direction: 9.4825" i 2 Alignment:
Tangent Length: 64.8904 i o Offset From FS Station

y . . 5+020.000 Pst Centerline BS ocC IS Station Type Angle Right|| Distance
Element: Clothoid 5+040.000 Pst
PKP1(2) 5+064.890 1010. - : § 0.0000 ps3 ps4 5+000.000 PT 97.2760 32.1440
Wk (3) 5+215.517 1035.. S0 B 00000  ps3  ps4  5+020.000 Pst 63.9989 39.7882
KKP1 (4) 5+289.890 1067.1 5+064.890 PKPI 5
Entrance Radius: 0.0000 %o S 0.0000 ps3 psd 5+040.000 Pst 44.8474 54.1569

H H . 3 ")
E:" R;:dllls. ;Eg$$ 5+100.000 Pkl 0.0000 ps3 ps4 5+060.000 Pst 342712 71.2940
ngth: 25. 5

ke 1 TR 5+120.000 Pkl 0.0000 ps\3 ps4 5+064.890 PKP'] 12.4292 75.6984
Eoigs 300.0000 5+140.000 Pkl 0.0000 ps3 psd 5+080.000 Pkl 27.8949 89.6231
Long Tangent: 150.6263 5+160.000 Pkl 0.0000 ps3 ps4 54+100.000 Pkl 23.6730 108.5238
i*“’" (Tj;“:b:""- ;i;g‘fgﬂ 5+180.000 Pkl 0.0000 ps3  psd  5+120.000 Pk 206373 127.7198

ong Chord: 24,
X 2232267 5+200.000 Pkl 0.0000 ps3 psd 5+140.000 Pkl 18.2954 147.0738
Ys: 20.9749 5+220.000 Pkl 0.0000 ps2 ps3 5+140.000 Pkl 222.1239 159.2907
= o A Hd 00000  ps2  ps3  5+160.000 Pkl 2195844  144.2510

i : 5+260.000 Pkl g
Tangent Direction: 9.4825 i i _ 0.0000 _pa:2__ ps3 STFI_SO.OOG Pkl 216.4798 125.3569
Radial Direction: 279 4825A 5+280. 1063.703 1553.770 44.293
Chorid Dircction: 14.85047 5+289.890 KKPI 1067.867 1562.741 44.141
Radial Direction: 295.5969"



7. Geodezyjne opracowanie projektu

e Generowanie plikow wsadowych:
- instrumenty geodezyjne

- maszyny budowlane




MJJJ 7. Geodezyjne opracowanie projektu
AGH

e Narzedzia przeznaczone dla geodezji
- funkcja Traverse
- raporty zawierajace miary biegunowe,
wspoirzedne punktéw charakterystycznych

e Generowanie plikow wsadowych:
- instrumenty geodezyjne
- maszyny budowlane

e Podstawa do dalszych prac:
- wizualizacja i animacja
- opracowanie w technologii BIM



Certyfikat
AGH

Dear Dr. Strach,

As discussed, we would like to identify or give recognition to the students who have learned the
Bentley software’s in their respective classes or at home by themselves. We would like to send
them the certificates which is in the form of learning units granted by Bentley Systems.

% Bentley Professional Learning Units Assignment Request Form

NOTE: Completion of this form is required to record learning Bentley Learning Units which appear on student's individual Bentley Professional Training

Careers )
transcript.

Network

Fields marked * are required

Requester's Information:
*Submitter's Name:(Relationship managers name)Ashwini Rathi

*Email Address:
*Telephone Number:(+91)2066021134
*Name of educational institution

Department:
Bentley Account Manager:Company's Use only

Course Information:

*Name of Course:

*Bentley products used in course:

*Bentley software version:

*Short Description of the course:

*Location where the course is taught:

Instructor's Name (if not you):
Instructor's email address:-

*Start date of event (mm/dd/yy):

*Event end date (mm/dd/yy):

*Language the course is taught in:

*Course length (in hours)
Only include the hours that were sepnt on learning Bentley
Software:



mailto:Ashwini.Rathi@bentley.com

Blok modutéw specjalizujgcych

Inzynieryjno-Przemystowa

R A

Dziekujemy za uwage


http://www.agh.edu.pl/

