AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
im. Stanistawa Staszica w Krakowie

Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Robotyki

Katedra Robotyki i Mechatroniki

Instrukcja datwiczen laboratoryjnych z przedmiotu:

Roboty Przemystowe

Cwiczenie

Przyktadowy projekt w Automation Studio

Opracowat
Dr inz. Michat Manka



Po uruchomieniu programu otwiera okno gtéwne w¥ioznajduy sic migdzy innymi okna
,Diagram” i biblioteki.
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Z Dbiblioteki zawierajcej elementy hydrauliczne (,Hydraulic”) wybieramyitosvnik
dwustronnego dziatania.
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We wiaciwosciach sitownika mgemy zdefiniowa jego podstawowe parametry.
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Nastpnie z biblioteki wybieramy zawoér 4/3 i we wtawosciach przy pomocy zaktadki
Lbuilder” przeksztatcamy go do postaci widoczneyyoe].

Nastpnie hczymy wygcia z zaworu z wégiami sitownika.

Kolejnym krokiem jest umieszczenie w ukfadzie ponfpliyxed displacement pump with
shaft”) oraz zbiornika na medium hydrauliczne $gevoir”).
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Wyijscie z pompydczymy z pierwszym wégiem zaworu 4/3 , a wajie ze zbiornikiem. Do
zbiornika réwnie podhczamy drugie wegie zaworu zapewnigge nam spust medium.

Wybrana przez nas pompa jest ¢@gana poprzez silnik w naszym przypadkdde to silnik
tréjfazowy.




W tym celu z biblioteki ,Electrical Control” wybiamy silnik trojfazowy (,three phase
motor”) oraz jego zasilanie (,Power suply L1-L3Ponadto aby byta niiwos¢ zahczania i
wytaczania pompy w uktadzie umieszczamy styczniki (feehnormally open”).
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Ponadto w ukladzie umieszczamy symbol silnika eyeznego (,electrical motor”) z
biblioteki ,hydraulic” i taczymy go z watem pompy.

Umieszczajc w ukladzie silnik tréjfazowy nadaimy mu pewn nazwe (,NAPED”) aby
silnik ten napdzat pomp we wigciwosciach bloku ,electrical motor” musimy wyhiéea

zmienny jako zmieng sterujca co spowodujeze uklad ledzie uwaat te dwa elementy za
tozsame.
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W celu sterowania praggompy w uktadzie umieszczamy obwdd niskgemwy. Z biblioteki
»Electrical conrol” wybieramy zasilanie 24V i OVax whcznik (,pushbutton”) idczymy je.
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Aby byta maliwos¢ sterowania stycznikami umieszczonymi na zasilasiloika naley
zdefiniow& zmienrny sterugca. W tym celu otwieramy menadra zmiennych i dodajemy
nowa zmienny ,\WLACZNIK”
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W tym momencie po uruchomieniu symulacjislienacisniemy whcznik uruchomiony
zostanie silnik nagglzagcy pomp.

W dalszej pracy potrzebny namgdzie przeicznik dwupotaeniowy dlatego te wigcznik z
obwodu nisko-nagciowego usuwamy i umieszczamy tam pgzehik dwupot@eniowy
normalnie otwarty idczymy go ze zmiergn, WLACZNIK”
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Kolejnym krokiem jest umieszczenie w uktadzie yognikéw drogowych. Z biblioteki
»hydraulics” wybieramy mechaniczny wadznik drogowy (,mechanical position sensor”) i
po nadaniu mu nazwy umieszczamy go w uktadzie.sSBako czynimy z drugim czujnikiem.
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Podobnie jak w przypadku wdznika take i tu musimy zdefiniow@ zmienne ktore dulg
powigzane z danym czujnikiem.
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Po zdefiniowaniu zmiennych i pmizeniu ich z odpowiednimi czujnikami. Najepolaczy je
z odpowiednim weagiem zaworu 4/3.
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Ukfad jest ju gotowy do pracy i po uruchomieniu symulacji 2zna obserwowa jego
dziatanie.
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