Dr inz. Agnieszka Bieda Podstawy planowania przestrzennego i wyceny nieruchomosci

AGH Krakow Cwiczenia 1: Konfiguracja bazy, osie i linie rozgraniczajace drog

I. Dane

1. Dane do ¢éwiczen znajduja si¢ w katalogach I:\bieda\PPP\ oraz I:\bieda\KiGN\ — na zajeciach bedziemy odnosi¢ si¢
bezposrednio do nich.

2. Nadysku H:\ utworzy¢ katalog Planowanie.

Il. Konfiguracja bazy i programu

1.  Uruchomi¢ program Ewmapa korzystajac z ikony skrotu utworzonej podczas zaje¢ z KiGN na pulpicie EwMapa_sieciowa.

2. Po otwarciu programu pokaze si¢ okno Wybér bazy. Nalezy je anulowac.

3. Z menu Baza wybra¢ opcj¢ Konfiguracje baz.

4. A nastgpnie w oknie Konfiguracja baz, przy uzyciu Kreatora nowej bazy utworzy¢ baze Planowanie. W tym celu klikamy w

stowo EWMAPA w biatym polu po lewej stronie, a nastgpnie w ikone AN

Konfiguracja baz

Kreator nowej bazy

o Ok | ? F'Dmcncl x Anuluil

5. Pojawia sie okno Kreator nowej bazy. Uzupeliamy:
— Nazwa bazy: Planowanie,
—  Sciezka do danych: klikamy Zmier (czerwona strzatka) a nastepnie wskazujemy $ciezke do utworzonego na poczatku
katalogu H:\Planowanie
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Kreator nowej bazy

Flanowanis

Soiezka do danpch: H:\Flanowianie Zmier I

)
I Dzistki  Fontury | Uzytki | W argtivg | Szrafury | Uktad wspél’rzednychf
Operaty I Rastry I Sterowanie | Interfejsy I Szybkie skalowanie I

Mazwa bazy:

a
N

—Drziabki
W Tworzye baze

Flanovanie

Mazwa bazy:
H:“PlanowaniehD zialki Zmief I

Sciezka do danych:
v Domyélng format numerd W Domyslng format numerde punkidv

N ol o o ot )

Odznacz wazyztkie skhadniki konfiguraci bazy

[ “wiudwistla] numeny zgodhie z G5

Humer jednostki ewidencyjney I
% o]

Sprawdzamy jeszcze zaktadki Warstwy (zielona strzatka) oraz Ukfad wspétrzednych (z0hta strzatka). W zaktadce Plan

zagospodarowania dla Warstw zaznaczone powinno by¢ Tworzyé baze oraz Kopiowaé warstwy wzorcowe, a W Ukladzie
wspélrzednych uktad wspotrzgdnych Empiryczny 1965 strefa 1.

e~

Planowanie

Mazwa bazy:
H:%Planowanie Zmief I

Sciezka doWanych:

Drziatki | Lzytki ” Warstwy  Sarafury | Ukkad wsepdtrzednych |

aztry I Sterowanie | Interfejsy | Szubkie skalowanie |

Operaty
(& Flan zagospodarowania ST | EDOTEOD |
Wiarshwy dla planu zagosp ahia
z2 ¥ Kopiowad warsbwy weorcowe
Plan

H:“Planawanie'Plan Zmiet I

MHazwa bazy:
Sciezka do danwch;

Odznace wazystkie skbadniki konfiguracy bazy

[ wuswietlaj numery zgodnie z G5

MHurner jednostki ewidencyiney I
X s
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Podstawy planowania przestrzennego i wyceny nieruchomosci
Cwiczenia 1: Konfiguracja bazy, osie i linie rozgraniczajace drog

T

Flanowanie

MHazwa bazy:

H:“Planowanie

Zmief I

Dziakki | K.ontury | Lzytki | W arshiy | Szrafury ” Ukbad wepdhrzednych

Sciezka do danwch:

Operaty | Fiaztry | Sterowanie | Interfejsy | Szubkie skalowanie |

¥ Dodac ukbad wepdhzednych
ktad wapdbrzednych:

Srednia wysokoid terenu; 0.00

K.anfiguracia uktadu lokalhego: I

Odznace wezystkie skhtadniki konfiguracii bazy

I wivswietlaj numery zgodnie z G5

Humer jednostki ewidencyine): I

x Anulu |

Konfiguracje zatwierdzamy OK.

Kopiujemy wykonane na KiGN bazy dziatek, uzytkow i konturéw do odpowiednich katalogdbw w bazie Planowanie, tj. pliki

bazy dzialek z KiGN do katalogu H:\Planowanie\Dzialki, pliki bazy uzytkow z KiGN do katalogu H:\Planowanie\Uzytki, a
pliki bazy konturow klasyfikacyjnych z KiGN do katalogu H:\Planowanie\Kontury.

Wskazujemy $ciezke do rastrow, ktore byly wektoryzowane podczas KiGN. W tym celu rozwijamy ,,drzewo” z bazami.

Rozwijamy Inne w bazie Planowanie i klikamy w Rastry. Nastepnie klikajac w Zmien, zmieniamy $ciezke dostepu do
katalogu z rastrami z domys$lnego H:\Planowanie\Rastry na I:\bieda\KiGN\zabierzow\Rastry.

]

9.

= EWMAPA
¥l acta_adriatica

B

Podaj katalog:

Flanowanie

- (3kdwna baza

[ Fontuy klazyfik acyjne
[ Uzytki gruntowe

[=]- W arsbw

IH:'\.PIanuwanie'\Hasllﬂ

Usun pozycie |

[+ Szrafury
= Inne
' Identyfikator bazy dla interfejsdw
- Kartoteka z danymi dia interfejsdw
Rastry
- Sterowanie
Szvbkie skalowanie
Uktad wepdtrzednych

,/I:lk|

? Pomocl

x Anuluil

Poza bazami dziatek, konturéw i uzytkoéw chcemy moc stworzy¢ rowniez bazg z planem miejscowym. W tym celu klikamy w

nazwe bazy Planowanie a nastgpnie z rozwijalnej listy z elementami, ktore mozna doda¢ do bazy wybieramy Dodatkowe
dziatki i klikamy w Dodaj wybrany element do bazy.
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Konfiguracja baz

= EwAPA
- acta_adriatica
- Planawarie
- GFawna baza Dodaj wybrany element do bazy
- Kontury klazyfikacyine
- Uzytki gruntowe
= W arsbw
- Plan
Planowanie
[+ Szrafury
= Inne
: |dentyfikator bazy dla interfejsdw
Kartoteka z danymi dla interfejsdw
Fiaztry
Sterowanie
Szvbkie skalowanie
Uktad wepdtizednypch

o Ok | ? F'amucl X .-’-'muluil

Uzupetiamy dane:
— nazwa dodatkowej bazy dziatek: MPZP,
— S$ciezka dostepu do dodatkowej bazy dziatek: H:\Planowanie\MPZP (Uwaga: katalog MPZP nalezy wcze$niej

utworzyc.)
s =

B EwhAaRs [ane podstawowe | Numeracial Oper 4 I PI
- acta_adriatica
- Planowanie

Gdwna baza

- Faontury klasyfikacyine WETT pnz_l,lciel Zmieti baze FB | Zmiefi

- | ytki gruntawe

W arstiy

- Szrafury

- Inne

- Diodatk owe dzighki

e MPZP I

&- PTID Katalog z danymi dla interfejsdw:

Zastepoza warstwa:

“ Ok | ? F'Dmucl x .-’-'muluil

K.atalog z danymi:
IH:\PIanowanie\MF’ZF‘I

[ Specialny tvb dostepu do danych

|dentyfik.ator bazy dla interfejzdw:

Zmief

10. Doktadamy katalog na warstwy robocze. W tym celu klikamy w Warstwy a nastepnie w ikong Dodaj nowy element do grupy.
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Konfiguracja baz

El- B AP
- acta_adriatica
El- Planowanis
- GFéwna baza Dodaj nowy element do grupy|
H- Konbury klasyfikacyine
H- Lzytki gruntowe

‘... Planowarie
t- Szrafury

H- Inne

- PTID

o Ok | ? F'Dmu:u:l %X Anuluil

Uzupetiamy dane:
— nazwa: Robocze,
—  $ciezka dostepu: H:\Planowanie\Robocze (Uwaga: katalog Robocze nalezy wczesniej utworzycé.)

e

- EWMARH,

(- acta_adriatica
- Planowarie IH:\PIanowanie\Hobnczd

Katalog z warstwamni:

i Gbdwna baza

z Kontury klazyfikacyine
[ L zytki grurtawe [~ Specialny tvb dostepu do danych
E‘ Wl arstiy Identyfikator bazy dla interfejsdw;

i i~Plan I

Planowanie
Robocze Wzarce: Moy wzorzec:

|Jzuf pnzyciel Zmiefi baze FB | Zief |

-- Szrafury I
- lnhe
 PTID Dodei | Usun |

K.atalog z kanfig. interfejzdw dla obiektdw:

| Zmien |

v’ Ok | ? Pumocl x .t'-‘-.nuluil

Zatwierdzamy konfiguracj¢ bazy — OK.
11. Otwieramy zatozong baz¢: Baza > Otwdérz baze > w oknie Wybér bazy z rozwijalnej listy Planowanie > OK
12. Konfigurujemy zalozong baze: Baza > Konfiguracja

Sprawdzamy czy mamy mozliwos$¢ korzystania z sieciowego klucza sprzgtowego do wektoryzacji:

Konfiguracja > Inne > Sieciowy klucz sprzetowy — powinno by¢ zaznaczone wektoryzacja na podkiadzie rastrowym oraz
pytaj o pobieranie licencji przy starcie programu.
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Podstawy planowania przestrzennego i wyceny nieruchomosci
Cwiczenia 1: Konfiguracja bazy, osie i linie rozgraniczajace drog

’
Konfiguracja

===

- Dzighkl, punkty, osnowy
- Obiekty
W arshe
-fndietlanie
wiadruki
- Interfejay
- Digitizer
-lnne
Autoryzacia

4 UL

Fozwir lizte |

k

Zuin lste | & 0K I

Przy ztarcie programu pobieraj licencie na——————
v wektoryzacie na podkbadzie rastrowm
[~ przygotowanie artofotomapy

[ interpolacie warstwic
[ semwer WS

|+ Putai o pobieranie licencil pray starcie proqramt

Generyj dane do zdalhe) aktualizacii klucza HASP I

Zdalna aktualizacia klucza HASF I

? Pomocl x Arwlu |

UWAGA: Klucz nie zadziala dopoki ponownie nie uruchomimy EwMapy.

Dla przypomnienia:

Konfiguracja > Wyswietlanie > Okno — mozemy zmieni¢ domyslny biaty kolor okna (uwaga: czarne tlo spowoduje, ze nie
beda widoczne czarne linie). Jezeli komus nie odpowiada kolor biaty, lepszy od czarnego bedzie szary.
W tym samym oknie mozemy zmieni¢ takze, w ktora strone bedziemy porusza¢ scrollem myszki przy powickszeniu widoku.

-

S

UEnQ

- Linie 1 symbole
- Fagter

- Sterowanie weadowe

- Podziak zekcyjiny pkaski
- Podziat sekcying kartogr:
- Podziat zekcying - wydrul
- Szrafury

- Zakresy rastrowe

4 I I

R ozwith liste |

Kenfiguracja
- Diziakki, punkty, oznowy - ) G Kalar
" Ubiekty v Dompglny v Domyglny
--Warstwy
= Wyswietianie w. | 1365
- Ustawienia ogdlne ¥ alar
- Ukbad wspdbrzednpch | = o [T
- Wiyswietlanie

Frialleis |  OK I

[ Patwierdzanie zamkniecia okna

¥ Sygnalizacia déwiekowa zatrzasku
v DZwigk przez grofniczek

Powigkszanie rolk,

" gira (* dot

Shift akbywuje pkynne przesuwani
i Mie @ Tak ("Lew_.,ue—l

? Pomoc | x Anluj |

Konfiguracja > Wyswietlanie > Wyswietlanie — zmieniamy wyswietlanie na precyzyjne oraz kolor wybranego elementu z
fioletowego na bardziej widoczny, np. pomaranczowy.

Rok akademicki 2014/2015



Dr inz. Agnieszka Bieda
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AGH Krakow Cwiczenia 1: Konfiguracja bazy, osie i linie rozgraniczajace drog
i ™
Kenfiguracja u

" g;'_a*kktl‘ punkly, osnowy b Wiagwietlanie—— Skalowad Celownik:
" ey " Bastiowe ¥ Teksty Szemkoic: |9
B W arsty -
- Wiydwietlanie " Wektorowe IV Linie insokosc: |5
- Ustawienia ogalne ¥ Symbale
tlvfk*,ad_ ":'ISD_DhZan-"JCh E v Priorgtet warshwy aktpwne] [ Dynamiczne wodwictlanie
- Wingwietlanie . g
lem [~ Powierzchnia-aktmana war v Dyn. wysw. giubych lini
-~ Linie i symbole Skala 1: [1000 o] Warnek wysw grubych lini:
- Raster I
- Glerowanie wsadowe —  Fozdzielozoic I
A : . I — ¥ Rastrowe spmbole
- Podziak zekoyjiny pkaski I 75
- Podziat sekoyiny kartogr: \Woréanisiagy kol I Szpbkie vydwistianie
. . wraznisjgey kalor—————————
- Podzial sekcying - wpdrul i [~ Grubosei 'drukarkawe’
- Garafury winbrahy element: _
- Zakresy rastrowe =
P —T— P
R ozwiri Iistel Zwit liste | W 0K I 7 F'Dmnc:l x .fi‘n.nuluil
S

Akceptujemy wszystkie ustawienia poprzez przycisk OK.

11l. Tworzenie warstw i rysowanie osi drég

1. Odczytujemy zawarto$¢ bazy: menu widocznosci: Odczyt > Odczyt wszystkiego

2. Poprzez Eksplorator (menu: Warstwy > Eksplorator albo klikamy F4 albo ikona &) zaktadamy warstwy robocze, na

ktorych bedziemy rysowac osie drog.

Aby ustali¢ jakie warstwy beda potrzebne musimy okresli¢ jakie drogi (kategoria i klasa) znajduja si¢ w zakresie. Dlatego
nalezy podczytac raster I:\bieda\PPP\Zelkow_dane\drogi\Zabierzow_drogi_256K.evr (Rastry > Dodaj nowy raster)

Mozna na nim sprawdzi¢ czy drogi sg kategorii gminnej, powiatowej, wojewddzkiej lub krajowej. Kazda z tych drog moze

byc droga nastepujacej klasy:

autostrady, oznaczone dalej symbolem "A",
—  ekspresowe, oznaczone dalej symbolem "S",
—  gléwne ruchu przyspieszonego, oznaczone dalej symbolem "GP",

— gldwne, oznaczone dalej symbolem "G",
—  zbiorcze, oznaczone dalej symbolem "Z",
— lokalne, oznaczone dalej symbolem "L",

— dojazdowe, oznaczone dalej symbolem "D".

Drogi zaliczone do jednej z kategorii (gminna, powiatowa, wojewddzka, krajowa) powinny mie¢ parametry techniczne i
uzytkowe odpowiadajace nastepujacym klasom drog:

— drogi krajowe - klasy A, S, GP i wyjatkowo klasy G,

— drogi wojewoddzkie - klasy G, Z i wyjatkowo klasy GP,

— drogi powiatowe - klasy G, Z i wyjatkowo klasy L,

— drogi gminne - klasy L, D i wyjatkowo klasy Z.

Dla celow ¢wiczen przyjmujemy, ze drogi:
— drogi krajowe sa klasy G,

— drogi wojewodzkie sg klasy Z,

— drogi powiatowe sg klasy L,

— drogi gminne - klasy L, D i wyjatkowo klasy Z (w zaleznosci od ustalefi wynikajacych z uchwaty RG:
I:\bieda\PPP\Zelkow_dane\drogi\Zal 1 Gmn-Zabierzow--drégi2.doc — numery drog gminnych znajdujg sie na rastrze
Zabierzow_drogi_256K.evr, jezeli jaka$ droga nie ma numeru przyjmujemy, ze jest drogg klasy D).

W celu utworzenia warstwy klikamy w katalog, w ktérym majg znalez¢ si¢ warstwy, tj. Robocze a nastgpnie w Edycje na

karcie Info.
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Eksplorator ﬁ
EQ‘E% Planowanie 7 ‘widoozna

- B2 Saratury
. @ Raztry . Kalor
.E__i‘O Ghawna baza
. BO Fontury klasyfikacyine Info l
. O Uzptki gruntowe
Petna nazwa:
Internet
=t Robocze
- Flan .
o . [lo£E waarztv
- Planowanie
_:I 3 EI
Lo Sciezka
N H-il-@' Podziat sekeying CAlzersdgniezzkaiD e piMowy foldersRoboczeh

BT Fee =D ?
YE T ERY B

IL Zamk.r

h

3. W oknie Edycja wpisujemy nazwe tworzonej warstwy, tj. osie_dr a nastepnie klikamy w rodzaj tworzonej warstwy, tj.
liniowa.

-

Edycja

Katalog: Robocze

\ Mowa warshwa :

Petna nazwa : " Tekstowa

& Liniowa

t akzymalna ilodé podwarst :

Fararnetry katalogu :

Drefinicie linii :

| Zrier:

Definicje symbali : Edytuyj

| Zrier:

Definicie wopeknier :

‘ umt@\ |

| Zmie

Iv¥ Podlega usuwaniu zawartogcl
[v Irport definici warste i ich paranmetrdw

[ Eksport wepstrzednych z pebna precyzia

x Anuluj ‘ ? Pomoc

Pokaze si¢ okno Edycja nagléwka podwarstwy liniowej. Tworzymy pierwsza podwarstwg warstwy osie_dr. Bedzie to
warstwa, na ktorej beda rysowane osie drog gminnych lokalnych. Wpisujemy nazwe podwarstwy GM_LOK. Kolor
podwarstwy mozemy wybra¢ dowolnie. Aby go zmieni¢ klikamy w czarng lini¢ obok nazwy podwarstwy.
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AGH Krakow Cwiczenia 1: Konfiguracja bazy, osie i linie rozgraniczajace drog
Edycja nagtowka podwarstwy liniowej - 0 . - Iﬁ
M azwa podwarstwy: |I3M_LEIK] .
Petna nazwa: | Tup lini

[v “Widoczna |v Podiega obcinaniu MNazwa: 1 d
[v Polilinie Grubodé ekranowa: | cienka -
“Wharunek [mépiksel]. |0 Biezacy Mnoznik: 1

; 0 ..
Warunek, [mApiksel] Biezacy Grubodé fini I
Wizpdhzedna £ | brak. j cienkiej [mm]: 1]

Grubasé [mm]: |U grube] [rarm]: 0

Przeskalowanie grubogci [¥]

1:500 |1 11000 |1 1:2000 |1 1:.5000 |1

¢ Ok | ? Pomoc ‘

e J

Frzezun ‘ Jzun zawartosc

Zatwierdzamy utworzenie podwarstwy — OK.

Tworzymy tyle powarstw ile to konieczne (nazwy i kolory wg uznania). Nastepna podwarstwe dodajemy klikajac na warstwe
osie_dr oraz na Edycja w zaktadce Info.

Eksplorator Iﬁ

EQ‘E% Planowanie [ ‘wWidoczna
: WEC Sarafury
@ R aztry . F.alar
.BO Ghdwna baza

BO Fontury klasyhikacyine Liniowa  Info
:_:i:l;;?runtnwe FPetna nazwa:
Plan
Planowanie
Robocze
& O (kI llogé podwarsts
b Q1 0 GM_LOK, 1
Formatki

FPadziat zekcyjny >
Edycia

aneidse=io?
THFEE YR RS

IL Zamknj

h

W oknie Edycja nagtéwka warstwy wybieramy Dodaj podwarstwe.

Edycja nagldwka warstwy @

Maziwa warshwng: |DSIE_DH

Petna nazwa warstwy:

Wiai podwarsting | Llsur warshwe | sur ostatnig podwarstwe‘
x Anulu | ? Pamoc |
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Podstawy planowania przestrzennego i wyceny nieruchomosci
Cwiczenia 1: Konfiguracja bazy, osie i linie rozgraniczajace drog

Podwarstwe dodajemy jak poprzednio.

4. Osie rysujemy dla wszystkich dziatek ewidencyjnych pod drogami z zakresu (na odpowiednich warstwach). Potrzebujemy do

tego narzedzia Wstaw cigg linii (Uwaga: musi by¢ aktywna warstwa, na ktorej chcemy rysowaé wybrang o$).

Po aktywowaniu warstwy i wybraniu rysowania klikamy prawym przyciskiem myszy w obszar mapy. W oknie
Woprowadzanie linii  wybieramy prowadzenie osi. Musimy wcisngé je na stale prawym przyciskiem myszy. Z okna

wychodzimy X.

Ly
Wprowadzanie linii \

S W
|0 |0

F+nﬁﬁﬂﬁaﬂ

Tup lini: Idnm_l,ls’ln_l,l vI

Grubogd: | domypslna -
Mnaznik. IU vI
Dhugose: Im vl

N i}
A X
O
G B

Prowadzenie osi

& v
[weoa ) ~ L LEEL

O$ rysujemy przyciagajac sie do punktow granicznych drég — F4 (dla ulatwienia mozna wigczy¢ wyswietlanie kohcow
odcinkow, tj m: mapa > wyswietlaj korice odcinkow). Po wskazaniu dwoch dowolnych punktéw program sam wyznaczy
$rodek odcinka pomigdzy nimi.

Rysowanie linii kofczymy ESC.

IV. Linie rozgraniczajace drég

Szeroko$¢ ulicy w liniach rozgraniczajacych nie powinna by¢ mniejsza niz okreslona w tabeli:

Najmniejsza szerokos¢ w liniach rozgraniczajacych ulicy o przekroju
Klasa ulicy jednojezdniowym (m) dwujezdniowym (m)
1x2 2X2 2X3
1 2 3 4
S - 40 50
GP 30 40 50
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G 25 35 45
Z 20 30 -
L 12 - -
D 10 - -

Podstawy planowania przestrzennego i wyceny nieruchomosci
Cwiczenia 1: Konfiguracja bazy, osie i linie rozgraniczajace drog

Szeroko$¢ drogi w liniach rozgraniczajacych poza terenem zabudowy i nie przeznaczonym pod zabudowe nie powinna by¢
mniejsza niz okreslona w tabeli:

Najmniejsza szeroko$¢ w liniach rozgraniczajacych drogi o przekroju
Klasa drogi jednojezdniowym (m) dwujezdniowym (m)
1x2 2X2 2X3
1 2 3 4
A - 60 70
S 30 40 50
GP 25 35 45
G 25 35 -
Z 20 30 -
L 15 - -
D 15 - -

Osie drog powinny zosta¢ odsuni¢te rownolegle o potowe wartosci wynikajacej z tabeli. W ten sposob powstanie zgodny z
przepisami pas drogowy.

1. Odsunigte osie bedziemy zapisywac na warstwie P_ZAG_L podwarstwa ,,0”. Sa to obowigzujgce linie rozgraniczajace tereny
o rdéznym przeznaczeniu. Jest to jedna z warstw jakie stworzyly si¢ podczas zaktadania bazy w katalogu Plan. Nalezy ja
aktywowac.

2. Aby odsuna¢ rownolegle 0§ drogi nalezy w pierwszej kolejnosci oznaczy¢ ja markerem Wskazanie polilinii, tj. 3‘: Klikamy
na niego prawym przyciskiem myszy i wybieramy Poczgtek — Koniec > Podwarstwa. Klikamy w poczatek osi oraz w jej
koniec. O$ powinna zaznaczy¢ si¢ na zielono.

3. Wskazanie polilinii > OdloZenie rownolegle na warstwe

Uwaga: linia zapisze si¢ na aktywnej warstwie w odlegtosci wskazanej przez Uzytkownika. Wynika ona z powyzszych tabel.
Dla drogi gminnej lokalnej w terenie zabudowanym to bedzie np. 6 m. Jezeli chcemy odtozy¢ lini¢ po drugiej stronie drogi
warto$¢ odtozenia musimy wpisac ze znakiem minus.

(3]

Powtarzamy to dla wszystkich drog.

o

Na skrzyzowaniu ulicy klasy L lub D z ulicg klasy L lub D, a takze na skrzyzowaniu ulicy klasy Z z ulicg klasy L lub D powinny

by¢ stosowane narozne $ci¢cia linii rozgraniczajgcych nie mniejsze niz 5 m x 5 m.
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Dr inz. Agnieszka Bieda
AGH Krakow

Podstawy planowania przestrzennego i wyceny nieruchomosci
Cwiczenia 1: Konfiguracja bazy, osie i linie rozgraniczajace drog

4. W tym celu na skrzyzowaniach rysujemy okregi, ktére zahaczamy w miejscu gdzie krzyzujg si¢ linie rozgraniczajace dwoch

drog.

Po wybraniu Wstaw okrgg pod prawym przyciskiem myszy wybieramy Zatrzask do przecigcia (Uwaga: aby zadziatat
musimy wykona¢ to mozliwie najblizej miejsca gdzie ma zosta¢ wstawiony okrag).

\

=
Zatrzask do ;u'ze:le:laE
e e,
Typ linii: |dompslng | @
Gubois [dodna |
Mrioznik: m ()

/

/

Poniewaz okrgg ma mie¢ promien 5 m po wskazaniu jego $rodka ponownie klikamy prawy przycisk myszy. W oknie Edycja
wybieramy Wspétrzedne wzgledem ostatniego punktu — DX: 5, DY: 0 lub odwrotnie.
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Wspotrzedne wzgledem ostatniego punk‘tul

Gruboge: |domyélna | 2 X
Mnoznik: |0 -
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Laczymy przeciecie okregu z liniami rozgraniczajacymi. Za pomoca wszystkich znanych narzedzi rysunkowych EwMapy
usuwamy zbedne elementy. Efekt koncowy powinien wygladac nast¢pujaco:

Powtarzamy dla wszystkich skrzyzowan.
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