Temat 3

Obliczenie wspotczynnikdéw obnizenia
precyzji - DOP (Dilution Of Precision)
Dane:

1) Macierz planu obserwacji A {z drugiej lub trzeciej iteracji -

temat 2}
2) Wspotrzedne geocentryczne X, Y, Z miejsca obserwacji

Etapy obliczen
1) Obliczenie macierzy kofaktorow:
-1

RN

2) GDORP - parametr geometryczny opisujacy doktadnosé
potozenia punktu w 4 wymiarach (3 wymiary przestrzenne +
czas)

GDOP-[Q  +Q  +Q  +0Q
11 22 33 44

3) PDOP — parametr pozycyjny dla wspéirzednych
geocentrycznych kartezjanskich



PDOP= 0 + ) + ()
11 2 2 33

4) TDOP - parametr czasowy

TDOFE =0
4 4

5) Przeliczenie wspotrzednych X, Y, Z miejsca obserw. na ¢, A
a=6378137.10

b=6356752.31425
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6)

7)

8)

2 3
. Zie! -b-[sin[@]]
p=arctg > -
p-e -a-[cos[@]]
Y
A=arctyg %

Obliczenie macierzy transformacji wspotrzednych
z uktadu geocentrycznego do uktadu topocentrycznego

_sin [(p] COS [h] -s51in [(p] sin [?&] COS [EP]
R -sin|a] cos |} 0
cos[np]-cos[h] CGS[(P]'SiH[h] Sin[@]

Transformacja macierzy kofaktorow z uktadu geocentrycznego
do uktadu topocentrycznego

Oxyz-submatrix(Q, 1,3, 1,3

T
QH:=R-QX}FE-R

HDOP - Wspo6lczynik horalnyzontalny w uktadzie
topocentrycznym

HDOP=[Q, +Qqp
11 22



9) HDOP - Wspoétczynnik wysokosSciowy w ukltadzie
topocentrycznym

VDOP = [0
33



