Zmienna —ma: nazwe, adres w pamieci, typ np. Bool, Integer, itp. i wartosc.

Tag — ma wszystkie cech zmiennej + dodatkowe wtasciwosci np. dostep z HMI,

podtrzymanie wartosci po wytaczeniu zasilania itp.

Globalny zasieg zmiennej — dla zmiennych zadeklarowanych w PLC tags i globalnych DB — poznajemy po cudzystowie, np. “"bS1”

Parametry aktualne (argumenty) zmienne ktorych wartosci lub adresy sg przekazywane do: instrukcji, funkcji FC i blokéw funkcyjnych FB.

Parametry formalne — zadeklarowane w interfejsach instrukeji, FC i FB. Wiasciwosci parametréw formalnych zalezg od sekcji w ktdrej zostaty
zadeklarowane: Input - przekazanie przez wartos¢, Output - deklaracja zwracanych wartosci, InOut - przekazywanie przez adres, Temp —
tymczasowe zmienne lokalne, Static (dotyczy FB) deklaracja zmiennych, ktérych wartosci pamietane sg po zakoriczeniu wykonywania FB, Return

- dotyczy FC, zwracana wartos¢.

FC (funkcja) —interfejs przechowywany jest na stosie — ,znika” po zakoiczeniu wykonywania funkgji.

FB (blok funkcyjny) — interfejs przechowywany jest w instancyjnym DB

Wskazanie (nie obowigzek) do tworzenia nazw i formatowania

Blokéw DB Programowanie

Krotkie nazwy rozpoczynajace sig od duzej litery. | 1. Uzywanie multi-instancji zamiast instancji pojedynczych.

DB instancyjne dobrze jest poprzedzi¢ Inst X
lokalnie.

2. Uzywanie zmiennych w obrebie danego bloku. Zmienne mogg by¢ uzywane tylko

Zmiennych (tagow) 3. Unikanie statych globalnych.
Notacja camelCase: mafa pierwsza litera, brak |4. Ostroine deklarowanie zmiennych jako temp.
odstepdéw i separatoréw (takich jak podtoga czy |5. Zaleca sig przypisywanie nowej wartosci dla zmiennej Output tylko jeden raz w trakcie

pauza), jezeli identyfikator sktada sie z kilku stow cyklu.
to kazde nowe stowo zaczyna sie od wielkiej litery.
Nie uzywamy znakéw diakrytycznych takich jak: 3,
e ¢S ...

6. Prefixy stat i temp dla zmiennych Static i Temp.
7. Nazwy statych pisa¢ WIELKIMI LITERAMI.
8. Stale deklarowac tylko jako lokalne.

9. Dla zmiennych, ktérych wartosé numeryczna ma byé rézna od 0 nalezy uzywac statych.

Zalecana dtugosc to maksymalnie 24 znaki. 10. Spacja przed i po operatorze.

11. W LAD uzywaj Calculate zamiast innych instrukcji arytmetycznych.

Potaczenia pomiedzy symbolami (instrukcjami) w LD maja stan logiczny —
nazywany RLO — (Result of Logic Operation).

Stan wysoki po LEWE! stronie symbolu zezwala na wykonie instrukeji.

Styki, tak NO —| | jak i NC -|/| przepisuja stan RLO z lewe] strony na prawa
prﬁ[qdpowiednim stanie zmiennej bed3cej argumentem instrukcji (styku)
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NO —testowanie stanu wysokiego bitu (argumentu)
Jezeli stan "bitBool” = 1 to wysoki stan RLO bedzie
przeniesiony na prawg strong symbolu

NC - testowanie stanu niskiego bitu (argumentu)
Jezeli stan "bitBool” = 0 to wysoki stan RLO bedzie
przeniesiony na prawg strone symbolu
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'Stan dla “bitBool” = 0 |

Przydatne adresy
Wejscia analogowe: AIO — IW64; All - IW66

Wyijscia analogowe: ptytka sygnatowa AQO — QW80 —dla CPU 1215C AQO — QW64; AQ1 — QW66

Spis stanowisk

Nazwa !
Nr PLC IP PLC | PLC

HMI

- CPU 1214C DC/DC/DC firmware V2.2
1 PLC_10 @ 192.168.0.10  G6ES7 214-1AE30-0XBO

CPU 1214C DC/DC/DC firmware V2.2
2 PLC_20 @ 192.168.0.20 ' 6ES7 214-1AE30-0XBO
AQ1 Signal board: 6£57 232-4HA30-0XBO

- AQ1 Signal board: 6ES7 232-4HA30-0XB0

KTP 600 6AV6 647-0AD11-3AX0
1P 192.168.0.11

KTP 600 6AV6 647-0AD11-3AX0
IP 192.168.0.21

| CPU 1214C DC/DC/DC firmware V2.0
3 PLC_30 192.168.0.30 | 6ES7 214-1AE30-0XBO
- AQ1 Signal board: 6E57 232-4HA30-0XBO

KTP 600 6AV6 647-0AD11-3AX0
IP 192.168.0.31

CPU 1214C DC/DC/DC firmware V3.0
4 PLC 40 @ 192.168.0.40 6ES7 214-1AG31-0XB0O
. AQ1 Signal board: 6E£57 232-4HA30-0XBO

KTP 600 6AVE 647-0AD11-3AX0
IP 192.168.0.41
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CPU 1214C DC/DC/DC firmware V2.2
5 PLC_50 192.168.0.50 6ES7214-1AE30-0XBO KTP 600 6AV6 647-0AD11-3AX0
| AQ1 Signal board: 6£57 232-4HA30-0x80 | 1P 192.168.0.51
| CPU 1214C DC/DC/DC firmware V2.2
| 6ES7 214-1AE30-0XBO KTP 600 6AV6 647-0AD11-3AX0
B ROl 192188050 - AQ1 Signal board: 6£57 232-4HA30-0XB0 1P 192.168.0.61
| CM 1241 (RS232): 6E57 241-1AH30-0XB0
CPU 1214C DC/DC/DC firmware V2.2 KTP 600 6AV6 647-0AD11-3AX0
7 PLC_70 192.168.0.70 6ES7 214-1AE30-0XBO 1P 192.168.0.71
| AQ1 Signal board: 6ES7 232-4HA30-0XBO
CPU 1214C DC/DC/DC firmware V2.2
| 6ES7 214-1AE30-0XBO
| AQ1 Signal board: 6£57 232-4HA30-0XB0  KTP 400 6AV6 647-0AA11-3AX0
8! PLC_ 80 192.168.0.80
= | CM 1241 (RS232): 6ES7 241-1AH30-0XB0  IP 192.168.0.81
| SM 1221 DI16 x 24VDC 6ES7 221-1BH30-0XBO
M 1234 Al4/AQQ: 6ES7 234-4HE30-0XBO
| CPU 1214C DC/DC/DC firmware V3.0
9 PLC 90 192.168.0.90 6ES7 214-1AG31-0XBO KTP 700 6AV2 123-2GB03-0AX0
| AQ1 Signal board: 6E57 232-4HA30-0XBO IP 192.168.0.91
CPU 1212C.DC/DC/DC fiomyrare ¥4,5 KTP 700 6AV2 123-2GB03-0AX0
10 ‘PLC_100 192.168.0.100 ' 6ES7 212-1AE40-0XBO s A 101
AQ1 Signal board: 6£57 232-4HA30-0XB0
CPU 1215C DC/DC/DC firmware V4.5 KTP 700 6AV2 123-2GB03-0AX0
11 PLC 110 192.168.0.110 657 215-1AG40-0XB0 P 192 1680111
CPU 1212C DC/DC/DC firmware V4.5 KTP 700 6AV2 123-2GBO3-0AX0
12 PLC_120 192.168.0.120 6ES7 212-1AE40-0XB0 e
AQ1 Signal board: 6£57 232-4HA30-0XB0

Zegary to systemowe FB
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Dostep ,slice access” dostep odbywa sie przez dopisanie na koricu nazwy zmiennej kropki, znaku procent oraz litery X (bit),
B (bajt), W (Word — 16bit) lub D (DWord — 32 bit). Np. ”Zmienna.%X0"”, "Zmienna.%B1”
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Nazwa zmiennej

Przyktady:
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Symbol bezpos

Nr bitu w zmiennej EN_FB_graph
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