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Wykrywanie krawedzi
Cwiczenie laboratoryjne nr 5
Analiza i przetwarzanie obrazow

Wprowadzenie

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie uczestnikow kursu z metodami wykrywania krawedzi.

Wykrywanie krawedzi — przydatne polecenia

Elementarng metoda wykrywania krawedzi w obrazie jest uzycie filtra Laplace’a:

cv2.Laplacian(src, ddepth, other options...)

Najczescie] uzywanym algorytmem wykrywania krawedzi jest metoda Canny — jest ona
wieloetapowa, w OpenCV mamy wygodng funkcjg:

cv2.Canny (img,minVal, maxVal, kSize)

ktéra implementuje wszystkie etapy. Jej parametrami sg wartosci progéw —minvVal i maxVal
ktére mowig ponizej jakiej intensywnosci piksele nie bedg uznane za krawedzie i powyzej ktorej
krawegdziami bedg na pewno oraz wielko$¢ maski Sobela uzywanej do wykrywania (domys$lnie
3).

Wykrywanie linii z uzyciem transformacji Hough przeprowadza si¢ na obrazie wstepnie
skonwertowanych do stopni szarosci (cv2.cvtColor) a nastgpnie ze zlokalizowanymi

krawedziami (metoda Canny - cv2.Canny). Do tego celu korzysta si¢ z funkcji:

cv2.HoughLines (src, rho, theta, threshold)

Gdzie src stanowi obraz wejsciowy, rho (oznaczany na wyktadzie jako r), theta — kroku
przeszukiwania dwoch zmiennych akumulatora oraz préog — minimalng warto$¢ akumulatora
powyzej ktorej bedziemy mieli do czynienia z linig.

Podobnie dla celow wykrywania okregdw stosuje si¢ funkcje

cv2.HoughCircles (src,cv2.HOUGH GRADIENT,res ratio,min dist,
paraml=50, param2=30,minRadius=0,maxRadius=0)

ktorej parametrami s3:

src — obraz wejSciowy
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cv2.HOUGH GRADIENT - metoda uzywana do wykrywania (dostgpna na razie jedna)

res ratio — stosunek rozdzielczo$ci akumulatora do rozdzielczosci obrazu (domyslnie
przyjmujemy 1)

min dist —minimalna odlegto$¢ migdzy dwoma najblizszymi Srodkami okregéw (zbyt mata
warto$¢ moze spowodowac zidentyfikowanie nieistniejacych okregow)

paraml, param?2 — parametry metody, w tym przypadku gérny prog wykrywania krawedzi
Canny oraz minimalng warto$¢ akumulatora powyzej ktoérej bedziemy mieli do czynienia z
okregiem

minRadius, maxRadius — minimalny i maksymalny promien szukanych okrggow (przy
ustaleniu obu 0 algorytm probuje sam je okreslic)

Przed uruchomieniem metody HoughCircles zalecane jest rozmycie filtrem gaussowskim lub
medianowym. Metoda Canny jest juz wbudowana w HoughCircles.

Realizacja ¢wiczenia

a) Prosze wczytac przyktadowy obraz lab5 1.jpg i skonwertowac go do obrazu w skali
szaroS$ci.

b) Prosze sprawdzi¢ i porowna¢ wynik wykrywania krawe¢dzi metodami
a. Laplace
b. Canny

dla obrazu oryginalnego i1 obrazu z natozonym filtrem gaussowskim (5x5). Wynikowy
obraz mozna podda¢ progowaniu.

¢) Prosze zbada¢ wptyw parametréw minvVal, maxVal i1 kSize na wynik dziatania
algorytmu Canny.

d) Prosze dokona¢ wykrywania linii metoda transformacji Hough
e) Prosze zbada¢ wptyw progu na wynik dzialania transformacji Hough

f) Prosze wczyta¢ drugi z przyktadowych obrazoéw lab5 2.png, podobnie go skonwertowac i
dokona¢ wykrywania okrggow

Podpowiedz:
Prosta demonstracje wykrywania linii mozecie Panstwo znalez¢ tutaj:

https://docs.opencv.org/3.4/d9/db0/tutorial_hough lines.html
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