mgr inz. Grzegorz Gotaszewski dr hab. inz. Szymon Lukasik

pok. 216, D-10 pok. 213, D-10
goolasz@agh.edu.pl slukasik@agh.edu.pl

Zadania rozpoznawania
Cwiczenie laboratoryjne nr 7
Analiza i przetwarzanie obrazow

Wprowadzenie

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie uczestnikéw kursu z metodami lokalizacji cech
charakterystycznych i rozpoznawania obiektéw (na przyktadzie twarzy)

Cechy charakterystyczne — przydatne polecenia

OpenCV udostepnia szereg algorytmow pozwalajacych na lokalizacje charakterystycznych
elementow obrazu:
Harris corner detection — funkcja cv2.cornerHarris ()
Shi-Tomasi corner detection — funkcja cv2 . goodFeaturesToTrack ()
Scale-Invariant Feature Transform (SIFT) — funkcja sift.detect ()
Speeded-Up Robust Features (SURF) — funkcja surf.detectAndCompute ()
- wymaga python-contrib 3.4.2.17
Features from Accelerated Segment Test (FAST) — funkcja fast.detect ()
Oriented FAST and Rotated BRIEF (ORB) — funkcja orb.detect ()

Dla zadania detekcji obiektow stosuje si¢ standardowo klasyfikator kaskadowy Haara powotany
do zycia funkcjg cv2.CascadeClassifier .Jej parametrem jest jeden z predefiniowanych
modeli klasyfikujacych z pliku XML. Klasyfikator taki mozna samemu wyuczy¢ — dostarczajac
pliki uczace albo skorzysta¢ z jednego z predefiniowanych modeli:
https://github.com/opencv/opencv/tree/master/data/haarcascades

Po zainicjowaniu kaskady mozemy przystapi¢ do wykrywania funkcjg detectMultiScale.
Przyjmuje ona 3 parametry: obraz (w skali szarosci), parametr skali méwiacy o tym o jaki
wspotczynnik zmniejszane sg obrazy w kolejnych fazach pracy algorytmu oraz liczba sgsiadow —
parametr mowigcy ile sgsiednich ramek z wykrywanym obiektem musi si¢ pojawi¢ by obiekt byt
uznany za wykryty. Im wigksza warto$¢ tym lepsza jakos$¢ rozpoznawania — ale rownoczesnie
szansa na pomini¢cie obiektow niejednoznacznych (np. twarzy czgsciowo zastonietej itp.).

Realizacja ¢wiczenia

A. Prosz¢ poréwna¢ metody Harrisa, SIFT, SURF, FAST i ORB w zadaniu rozpoznawania
punktéw charakterystycznych dla obrazu lab5 2.png. Dla ktorej metody wyniki wydaja
si¢ blizsze intuicji? Ktora wydaje si¢ by¢ bardziej ,,aplikowalna” (np. ze wzgledu na czas
obliczen)?
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B. Prosze sprobowac wykry¢ twarz w sekwencji wideo — nagranej na kamerze lub $ciggnietej
z serwisu youtube. W tym celu korzystamy z kaskady Haara:

cv2.CascadeClassifier ('haarcascade frontalface default.xml')

a nastgpnie np. z

detectMultiScale(gray, 1.1, 4)

eleganckim zwyczajem jest przy tym zakreslenie twarzy odpowiednig ramka
(cv2.rectangle/cv2.circle/cv2.ellipse)
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