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1. Opis merytoryczny

Wykorzystywane obecnie roboty samodzielnie si¢ poruszajgce albo sg zdalnie
sterowane albo majg wbudowang (softwareowo) mape terenu, w ktérym bedg operowac z
zaprogramowang z gory trasg. Roboty w petni autonomiczne, jednakze, muszg byc¢
wyposazone w system analizy i ,rozumienia” sceny. Tego typu prace sg obecnie w
poczatkowym stadium rozwoju a uzyskane wyniki, na razie bardzo wstepne, ograniczajg sie
w zasadzie do robotoéw operujgcych wewnatrz budynkdéw. Celem niniejszego projektu jest
opracowanie oraz implementacja systemu analizy sceny dla robotéw w petni
autonomicznych, ktére majgc sprecyzowany cel misji realizujg go w petni samodzielnie
analizujgc scene, na ktorej operujg, pod katem wykonania misji. Projekt obejmuje
opracowanie systeméw bazujgcych na réznego typu systemach sztucznej inteligenciji.
Przewiduje sig, przede wszystkim, uzycie metod syntaktycznych jak tez sztucznych sieci
neuronowych i systeméw wnioskowania rozmytego. Przewiduje sie rbwniez analize roznego
typu Srodowisk: zarbwno sztucznych srodowisk typu urbanistycznego jak tez Srodowisk
naturalnych, w tym podwodnych oraz powierzchni innych ciat kosmicznych, przede
wszystkim powierzchni Ksiezyca i Marsa. Nadmieni¢ nalezy, ze uzyskano juz pewne wyniki
dla srodowiska typu urbanistycznego — por. publikacje wyspecyfikowane w pkt.3.

2. Charakterystyka i typ potencjalnych
nabywcow

Potencjalnymi nabywcami sg wszystkie podmioty, ktére wykorzystujg lub planujg
wykorzystanie robotéw autonomicznych. Przyktadowe zadania, ktére roboty tego typu mogg
wykorzystywac (co zostato udowodnione co najmniej na poziomie testowania prototypow):
a) Zadania inspekcyjne — inspekcja techniczna trudno dostepnych obiektow przy
pomocy robotow latajgcych (wiszgce mosty, kominy, wysokie budynki, duze turbiny wiatrowe,
platformy na morzu).

b) Zadania zwiadowcze na potrzeby armii i jednostek antyterrorystycznych — roboty
latajgce.
C) Zadania eksploracyjne w kosmosie — badanie Ksiezyca i powierzchni innych planet,

przede wszystkim Marsa — roboty kotowe i gasienicowe, kroczgce ale réwniez latajgce z
napedem rakietowym.

d) Roboty do prac podwodnych — ratownictwo morskie - roboty nurkujace.
e) Roboty do prac podwodnych — poszukiwanie zt6z — roboty nurkujgce.
f) Roboty do prac podwodnych — badania naukowe — badania fauny i flory podwodnej,

badania dna morskiego.

3. Opis materiatdw promocyjnych
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a) Prezentacje multimedialne m.in. obrazujgce zadania wyspecyfikowane w poprzednim
punkcie.
b) Publikacje opublikowane przez autoréw projektu dotyczace tematyki projektu:

Bielecki A., Buratowski T., émigielski P,

Recognition of two-dimensional representation of urban environment for autonomous flying
agents,
Lecture Notes in Atrtificial Intelligence, vol.8467, 2014, 662-671.

Bielecki A., Buratowski T., Smigielski P.,

Recognition of two-dimensional representation of urban environment for autonomous flying
agents

Expert Systems with Applications, vol.40, 2013, 3623-3633.

Bielecki A., Buratowski T., émigielski P,
Syntactic algorithm of two-dimensional scene analysis for unmanned flying vehicles ,

Lecture Notes in Computer Science, vol.7594, 2012, 3623-3633.

4. Potencjalni rozmowcy

Producenci robotow autonomicznych oraz oprogramowania do nich jak rowniez wszystkie podmioty
wykorzystujgce unikalne typy robotéw autonomicznych ktére, z powodu unikalnosci, nie
mogg by¢ produkowane seryjnie (np. roboty zwiadowcze wykorzystywane potencjalnie przez
oddziaty antyterrorystyczne). W szczegélnosci zainteresowanie projektem wyrazita firma
UAVs Poland Spotka z 0.0.

5. Kierunki potencjalnego zastosowania projektu

Projektowanie oraz implementacja systemow analizy sceny na potrzeby robotéw
autonomicznych ze szczegblnym uwzglednieniem robotow operujgcych na scenie
tréjwymiarowej — roboty nurkujgce i latajgce.

6. Opis silnych i stabych stron projektu

Silne strony
a) Dobrze zdefiniowany i rozpoznany problem badawczy.
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b) Kierownik i wykonawcy projektu reprezentujg wszystkie kompetencije
(robotyka, sztuczna inteligencja: syntaktyczne metody analizy obrazoéw i sceny, sieci
neuronowe, wnioskowanie rozmyte; wszystkie powyzsze
zarbwno w aspekcie teoretycznym jak i aplikacyjnym ) niezbedne do
skutecznego wykonania projektu.
¢) Kierownik i wszyscy wykonawcy projektu sg doswiadczonymi
naukowcami legitymujgcymi sie zarbwno licznymi publikacjami w
prestizowych czasopismach miedzynarodowych jak i udziatem w
grantach.
d) Istnienie silnego zapotrzebowania na systemy analizy sceny dla
robotéw autonomicznych
e) Skuteczne opracowanie wstepnej fazy projektu — por.
wyspecyfikowane w punkcie 3 publikacje autoréw projektu.

Stabe strony
Nie zidentyfikowano.

7. Wskazania czynnikow ryzyka

Nie zidentyfikowano.
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