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Modut mostka opb2opb_dwidth si do fhczenia dwdch rinych magistrali OPB. Modut
posiada dwie magistrale: jeglpo stronie slave oraz drugo stronie master. Magistrala po
stronie slave wymusza odpowiednie transfery na magistrali po stronie master
Modut opb_opb_dwidth umiiwia:
» }aczenie dwoch rinych magistral OPB
» konwersje szerokmi danych poprzez odpowiednie ustawienie parametrow
¢c_mdwidth i c_sdwidth.
» separacje dwdch magistral poprzez dodanie bufora FIFO (first-in first-out).
* wykonywanie tylko operacji zapisu lub tylko operacji odczytu poprzez odjumne
ustawienie parametrow c_fifo_wr_awidth i c_fifo_rd_awidth
» zmiare adresOw poprzez odpowiedrEmiare parametru c_msbadr

Parametry modutu:
c_opb_dwidth — szeroké magistrali danych OPB (obu magistral). Szekdkda jest
definiowana przez program EDK i wynosi 32-bity. Aby jednakzim@ byta konwersja
szerokdci magistrali zdefiniowano dodatkowe parametry ¢_mdwidth oraz ddduwktore
okreslaja rzeczywisi szeroké¢ magistrali OPB. Dozwolone wa#gi to 8, 16, 32, przy czym
c_opb_dwidth >= c_mdwidth oraz c_opb_dwidth>= c_sdwidth.
c_mdwidth — rzeczywista szeroké magistrali danych po stronie nagiinej (master). Dla
c¢_mdwidth<c_opb_dwidth bity najmniej znace (o wyszych indeksach) magistrali danych
Sa ignorowane w przypadku zapisu oraz ustawione na zero w przypadkuwodkyichodzi
0 magistrad adresow i Byte Enable to zachowapgie one tak jakby magistrala danych miata
szeroké¢ rowma c_mdwidth. W zwizku z powyszym nie jest mdiwe poprawne
przylaczenie do tej samej magistrali wdzen o r&nych rzeczywistych szerokciach
magistrali. Dozwolone wartai: 8, 16, 32. c_mdwidth<=c_opb_dwidth
c_sdwidth — podobnie jak ¢_mdwidth ale dotyczy rzeczywistej szeimkmagistrali danych
po stronie podrainej (slave).
c_opb_awidth— szeroké¢ magistrali adresowej (musi byaka sama dla obu magistral OPB
po stronie slave i master)
c_fifo_wr_awidth — szeroké¢ magistrali adresowej panui FIFO dla zapisu. Pard FIFO
jest typu distributed RAM dlatego zalecana sze¢dkoagistrali jest 4. Dozwolone wasto:
<04ciezka zapisu nie zostanie w ogole zaimplementowanadmenie jest wykorzystywane
tylko do odczytu.
= 0 bezpérednie padczenie (brak pamci FIFO). Ta opcja jest zalecana w momencie kiedy
nie jest uywane adresowanie sekwencyjne. Przy braku adresowaniu sekmegwyamic
FIFO tylko op@nia dziatanie uktadu i zajmuje dodatkplegike.
> 0 — powoduje dodanie pagoi FIFO dla zapisu. Dane snagazynowane w pagai FIFO
tylko w momencie kiedy sygnat SOPB_seqAddr jest aktywny. Zaleceadci¢ to 4
(optymalne wykorzystanie paaai distributed RAM). Dodanie FIFO powoduje separacje
magistral (zob. rowniec_speedrate) co wptywa pozytywnie na minimalny okres zegara.
c_fifo_rd_awidth- podobnie jak c_fifo_wr_awidth ale dotycggiezki odczytu. Zaleca sinie
stosowanie zbyt diej wartgci tego parametru w przypadku kiedy wemija krotkie
transfery blokowe poniewauktad po stronie masterdizie wykonywat duo bezsensownych
odczytéw, ktore kda pdzniej anulowane po stronie slave.



c_use_seqAddr— Powoduje zaimplementowanie logiki adresowania sekwencyjnego. W
przypadku kiedy <=0 sygnat SOPB_seqAddr jest ignorowany, w przeciworgypadku
sygnat SOPB_seqAddr jest odczytywany oraz generowany jest sygnat M_segAddr
Cc_use_toutSup— Powoduje,ze urzdzenie po stronie Slaveedzie generowato sygnat
S|_toutSup. Parametr ten jest przydatny w szczegdinetedy gdy czas oczekiwania na
odpowied jest czsto dieszy nii 16 cykli zegara oraz gdy zbyt diugie przetrzymanie
magistrali po stronie Slave nie powoduje skutkéw ubocznych (np. jést jstlen Slave).
Uzycie wartgci domyéinej O powoduje brak generacji sygnatu Sl _toutSup, >0 sygnat jest
generowany.

c_transfer_size - w przypadku transferu sekwencyjnego (po stronie master) gengygest
sygnat M_busLock, ktéry powodujee magistrala ta jest zarezerwowana tylko dla tego
urzadzenia. Dlatego aby uniemwi¢ przywtaszczenie sobie magistrali na zbyt diugi okres
czasu po przetransferowaniu c_transfer_size danych oraz w przypagkongduradzenie
zada dost¢pu do magistrali, magistrala jest zwalniana.

C_speedrate— okrela szybkd¢ pracy. Czym mniejsza wa#od (0) uktad pracuje szybcie;.
Dlatego zaleca siuzywanie pocztkowo wartgci 0. W przypadku kiedy uktad nie spetnia
wymaga czasowych tzn. minimalny okres zegara jestkezy od wymaganego (zob. Static
Timing Analyser) i maksymalne opdienie jest zwjzane z tym modutem (a doktadniej ze
strom slave — ten parametr nie wptywa na stromaster dla fifo_size>0) to nale zwickszye
wartags¢ tego wspoiczynnika. Dla wada 1 generowany jest dodatkowy cykl zegara
oczekiwania w przypadku transferu nie sekwencyjnego. W przypadkaseie?2 generowany
jest dodatkowy cykl zegara oczekiwana rownidla transferow sekwencyjnych. Czym
wigksza warté¢ tego wspotczynnika tym wksza powinna by czstotliwosé pracy uktadu
ale wkcej taktébw zegara potrzebnych na pojedynczy transfer, ponadimmstem tego
wspotczynnika wzrasta powierzchnia zajmowana przez ten modut. Dozwekotaci: O, 1,

2.

C_BASEADDR — C_HIGHADDR - adres po stronie slave, na ktéry agdzenie slave
odpowie i przéle go dalej na stranmaster (zob. C_ MSBADDR).

C_MSBADDR - okrgla najbardziej znagze linie adresu po stronie master. W przypadku
kiedy C_ MSBADDR= ,FFFF_FFFF” (czyli MSBADDR pozostaje niezmienipnazadzenie
master odczytuje lub zapisuje dane na stronie master bez zadlaesu czyli zgodnie z
adresem po stronie slave (adresseiisic w zakresie: C_ BASEADDR C_HIGHADDR). W
przypadku kiedy warkg C_MSBADDR zostanie zmieniona na gniz ,FFFF_FFFF” to
dane po stronie master dransferowane na zmieniony adres. Zmianie uledgjko
najbardziej znacge bity magistrali adresowe]. W konsekwencji po stronie maktee
transferowane sspod lokacje adresowe w zakresie od C_MSBADDR do C_MSBADDR +
C_HIGHADDR - C_BASEADDR. Jeeli strona slave wymusza transfer pod adeels to po
stronie master zostanie wymuszony adres: madr= C_MSBADDBRd+ - C_BASEADDR.
llustruje to poniszy przyktad: dla C_BASEADDR= 0x100, C_HIGHADDR= Ox1FF oraz
C_MSBADDR= 0x400 to zakres adresowy wystawiany przez stroaster jest. 0x400 —
Ox4FF. Dana wystana pod adres 0x123 po stronie slave zostanie zapisana pod adres 0x423.



