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Charakterystyki czestotliwosciowe
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Filtry FIR z liniowq charakterystyka
fazowaq
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Przyklad filtru z liniowa charakterystyka fazowa
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Przyklad filtru z afiniczng charakterystyka fazowa
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Filtry FIR z afiniczng charakterystyka
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Cztery typy symetrii odpowiedzi

impulsowych
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- u goéry z liniowa
charakterystyka fazowa

- a u dolu z afiniczna
charakterystyka,

- z lewej strony dla
filtru rzedu parzystego

- a z prawej dla filtru
rz¢du nieparzystego.
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Zatozenia projektowe w dziedzinie
czestotliwosci
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Przykiad metody Parks-McClellan
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Przyklad filtru z liniowa charakterystyka fazowa
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Filtracja 2-D FIR

21

Definicja filtru 2-D FIR
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Graficzna prezentacja filtru 2-D FIR

S — Swy

22

Charakterystyki czestotliwosciowe
filtru 2-D FIR
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Filtr gérnoprzepustowy z afiniczna
charakterystyka fazowa
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Design of the FIR filter used
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Filtr dolnoprzepustowy z afiniczng
charakterystyka fazowaq

Filter design
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