FLukasz Czech .. .
Magdalena Forys-Krawiec Algebra liniowa z geometrig II Zestaw 3B

Zadanie 1. Znajdz macierze przejscia z bazy B; do bazy Bs w odpowiednich przestrzeniach
wektorowych:

a) By = ((1,0,1,0),(2,—1,0,3), (—1,4,0,1), (1,1, —1,0)) oraz By = ((—3,—2,—1,0), (1,1,2,4),
(0,-1,3,1),(=1,1,0 )),

b) By = (—2? + 2z + 2,2 + 1,202 + x — 1) oraz By = (42* — 5,21 + 3, 2% + 5x + 4);
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c) Bl—<[1 2],[_1 11,l2 _1],l 0 0]) oraz By = (B, Es, E3, E,), gdzie E;

to wektory bazy kanonicznej przestrzeni My,o(R);
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Zadanie 2. Pewne odwzorowanie liniowe f: R*> — R? ma w bazach B; = ((2,1),(3,1)) oraz

By =((1,1),(0,1)) macierz A = [ L

9 9 1 Zmajdz jego macierz w bazach:

B, = ((1,1),(3,2)) oraz B, = ((2,1),(1,0)).

Zadanie 3. Pewne odwzorowanie liniowe f: R? — Rlz], ma w bazach B; = (uj,us) oraz
2 1
By = (v1,v2,v3) macierz A =| —1 0 |. Znajdz macierz A" odwzorowania f w bazach:
-1 1

B} = (uy — ug, 2u; — 3uy) oraz By = (vy + vy — 2v3, 209 + v3, 01 + 203 — v3).
Dwoma sposobami (korzystajac z macierzy A i A") oblicz f(u; + 2us).
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Rlz]; w bazach By = (uy,us,u3) oraz By = (v1,v2) . Znajdz macierz C' odwzorowania f w
bazach:

Zadanie 4. Niech C :[ 1 bedzie macierza odwzorowania liniowego f: Rz], —

B} = (2uy + ug, —uy + us, uy + ug + 2ug) oraz By = (2v1 + 3vy, vy + 4vs).
Dwoma sposobami (korzystajac z macierzy C' i C') oblicz f(uy + us + ug3).
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Zadanie 5. Niech D =| 0 —1 | bedzie macierza endomorfizmu f: R® — R*® w bazie
1 0 1

B = (u1, us,uz). Znajdz macierz D' odwzorowania f w bazie:
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B’ = (2uy + us + 2ug, —uy + ug, uy + us + us).

Dwoma sposobami (korzystajac z macierzy D i D') oblicz f~!(uy — us + us).



