
Robot FANUC M-10iA z kontrolerem R30iA

- robot 6-osiowy
- udźwig 10 kg
- zasięg maksymalny: 1420 mm
- powtarzalność ruchów z dokładnością: ± 0,08 mm
- masa 130 kg (ramię robota)
- absolutne enkodowanie pozycji
- zapotrzebowanie na energię: 2 kVA
- średnia konsumpcja energii podczas pracy: 1 kW
- i-Pendant: panel sterowania TP z kolorowym wyświetlaczem
- 2 porty ETHERNET
- port USB
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