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Zagadnienia sprawdzianu nr 2

sja 1.

Dla grup piszacych sprawdzian w drugiej potowie stycznia, ten zestaw moze ulec rozszerzeniu.
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Interpolacja wielomianami sklejanymi

Czy blad interpolacji wielomianowej sklejanej (w ustalonym przedziale) moze rosnaé gdy
liczba wezléw rosnie?

Jaki rozktad weztéw minimalizuje gérne oszacowanie btedu interpolacji sklejanej?
Jakie wersje szeSciennej interpolacji sklejanej sa najczesciej stosowane? Czym sie roznig?
Ile wspotczynniké6w ma szescienna funkcja sklejana interpolujaca 10 weztow?

Ktoérego stopnia gtadkosci sklejenia mozna zadaé od funkcji interpolujacej bedacej skleje-
niem wielomianéw 5. stopnia? Jakie warunki mozna doda¢ (w stosunku do szesciennej
interpolacji sklejanej) w interpolacji sklejanymi wielomianami 5. stopnia?

. Sklejane wielomiany ktérego stopnia umozliwajg spelnienie warunku ciagtosci 1., 2. i 3.
pochodnej?

Czy mozna oszacowaé z gory blad szesciennej interpolacji sklejanej funkeji f(z) = sin(3x),
x € [0, 7] przy uzyciu 5 weztow? Jaki rozktad tych weztow da najmniejsze oszacowanie?

. Extra: wielomiany ktorego stopnia nalezy sklejaé aby zapewnié zgodno$é nie tylko warto$ci
funkcji w weztach, ale takze zgodno$é z zadang 1. pochodng w kazdym wezle?
Uklady réwnan liniowych z kwadratowg, nieosobliwa macierza wspét-
czynnikéw
. Bezposrednie (,doktadne”) algorytmy rozwiazywania uktadéw roéwnan.
. Metody iteracyjne rozwigzywania ukladéw réwnan - réznice, zalety, wady?

. Czy metody iteracyjne rozwigzywania ukladow réwnan liniowych sg zawsze zbiezne? Ew.
warunki? W metodach bezposrednich stosuje sie rozktad macierzy na macierz L i U, a w
metodach iteracyjnych - na macierze L, D i U. Ktory rozklad jest obliczeniowo tatwiejszy
i dlaczego?

Macierze rzadkie - okreslenie, roznice w pamietaniu, rozwigzywaniu uktadéw réwnan.

Jakiego typu macierze wspotczynnikow (kwadratowe i nieosobliwe) ulatwiaja rozwiazywa-
nie ukltadu Az = b (w stosunku do dowolnej kwadratowej, nieosobliwej macierzy).

Albo inaczej: Rownania z jakimi ,specyficznymi” macierzami da sie rozwigzaé¢ znacznie
szybciej (niz z macierzami ,zwyklymi”)? Jak wyglada taki ,ekspresowy” algorytm?

. Kolejnosé obliczen w zadaniu rozwigzania uktadu réwnan - od czego nalezy zaczaé?
Jak definiuje sie i jak mozna obliczy¢ wskaznik uwarunkowania macierzy?

. Jaka jest teoretycznie mozliwa, jaka ,niebezpieczna” i jaka najkorzystniejsza wartos¢ wskaz-
nika uwarunkowania macierzy.

. Czy mozna (ew. jak?) poprawi¢ wskaznik uwarunkowania macierzy?
Jak jest realizowany (i po co?) wybor elementu gtoéwnego?

. 3 kroki metody Jacobiego dla zadanego uktadu réownarni.



2.3

1.

2.

Symetryczna zagadnienie wlasne

Algorytm metody potegowej znajdowania wartosci wtasnych macierzy.

Co mozna obliczyé¢ odwrotna metoda potegowa?

. Czy w odwrotnej metodzie potegowej trzeba odwracaé¢ macierz?
. Czy metody potegowe zawsze sg zbiezne?

. Algorytm z rozktadem QR.

Metody iteracyjne znajdowania miejsc zerowych funkcji nieliniowych

. Jak definiuje sie stala i wyktadnik zbieznosci?

. Elementarne metody: iteracji prostej, bisekcji, siecznych, stycznych, odwrotnej interpolacji

kwadratowe;j.

e zalety, wady, wyktadniki zbieznodci,
e ktore metody gwarantuja zbieznosé, przy jakich warunkach?

e ile punktow startowych, jakie warunki musza spetniaé¢?

. Metoda A? Aitkena przyspieszania zbieznosci.
. Metoda Brenta-Dekkera.

. Wyktadnik zbieznosci metod w przypadku zer wielokrotnych.



