Uchyb statyczny

Stabilnos$¢ ukladow automatyki

Zad. 1.

Wyznaczy¢ uchyb statyczny zamknigtego ukladu automatycznej regulacji

z regulatorem typu P i obiektem regulacji o transmitancji G(s) = (Ts-1|-1)3’ przy

skokowym wejsciu wartosci zadane;.
Zad. 2.

Wyznaczy¢ uchyb statyczny zamknigtego ukladu automatycznej regulacji

z regulatorem typu Pl i obiektem regulacji o transmitancji G(s) = (Ts-1|-1)3’ przy

skokowym wej$ciu wartosci zadane;.
Zad. 3.

Wyznaczy¢ uchyb statyczny zamknigtego ukladu automatycznej regulacji

z regulatorem typu PD i obiektem regulacji o transmitancji G (s) = (Tsj-l)3’ przy

skokowym wejsciu warto$ci zadane;.
Zad. 4.

Wyznaczy¢é obszar stabilno$ci asymptotycznej zamknictego ukladu
automatycznej regulacji z regulatorem typu P i obiektem regulacji o transmitancji

G(s) = —

(Ts+1)3
twierdzenie o lokalizacji biegundéw transmitancji.

Wykorzysta¢ metode Hurwitza, metode Nyquista oraz

Zad. 5.

Wyznaczy¢é przedziat stabilnosci asymptotycznej zamknietego ukladu
automatycznej regulacji z regulatorem typu P i obiektem regulacji o transmitancji

1 y . .
G(s) = GaGa Wykorzystat metodg Hurwitza, metodg Nyquista oraz

twierdzenie o lokalizacji biegundw transmitancji.

Zad. 6.

Wyznaczy¢ przedzial stabilno$ci asymptotycznej oraz granicznej ukladu

. . 2
o transmitancji G(s) = ——————.

twierdzenie o lokalizacji biegundéw transmitancji.

Wykorzysta¢ metod¢ Hurwitza oraz



