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Instrukcja Skrécona SiEmENs !
Stuzy do szybkiego uruchamiania przy pomocy panela SDP
i BOP.

Instrukcja Obstugi

Podaje informacje o wlasciwosciach przeksztattnika RISy
MICROMASTER 420, instalacji, uruchamianiu, trybach ezt o B
sterowania, strukturze parametréw systemowych,
wykrywaniu i usuwaniu btedéw, danych technicznych.
Ponadto Instrukcja Obstugi zawiera informacje o

dostepnych opcjach przeksztatthnika MICROMASTER 420. ' _ -

Lista Parametrow

SIEMENS

Lista Parametrow zawiera opis wszystkich parametrow
utozony w porzadku funkcjonalnym, jak réwniez
szczego6towy opis parametréw. Dodatkowo Lista
Parametrow zawiera schematy funkcjonalne
przedstawiajgce funkcje przeksztattnika w formie graficzne;.
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Podrecznik Referencyjny

SIEMENS

Podrecznik Referencyjny dostarcza dalszych informacji o
mozliwosciach ustawien przeksztatthika MICROMASTER MICROMASTER 420
420. L —

Katalog

Katalog zawiera informacje do doboru i zamawiania
przeksztattnika i dodatkowych opcji wyposazenia.
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Dalsze informacje sg dostepne w internecie pod adresem:

http://www.siemens.pl/micromaster

Oprogramowanie oraz szkolenia prowadzone przez firme
Siemens sg zgodne z norma zapewnienia jakosci DIN
ISO 9001, Nr Rej. 2160-01

Powielanie, przekazywanie lub uzywanie tej dokumentaciji
bez pisemnego zezwolenia jest zabronione.

Wszystkie prawa zastrzezone, wiaczajac prawa
patentowe i rejestracyjne urzadzenia, prawa modelu lub
wzornictwa.

© Siemens AG 2002. Wszystkie prawa zastrzezone.

MICROMASTER® jest zarejestrowanym znakiem
handlowym firmy Siemens.

Moga by¢ dostepne inne funkcje, ktore nie sg opisane w
tej dokumentacji. Fakt ten jednak nie zobowiagzuje do
udostepnienia tych funkcji z nowym sterowaniem lub przy
pracach serwisowych.

Zawartos$é tej dokumentacji odpowiada opisanej wersiji
sprzetu i oprogramowania. Moga jednak wystgpi¢ pewne
réznice i nie gwarantuje sie identycznosci dokumentacji z
otrzymanym sprzetem. Informacje zawarte w tej
dokumentacji sg regularnie sprawdzane. Uaktualnienia
informaciji lub inne niezbedne zmiany bedg wprowadzone
w nastepnym wydaniu. Oczekujemy uwag pozwalajgcych
na poprawe tekstu.

Podreczniki firmy Siemens drukowane sg na papierze bez
zawartosci chloru pochodzacym z uprawialnych i
odnawialnych surowcéw. Do druku i oprawy nie uzywano
zadnych rozpuszczalnikéw.

Dokumentacja moze ulec zmianie bez wczesniejszego
powiadamiania.
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Wstep

Dokumentacja uzytkownika

OSTRZEZENIE
Przed instalacjg i uruchomieniem przeksztattnika uwaznie przeczyta¢ wszystkie

Instrukcje Bezpieczenstwa i ostrzezenia, oraz naklejki ostrzegawcze umieszczone
na urzadzeniu. Nalezy uwazaé na utrzymanie naklejek ostrzegawczych w stanie
czytelnym i brakujace lub uszkodzone naklejki wymienié na nowe.

W celu uzyskania dalszych informacji prosimy kierowa¢ sie do:

Doradztwo techniczne

tel.: (022) 87091 12 lub  (032) 208 41 73
fax: (022) 870 91 49 lub  (032) 208 41 79
e-mail: micromaster@siemens.pl

Od poniedziatku do pigtku w godz.: 8.00 - 16.00

Adres internetowy

Informacje ogdlne oraz techniczne mozna uzyskac rowniez pod ponizszym
adresem internetowym:

http://www.siemens.pl/micromaster

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 5
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Definicje | ostrzezenia

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza, ze w przypadku niezastosowania odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa
moze nastagpi¢ smier¢, ciezkie obrazenia ciata lub znaczne szkody materialne.

OSTRZEZENIE

oznacza, ze w przypadku niezastosowania odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa
moze nastgpi¢ smier¢, ciezkie obrazenia ciata lub znaczne szkody materialne.

OSTROZNIE

z tréjkatem ostrzegawczym oznacza, ze w przypadku niezastosowania
odpowiednich $rodkow bezpieczenstwa mogg nastapi¢ lekkie obrazenia ciata lub
szkody materialne.

> B [

OSTROZNIE

bez trojkata ostrzegawczego oznacza, ze w przypadku niezastosowania
odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa moga wystapi¢ szkody materialne.

UWAGA

oznacza, ze w przypadku nieprzestrzegania odpowiednich wskazéwek moze
wystapic niepozadany skutek lub stan.

WSKAZOWKA

oznacza wazng informacje o produkcie lub podkreslenie czesci dokumentacji, na
ktéra nalezy zwréci¢ szczegblng uwage.

Wykwalifikowany personel

W rozumieniu niniejszej instrukcji lub wskazdéwek ostrzegawczych umieszczonych
na tym produkcie sg to osoby, ktére sg zapoznane z ustawianiem, montazem,
uruchamianiem i eksploatacjg tego produktu oraz przez ich dziatalnos¢ dysponujg
odpowiednimi kwalifikacjami jak np.:

1. Przeszkolenie lub pouczenie lub tez uprawnienie do zatgczania, wytaczania,
uziemiania i oznaczania obwodoéw pradowych i urzadzen zgodnie z zasadami
bezpieczenstwa.

2. Wyksztatcenie lub pouczenie odnosnie zasad bezpieczehstwa i stosowania
odpowiedniego sprzetu ochronnego.

3. Przeszkolenie z zakresu udzielania pierwszej pomocy.

PE ¢ Uziemienie ochronne PE uzywa obwodu przewodu ochronnego do zwarc,
= Ground gdzie nie powinno wystapic¢ napiecie wyzsze niz 50 V. Normalnie potaczenie to
@ stuzy do uziemienia przeksztattnika.

. @ — Jest to potagczenie uziemiajgce, gdzie napiecie odniesienia moze by¢
zgodne z potencjatem ziemi. Normalnie potaczenie to stuzy do uziemienia
silnika.

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie moze by¢ stosowane tylko zgodnie z przeznaczeniem podanym w tej
instrukcji oraz tylko w potaczeniu z urzadzeniami i elementami zalecanymi i
dopuszczonymi przez firme Siemens.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
6 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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Instrukcje bezpieczenstwa

Nastepujace ostrzezenia, srodki ostroznosci i wskazowki stuzg Panstwa
bezpieczenstwu oraz dla unikniecia uszkodzenia produktu lub komponentow
zwigzanych z urzadzeniem. W rozdziale tym zestawiono razem ostrzezenia i
wskazowki, ktére obowigzujg ogdélnie przy obstudze przeksztattnikow
MICROMASTER 420. Zostaty one podzielone na Informacje ogélne, Transport i
przechowywanie, Uruchamianie, Praca, Naprawa, Demontaz i ztomowanie.

Specyficzne ostrzezenia i wskazdéwki, ktére obowigzujg dla okreslonych
czynnosci, znajdujg sie na poczatku odnosnego rozdziatu i sg powtérzone lub
uzupetnione przy kluczowych punktach wewnatrz tych rozdziatow.

Nalezy uwaznie przeczytaé te informacje, poniewaz stuza one dla Panstwa
osobistego bezpieczenstwa oraz pomagaja w wydiuzeniu zywotnosci
przeksztaltnikbw MICROMASTER 420 i przytaczonych do nich urzadzen.

Informacje ogolne

/N\

/N\

OSTRZEZENIE

¢ W niniejszym urzadzeniu wystepujg niebezpieczne napiecia i steruje ono
wirujace czesci mechaniczne, ktére réwniez sg niebezpieczne. Przy
nieprzestrzeganiu tego ostrzezenia, lub postepowaniu niezgodnym ze
wskazowkami zawartymi w tej instrukcji, moze nastapi¢ smierc, ciezkie
obrazenia ciata lub znaczne szkody materialne.

¢ Przy tym urzadzeniu moze pracowac tylko odpowiednio wykwalifikowany
personel. Personel ten musi by¢ gruntownie zaznajomiony ze wszystkimi
zawartymi w tej instrukciji wskazéwkami bezpieczenstwa, warunkami i
sposobem instalacji i pracy urzadzenia oraz srodkami utrzymania urzgdzenia w
nalezytym stanie. Prawidtowa i bezpieczna praca urzadzenia opiera sie ha
wtasciwym transporcie, przepisowej instalacji, pracy i wtasciwym utrzymaniu.

+ Niebezpieczehstwo porazenia pradem elektrycznym. Kondensatory
posredniego obwodu pradu statego pozostajg natadowane przez 5 minut po
wylgczeniu napiecia zasilajagcego. Dlatego urzadzenie to wolno otwieraé
dopiero po 5 minutach od wyfaczenia napiecia zasilajacego.

¢ Podane wartosci mocy bazujg na silnikach z serii 1LA firmy Siemens i
podane sg jedynie dla orientacji; nie koniecznie odnoszace sie do
wartosci mocy wedtug standardéw UL lub NEMA.

OSTRZEZENIE

¢ Nalezy zapobiec dostepowi do urzgdzenia dzieciom i osobom postronnym!

¢ Urzadzenie moze by¢ uzywane tylko zgodnie z przeznaczeniem podanym
przez wytworce. Jakiekolwiek przerdbki oraz stosowanie czesci zamiennych
i akcesoridw, ktore nie sg sprzedawane lub zalecane przez wytworce sprzetu
moga spowodowaé porazenia pragdem elektrycznym oraz obrazenia ciata.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 7
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UWAGA

> Ninigjsza instrukcje obstugi nalezy starannie przechowywa¢ w poblizu
urzadzenia i udostepnic¢ dla wszystkich uzytkownikow.

» W przypadku koniecznosci wykonania pomiaréw przy urzgdzeniu bedacym
pod napieciem, nalezy przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa wg BGV A2,

a w szczegolnosci 8 8 "Dopuszczalne odchytki podczas prac przy czesciach
znajdujacych sie pod napieciem". Nalezy uzywa¢ wtasciwych przyrzadéw
elektronicznych.

» Przed instalacjg i uruchomieniem nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsze
wskazdwki bezpieczenstwa i wskazowki ostrzegawcze oraz tabliczki
ostrzegawcze umieszczone na urzgdzeniu. Tabliczki ostrzegawcze nalezy
utrzymywaé w stanie czytelnym, a brakujgce lub uszkodzone tabliczki wymienic
na nowe.

Transport i przechowywanie

OSTRZEZENIE
A + Prawidtowa i bezpieczna praca urzadzenia opiera sie ha wlasciwym

transporcie, fachowym przechowywaniu, ustawieniu i montazu, jak réwniez
uwaznej obstudze i wtasciwym utrzymaniu.

OSTROZNIE

¢ Podczas transportu przeksztattnik musi by¢ chroniony przed uderzeniami
mechanicznymi i drganiami. Nalezy zagwarantowac¢ réwniez ochrone
przed woda (deszcz) i niedopuszczalnymi temperaturami (patrz tabela na
stronie 70).

Uruchamianie

OSTRZEZENIE
A + Prace przy urzadzeniu/systemie podejmowane przez niewykwalifikowany

personel lub nieprzestrzeganie ostrzezeh moga prowadzi¢ do ciezkich
obrazen ciata lub znacznych szkéd materialnych. Prace przy
urzadzeniu/systemie mogg by¢ podejmowane tylko przez odpowiednio
wykwalifikowany personel, ktdry zostat przeszkolony pod wzgledem
ustawiania, instalacji, uruchamiania i obstugi produktu.

+ Przewody zasilajace muszg by¢ podtgczone na state. Urzadzenie musi byé
uziemione (IEC 536, Klasa 1, NEC i pozostate stosowane normy).

+ Waolno stosowac tylko wytaczniki ochronne réznicowopradowe typu B.
Maszyn z zasilaniem tréjfazowym wyposazonych w filtry EMC nie wolno
podtaczaé do sieci przez wytaczniki ochronne ré6znicowopradowe (patrz
DIN VDE 0160, Rozdziaf 5.5.2, i EN50178, Rozdziaf 5.2.11.1).

+ Nastepujace zaciski mogg znajdowac sie pod niebezpiecznym napieciem,
rowniez gdy przeksztattnik nie pracuje:

- zaciski przytacza sieci L/L1, N/L2, L3.
- zaciski przytacza silnika U, V, W, DC+, DC-

+ Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytaczenia
bezpieczenstwa' (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

OSTROZNIE

W celu wyeliminowania wptywu na prace przeksztattnika indukcyjnosci i
pojemnosci pasozytniczych przewoddw, podtaczenia zasilania i silnika oraz kabli
sterujgcych nalezy wykonaé wg Rys. 2-7 na stronie 23.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
8 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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Praca

OSTRZEZENIE
A ¢ Przeksztattniki MICROMASTER pracujg z wysokimi napieciami.

¢ Przy pracy urzadzen elektrycznych sitg rzeczy okreslone czesci znajdujq sie
pod wysokim napieciem.

+ Mechanizmy wytgczenia bezpieczenstwa wg EN 60204 IEC 204 (VDE 0113)
muszg funkcjonowa¢ we wszystkich rodzajach pracy urzgdzenia sterujgcego.
Odblokowanie mechanizmu wytacznika bezpieczehstwa nie moze prowadzic¢
do niekontrolowanego lub niezamierzonego ponownego uruchomienia.

¢ W przypadkach, w ktérych zwarcia w urzgdzeniu sterujgcym moga prowadzié¢
do znacznych szkdd materialnych lub nawet ciezkich obrazen ciata (tzn.
zwarcia niebezpieczne potencjatowo), muszg by¢ przewidziane zewnetrzne
srodki lub mechanizmy w celu samodzielnego zagwarantowania lub
wymuszenia pracy nie powodujgcej niebezpieczenstwa przy wystgpieniu
zwarcia (np. wytacznik krancowy, blokady mechaniczne itd.).

¢ Okreslone nastawy parametréw moga spowodowaé automatyczne ponowne
uruchomienie przeksztattnika po zaniku napiecia zasilajacego.

¢ Dla prawidtowej ochrony przed przecigzeniem silnika nalezy doktadnie
skonfigurowac parametry silnika.

¢ Urzadzenie oferuje wewnetrzng ochrone silnika przed przecigzeniem wg
UL508C, Rozdziat 4.2. Patrz P0610 i P0335, kontrola it jest domysInie
uaktywniona. Ochrona silnika przed przecigzeniem moze by¢ rowniez
zapewniona przez zewnetrzny czujnik temperatury typu PTC (domysinie
P0O601 jest nieaktywne).

+ Urzadzenie jest przystosowane do zastosowania w obwodach pradowych,
ktére przy maksymalnym napieciu 230 V / 460 V dostarczajg prad
symetryczny najwyzej 10 000 A (wart. skut.), jesli jest zabezpieczone przez
bezpieczniki typu H lub K (patrz tabele od strony 69).

+ Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytaczenia
bezpieczehstwa’ (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

Naprawy

OSTRZEZENIE
A + Naprawy przy urzgdzeniu mogg by¢ podejmowane tylko przez serwis firmy

Siemens, warsztaty naprawcze, ktore zostaly dopuszczone przez firme
Siemens lub przez wykwalifikowany personel, ktory zostat gruntownie
zaznajomiony ze wszystkimi ostrzezeniami i procedurami obstugi zawartymi
w tym podreczniku.

¢ W razie potrzeby uszkodzone czesci lub elementy skladowe muszg byc¢
zastgpione czesciami z przynaleznej listy czesci zamiennych.

¢ Przed otwarciem urzadzenia nalezy odtaczyc¢ zasilanie.

Demontaz i ztomowanie
WSKAZOWKA

+ Opakowanie urzadzenia nadaje sie do ponownego uzytku. Opakowanie
nalezy zachowa¢ do p6zniejszego uzycia.

¢ Sruby i ztaczki zatrzaskowe pozwalajg na tatwe rozebranie urzadzenia na
czesci sktadowe. Czesci te mozna przeznaczy¢ do powtérnego uzycia lub
utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami albo zwrécié je do wytwaércey.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 9



1 Przeglgd Wydanie 04/02

Spis zawartosci

1 [ 0= o | - Lo PP 12
11 Przeksztaltnik MICROMASTER 420........ccoiiiiiiiiiiieeeiiiitieee ettt 12
1.2 WWEGSCIWOSCI ...ttt e e e e e e e e e ee s 13
2 LA E] =1 = T - P PP PPPPPPPPPPPPP 14
2.1 INFOrMACIE OQOINE.....ee e e e e e e e e e e e aeeaaaens 15
2.2 Warunki OtOCZENIA PrACY .......vvvuiiiiiieeeiieetiiie s e e e e ettt e e e e e e ea e e e e e e esa bt e e e eeaaeesaanaaaeas 15
2.3 INStalacja MECNANICZNGA ..........uuiii e e e e e e eaaaees 17
2.4 INStalacja EleKINYCZNA .......civeeiiiei e e e e aaaaa 19
3 (8T UTod = 0 T = U 1SS SPPPPRURR 24
31 SChEMAL DIOKOWY ... e e e e as 25
3.2 TIYDY UUCNAMIAINIA . ... e e e ettt e e e e e e e e eenan e as 26
3.3 Praca POOSIAWOWE .........eviiiiiiiiiieieeeeeeeee e e et e e e e e e e e e et et ettt ettt eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaaeaaaaeaaaaaaaaaaeaees 37
4 Uzytkowanie przeksztattnika MICROMASTER 420 ........covviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee e 39
4.1 Wartos¢ zadana czestotliwosci (PL000) .......ceoeeieeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 40
4.2 ZrOaHa r0zKAzZOW (POT00).........cveeeeeieeeee et eee ettt ettt et et s e are e e eeeerearesens 40
4.3 Funkcja wytgczania i hamOWEaNIA .............oeviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee e 41
4.4 Tryby sterowania (P1300).......ccooiiiiiiiiiiiaie s 42
4.5 Komunikaty bIedOw i @larmMOW............ccoiviiiiiiiiiiiiiiii 43
5 ParamM ety SYSTEMOWE ... ittt e e e e e e b e e e e e e e eat e e e aataaae 44
5.1 Wprowadzenie do parametréw systemowych przeksztattnika MICROMASTER ................. 45
5.2 Przeglad ParametrOW ............ceeiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee ettt ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaas 46
5.3 Lista parametrow (forma SKIOCONA) ........ccvvviiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeee et e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaas 47
6 Wykrywanie i usuwanie bl@dOw ..., 58
6.1 Wykrywanie bteddw z panelem SDP ... 59
6.2 Wykrywanie btedow z panelem BOP..........cooo i 60
6.3 KOMUNIKALY BISAOW ........ooviiiiiiiiiiiiiieeieeeeeeeeeeee ettt e e e e e e e e e e e e e 61
6.4 KOMUNIKALY QIAIMMOW ...ttt e e e e e e e e e e eeeaeeeaeeeaeaaaaaaaaaaaaeaees 64
7 DaANE tECNNICZNE ...t 69
8 [ o =PSRRI 74
8.1 Opcje NiezaleZNe 00 UrZAAZENIA ... ..ot eeeeeeeeeeeeeeenees 74
8.2 OpCje ZAlEZNE O UFZAUZENMIA . ...ttt eeb et eeeeeeees 74
9 Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC).........cccvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii 75
9.1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyCzna EMC..........ooviiiiiiiiiiiiiiececeeeeiee e e e e 75
F & - T4 || SO UPUPPUURS 80
A Wymiana panela operatorskiego ...........evviviiiiiiiiiiiiiiii 80
Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420

10 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi



Wydanie 04/02 1 Przeglad

Zdejmowanie oston, WIK. 0bUdOWY A ... 81
Zdejmowanie oston, wielkosci obudowy BiC....ccccvvvvvvvviiiiiiiiiiiiii, 82
Odlaczanie kondensatora Y przy wielkosci obudowy A..................oo e, 83
Odtaczanie kondensatora Y przy wielkosci obudowy BiC........ccccvvvvvnnnnnnnn. 84
S (o 1Y 11V = ¥ T 4 o f 121 85
LiSta SKIOTOW ..ot 86
........................................................................................................................... 87

Spis ilustracji

Rys. 2-1 FOIMOWANIE ...ttt e e e et ettt e e e e e e e e ab b e e e e eeeeaaba e e eeeeeeesssnnnnaaaeaaaees 15
Rys. 2-2 TeMPEratura OtOCZENIA PIrACY .....uuuiieeerieeeeiuaaieeeeteeattiaaaeeeseeeette e eeeseeerrrenaaaeeeerersennaaaens 15
Rys. 2-3 WYSOKOSE ZAINSTAIOWANIA ... eeviiiiii e e e et e e e e e e eeaaea e as 16
Rys. 2-4 Szablon otworow dla MICROMASTER 420 .........uiiiiiiiiinennneennnnnnnnnnennnnneneenrnenenennennnnne 17
Rys. 2-5 Zaciski przytaczeniowe przeksztattnika MICROMASTER 420 ........ccoooiiiiiiiiieiieeeeieiiiinnn 21
Rys. 2-6 Przytgcza SilniKa i ZaSilania. ...........oooiiiiiiii e 21
Rys. 2-7 Wytyczne okablowania dla minimalizacji wptywu zakiocen elektromagnetycznych............. 23
Rys. 3-1 Schemat blokowy przeksztaitnika MICROMASTER 420 ...........uuuuiuuimmmiieeiiieieneennneneneennnnnes 25
Rys. 3-2 Panele obstugi dostepne dla przeksztattnika MICROMASTER 420 ...........cccoovvviiviiinnnen.n. 26
Rys. 3-3 Przetaczniki DIP do wyboru czestotliwosci silnika...........ooovvvvviiiiiiiiii 26
Rys. 3-4 Obstuga podstawowa z Panelem SDP..........cciii bbb eeeeeeeeeees 28
Rys. 3-5 Przyciski Na panelu BOP .........cooiiiiiiiii 31
Rys. 3-6 Zmiana ustawien parametréw przy pomocy panela BOP.............uuuuuuiiiiiiiiiiiiiiieiieiieneenennee 32
Rys. 3-7 Przyktad typowej tabliczki znamionowej SilniKa...............uuiiiiiiiiiiiiiiiiiie e 36
Rys. 3-8 Sposoéb podigczenia czujnika temperatury Uuzwojen SilniKa..............eueveeeeiiiiiiiiiiiiiiiii. 38
Rys. 5-1 Przeglad PAramMEIIOW ...........uuueeeeereireiiieerseeeeeeeseeeeeeeeeseeeeeeaeeeeeeeeeeeetattattatatatattaaaaaaaaaaaeeaaes 46
Spis tabel

Tabela 2-1  Wymiary i momenty dokrecania dla MICROMASTER 420..........ccccoviiiiiiiiiiiiiiiiiiii, 17
Tabela 3-1  Ustawienia fabryczne dla pracy z panelem SDP...........coooiiiiiiiiiiiiii e 27
Tabela 3-2  Ustawienia fabryczne dla pracy przy uzyciu panela BOP ...........ooovvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeee 30
Tabela 6-1 Komunikaty o pracy i btedach napanelu SDP ...........cooovviiiiiiiiiiiiiiii e 59
Tabela 7-1  Ogolne dane techniczne przeksztattnikow MICROMASTER 420.........cccccovvvviiiiiiiiinienne. 70
Tabela 7-2 ~ Momenty dokrecania dla przytaczy SHOWYCh...........coooviiiiiiii 70
Tabela 7-3  Dane techniczne przeksztattnikbw MICROMASTER 420 ........cccovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieee 71
Tabela 9-1 Dopuszczalna emisja wyzszych harmoniCZNyCh ..., 76
Tabela 9-2 Podstawowe zastoSOWanie PrzeMYSIOWE ..........cvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiee e 77
Tabela 9-3  Zastosowanie przemystowe Z filtrem ...........oooviviiiiiii 77
Tabela 9-4  Zastosowanie z filtrem dla obszaréw mieszkalnych, rzemiosta i drobnego przemystu ........ 78
Tabela 9-5  Tabela ZGOUNOSCI........uuuiiiiiiei et e e e e e et et e e e e e e e eaaaa s 79
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.

Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 11



1 Przeglgd Wydanie 04/02

1 Przeglad

Rozdziat ten zawiera:

Zestawienie najwazniejszych wtasciwosci przeksztattnikbw z serii
MICROMASTER 420.

1.1 Przeksztatltnik MICROMASTER 420.......ccuuiiiiiiiiiiieieie et 12
1.2 ATAA = T=T o 1V o L= of [T 13

1.1 Przeksztattnik MICROMASTER 420

Przeksztattniki czestotliwosci z seriit MICROMASTER 430 sg przeznaczone do
regulacji predkosci obrotowej silnikow tréjfazowych. Rozne dostepne modele
pokrywajg zakres pobieranej mocy od 120 W (jednofazowe) do 11 kW (tréjfazowe).

Przeksztattniki sg wyposazone w sterowanie mikroprocesorowe i wykorzystujg
najnowszg technologie IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor = tranzystor
bipolarny z izolowang bramka). Dzieki temu sa one niezawodne i wszechstronne.
Specjalny proces modulacji szerokosci impulséw z programowalng czestotliwoscig
nosng umozliwia cichg prace silnika. Liczne funkcje ochrony oferujg znakomitg
ochrone dla przeksztattnika i silnika.

Przeksztattnik MICROMASTER 420 z ustawieniami fabrycznymi jest
przystosowany do wielu zadan regulacji predkosci. Poprzez funkcjonalnie
pogrupowane parametry przeksztatthnik MICROMASTER 420 moze by¢
dopasowany do bardzo wymagajacych zastosowan.

Przeksztattnik MICROMASTER 440 moze by¢ uzyty zarbwno w pojedynczych
aplikacjach, jak rowniez moze by¢ zintegrowany w systemie automatyki.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
12 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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1.2 Wiasciwosci

Cechy gtéwne

Latwa instalacja

Latwe uruchamianie

Wykonanie zgodne z dyrektywami kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC
Mozliwos¢ pracy w sieciach IT

Krotkie i powtarzalne czasy reakcji na sygnaly sterujace

Obszerna oferta parametrow umozliwiajaca konfiguracje dla szerokiego
zakresu zastosowan

Latwe podtgczanie przewodow sitowych
Budowa modutowa dla najbardziej elastycznej konfiguracji
Wysokie czestotliwosci pulsowania dla cichej pracy silnika

Szczegotowe informacje o statusie przeksztattnika i zintegrowane funkcje
komunikatow

YV V.V YV VY VY

YV V V V

v

Opcje np. komunikacja z komputerem PC, podstawowy panel operatorski
(BOP), zaawansowany panel operatorski (AOP), modut komunikacyjny
PROFIBUS

Wiasciwosci funkcjonalne

> Regulacja pradu strumienia (FCC) dla lepszej dynamiki i sterowania silnika
Szybkie ograniczenie pradu (FCL) dla zapewnienia pracy bez wytgczen
Wbudowane hamowanie prgdem statym
Hamowanie mieszane dla lepszej mocy hamowania
Czasy przyspieszania i hamowania z programowalnym wygtadzaniem
Regulator technologiczny (PI)
Charakterystyka wielopunktowa U/f

YV V VYV VYV

Wiasciwosci ochronne

» Ochrona przed zbyt wysokim i zbyt niskim napieciem

» Ochrona przed zbyt wysokg temperaturg przeksztattnika

» Ochrona przed doziemieniem

» Ochrona przed zwarciem

> Ochrona silnika przez kontrole it

» Przytacze czujnika temperatury PTC/KTY dla ochrony silnika
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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2 Instalacja

Rozdziat ten zawiera:
» Dane ogélne do instalacji
» Wymiary przeksztaitnikbw

» Wytyczne okablowania dla minimalizacji wptywu zaktocen
elektromagnetycznych

» Szczegoty do instalacji elektrycznej

21 INFOrMACIE OQOINE ... .ottt se e r e e eas 14
2.2 Warunki OtOCZENIA PIrACY ........coieeiierieiiiie ettt ettt ettt ettt s eaes 15
2.3 Instalacja MECNANICZNG ........cocuiiiiii e 16
24 INStalacja ElEKIrYCZNA. .. ..co it sae e saee e 19

OSTRZEZENIE
A ¢ Prace przy urzadzeniu/systemie podejmowane przez niewykwalifikowany

personel lub nieprzestrzeganie ostrzezen mogag prowadzi¢ do ciezkich
obrazen ciata lub znacznych szkéd materialnych. Prace przy
urzadzeniu/systemie mogg by¢ podejmowane tylko przez odpowiednio
wykwalifikowany personel, ktéry zostat przeszkolony pod wzgledem
ustawiania, instalacji, uruchamiania i obstugi produktu.

+ Przewody zasilajgce musza by¢ podtgczone na state. Urzadzenie musi byé
uziemione (IEC 536, Klasa 1, NEC i pozostate stosowane normy).

+ Wolno stosowac tylko wytaczniki ochronne réznicowopradowe typu B.
Maszyn z zasilaniem tréjfazowym wyposazonych w filtry EMC nie wolno
podtaczaé do sieci przez wytgczniki ochronne réznicowopradowe (patrz
DIN VDE 0160, Rozdziaf 5.5.2, i EN50178, Rozdziat 5.2.11.1).

+ Nastepujace zaciski mogg znajdowac sie pod niebezpiecznym napieciem,
rowniez gdy przeksztattnik nie pracuje:

- zaciski przytgcza sieci L/L1, N/L2, L3.
- zaciski przytacza silnika U, V, W, DC+, DC-

¢ Po wytgczeniu urzadzenia zawsze odczeka¢ 5 minut dla roztadowania, przed
rozpoczeciem prac instalacyjnych.

+ Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytaczenia
bezpieczenstwa' (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

¢ Minimalny przekréj przewodu uziemiajgco-wyréwnawczego musi przynajmniej
odpowiadac¢ przekrojowi kabla zasilajacego.

OSTROZNIE

W celu wyeliminowania wptywu na prace przeksztattnika indukcyjnosci i
pojemnosci pasozytniczych przewoddw, podtaczenia zasilania i silnika oraz kabli
sterujgcych nalezy wykona¢ wg Rys. 2-7 na stronie 23.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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2.1 Informacje ogolne

Instalacja po okresie przechowywania

Po dluzszym okresie przechowywania kondensatory przeksztattnika musza byc
ponownie uformowane. Wymagania sg podane ponizej.

Napigcie
(%]
100 r
I
75— — grrsmssss s
50 — |_ ........................... H . o
Czas sktadowania ponizej 1 roku:  Formowanie nie jest wymagane
| Czas sktadowania 1 do 2 lat Przed zataczeniem podtaczyé
| na 1 godzine do napiecia
___l ................... — — - Czas sktadowania 2 do 3 lat Przed zatgczeniem formowac
i odpowiednio wg krzywej
''''''''' Czas sktadowania 3 i wiecej lat Przed zatgczeniem formowaé
odpowiednio wg krzywej
B B B B B B B
Czas t [h]
05 1 2 4 6 8
Rys. 2-1 Formowanie
2.2 Warunki otoczenia pracy
Temperatura otoczenia pracy
Dopuszczalny prad wyjsciowy
100
[%] |
i \
75 |
\
\
50 |
\
i \
25 \
\
I
T T T T 1 o
a0 O 0 20 30 40 50 60 [Cl
Temperatura pracy
Rys. 2-2 Temperatura otoczenia pracy
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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Wilgotnosé powietrza
Wilgotnos¢ wzgledna < 95 %, kondensacja wilgoci niedopuszczalna

Wysokos$¢ zainstalowania
Dla wysokosci zainstalowania > 1000 m lub powyzej 2000 m n.p.m. obowigzujg,

nastepujace krzywe redukcyjne:

Dopuszczalny prad wyjsciowy Dopuszczalne napiecie zasilania
[ 100

%

80

D)

i
| |
| |
I
= } |
| I
| I
| I
| i
7

0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Wysokos¢ zainstalowania n.p.m. [m] —> Wysokos¢ zainstalowania n.p.m. [m] —>
Rys. 2-3 Wysoko$¢ zainstalowania

Uderzenia i drgania
Przeksztattnik nie moze by¢ narazany na przypadkowy upadek lub nagte
uderzenia. Nie nalezy instalowac przeksztattnika w obszarze, gdzie moze on byc¢

narazony na ciagte drgania.
Wytrzymatos¢ mechaniczna wg DIN |IEC 68-2-6

» Wychylenie: 0,075 mm (10 ... 58 Hz)
> Przyspieszenie: 9,8 m/s® (>58 ... 500 Hz)

Promieniowanie elektromagnetyczne

Nie nalezy instalowa¢ przeksztattnika w poblizu zrodet promieniowania
elektromagnetycznego.

Zanieczyszczenia powietrza

Nie nalezy instalowa¢ przeksztaitnika w srodowisku zawierajgcym
zanieczyszczenia powietrza takie, jak kurz, agresywne gazy itd.

Woda
Nalezy uwazaé, zeby zabezpieczyé przeksztattnik przed niebezpieczenstwem
zalania woda. Nie instalowa¢ przeksztattnika np. pod rurami, na ktérych moze
wystepowac¢ kondensacja Nie instalowac przeksztattnika w miejscach, gdzie moze
wystgpi¢ nadmierna wilgotnos¢ lub kondensacja.

Instalacja i chtodzenie

OSTROZNIE
NIE WOLNO instalowa¢ przeksztattnikbw w pozycji poziomej.
Przeksztattniki moga by¢ montowane obok siebie bez bocznych odstepdow.

Nalezy upewni¢ sie, czy otwory wentylacyjne przeksztaitnika nie sg zastoniete..

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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2 Instalacja

2.3 Instalacja mechaniczna
OSTRZEZENIE
+ Dla zapewnienia bezpiecznej pracy urzadzenia wymagane jest, aby byto ono
instalowane i uruchamiane przez wykwalifikowany personel przy catkowitym
przestrzeganiu ostrzezen podanych w tej instrukcji obstugi.
¢ Szczegolnie nalezy przestrzegac¢ zaréwno ogélnych i lokalnych przepiséw
instalacji i bezpieczenstwa dla prac przy urzadzeniach z niebezpiecznymi
napieciami (np. EN 50178), jak réwniez uzycia fachowych narzedzi. Ponadto
stosowac sie do przepiséw o uzywaniu sprzetu ochrony osobistej.
¢ Zaciski zasilania, napiecia statego i zaciski silnika mogg znajdowac sie pod
niebezpiecznymi napieciami réwniez, gdy przeksztattnik nie znajduje sie w
stanie pracy; po wytaczeniu urzadzenia zawsze odczeka¢ 5 minut dla
roztadowania, przed rozpoczeciem prac instalacyjnych.
¢ Przeksztattniki moga by¢ montowane obok siebie bez bocznych odstepow.
Jednak przy montazu jeden nad drugim nalezy zachowac¢ odstepy 100 mm.
Wielkosé Wielkosé Wielko$é obudowy C
obudowy A obudowy B 5
- K@ 5.5mm
7 0.22"
_ @ 4.8 mm
TS 1 0.19"
55'mm
2.2"
_L 204 mm
n 174 mm 8.03
160 mm 6.85"
6.30"
¢_ '$ Yy
% # '
@ 4.5 mm | 138 mm
017" - 5.43" > 174 mm _
6.85"
Rys. 2-4 Szablon otworéw dla MICROMASTER 420
Tabela 2-1  Wymiary i momenty dokrecania dla MICROMASTER 420
WIk. obudowy | Wymiary catkowite Rodzaj mocowania Moment dokr.
2 Sruby M4
. 25N
A |SXxWxG |mm [73x173x149 2 nakretki M4 z uzytr;]mi
2 podkiadki M4 lub zatrzasnaé .
; - podktadkami
na szynie standardowej
4 sruby M4 2,5Nm
B |SxWxG mm 149 x202 x 172 4 nakretki M4 Z uzytymi
4 podktadki M4 podktadkami
4 $ruby M5 2,5Nm
C [SxWxG mm 185 x 245 x 195 4 nakretki M5 Z uzytymi
4 podktadki M5 podktadkami

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi
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231 Montaz na szynie standardowej dla wielkosci budowy A

Montaz przeksztaltnika na szynie 35 mm (EN 50022)

1. Zaczepi¢ gorng czesc¢ zatrzasku
Mechanizm zwalniajacy przeksztattnika o gérng krawedz szyny.

2. Przycisng¢

Gorny

przeksztattnik
zatrzask
szyny do szyny, przy

czym powinien

Dolny A

ik zaskoczyé¢

szyny | dolny zatrzask
szyny

1. W celu odblokowania mechanizmu zatrzasku
przeksztattnika, wlozy¢ wkretak w mechanizm
zwalniajacy.

2. Nacisna¢ do dotu przez co zwolni sie dolny
zatrzask.

3. Zdjac¢ przeksztattnik z szyny.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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2.4 Instalacja elektryczna

OSTRZEZENIE
PRZEKSZTALTNIK MUSI BYE ZAWSZE UZIEMIONY.

+ Dla zapewnienia bezpiecznej pracy urzadzenia wymagane jest, aby byto ono
instalowane i uruchamiane przez wykwalifikowany personel przy catkowitym
przestrzeganiu ostrzezen podanych w tej instrukcji obstugi.

¢ Szczegdlnie nalezy przestrzega¢ zaréwno ogélnych i lokalnych przepiséw
instalacji i bezpieczenstwa dla prac przy urzadzeniach z niebezpiecznymi
napieciami (np. EN 50178), jak réwniez uzycia fachowych narzedzi. Ponadto
stosowac sie do przepisdw 0 uzywaniu sprzetu ochrony osobiste;.

+ Nigdy nie wolno wykonywac préb izolacji przewodow podtaczonych do
przeksztattnika przy uzyciu wysokich napieé.

¢ Zaciski zasilania, napiecia statego i zaciski silnika mogg znajdowac sie pod
niebezpiecznymi napieciami réwniez, gdy przeksztattnik nie znajduje sie w
stanie pracy; po wytaczeniu urzadzenia zawsze odczekac 5 minut dla
roztadowania, przed rozpoczeciem prac instalacyjnych.

OSTROZNIE

Przewody sterownicze, zasilajgce i silnikowe musza by¢ uktadane oddzielnie.
Nie wolno uktada¢ ich w tym samym kanale kablowym/instalacyjnym.

2.4.1 Informacje ogdlne

OSTRZEZENIE
A Przeksztattnik musi byé zawsze uziemiony. Brak odpowiedniego uziemienia

moze prowadzi¢ do najbardziej niebezpiecznych stanéw wewnatrz urzadzenia i
powodowaé powazne nastepstwa.

Praca w sieciach nieuziemionych (IT)

Przeksztattnik MICROMASTER bedzie pracowat w sieci nieuziemionej i
pozostawat w stanie pracy w przypadku potaczenia jednej fazy wejsciowej do
ziemi. W przypadku doziemienia fazy wyjsciowej, przeksztattnik MICROMASTER
wytaczy sie i wyswietli komunikat FOO01.

Przy sieciach nieuziemionych musi by¢ usuniety kondensator 'Y' wewnatrz
urzadzenia. Spos6b demontazu tego kondensatora pokazany jest w zatgcznikach
DiE.

Praca z zabezpieczeniem réznicowo-pragdowym

W przypadku zainstalowania zabezpieczenia roznicowo-pradowego przeksztattniki
pracujg bez niepozadanych wytaczen, jesli spetnione sg nastepujace warunki:

M Zastosowano wytgcznik réznicowo-pradowy typu B.

M Prad zadziatania wytacznika réznicowo-pradowego wynosi 300 mA.

M Przewdd zerowy sieci jest uziemiony.

M Kazdy wytgcznik roznicowo-pradowy zasila tylko jeden przeksztattnik.

M Kable wyjsciowe sg krotsze niz 50 m (ekranowane) lub 100 m (nieekranowane).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 19



2 Instalacja Wydanie 04/02

Praca z dtugimi kablami

Nieograniczona praca przeksztattnika zgodnie z danymi znamionowymi jest
gwarantowana z kablami o dtugosci do 50 m (ekranowane) lub 100 m
(nieekranowane).

Przy zastosowaniu diawikéw wyjsciowych wedtug katalogu DA 51.2 dopuszczalne
sg nastepujace dtugosci kabli:

» ekranowane: 200 m
» nieekranowane: 300 m
24.2 Przylacza zasilania i silnika

OSTRZEZENIE

Przeksztattnik musi byé zawsze uziemiony.

¢ Przed wykonywaniem lub zmiang podtaczen przy urzgdzeniu odtaczyé
zasilanie sieciowe.

¢ Sprawdzi¢, czy przeksztattnik jest skonfigurowany dla wkasciwego napiecia
zasilania: jedno-/tréjfazowe przeksztattniki MICROMASTER (230 V) nie moga
by¢ przytagczane do wyzszego napiecia.

¢ W przypadku podtaczenia silnikbw synchronicznych lub wielu silnikow

potaczonych rownolegle, przeksztattnik musi pracowac¢ z charakterystyka U/f
(P1300 =0, 2 lub 3).

OSTROZNIE
A Po podtaczeniu zasilania i przewodéw silnika nalezy sprawdzi¢, czy przednie

ostony zostaty poprawnie zamocowane. Dopiero po tym zataczy¢ napiecie
zasilajgce urzadzenie!

UWAGA

+ Upewnic¢ sie, ze pomiedzy urzadzeniem sieciowym, a przeksztattnikiem
zainstalowano odpowiednie wytgczniki mocy/bezpieczniki o podanym pradzie
znamionowym (patrz rozdz. 7 Dane techniczne, strona 69).

¢ Uzywaé tylko przewodéw miedzianych klasy 1 60/75 °C (dla zachowania
zgodnosci z normami UL). Momenty dokrecania patrz rozdz. 7 Tabela 7-2,
strona 70.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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Dostep do zaciskOw zasilania i silnika

Dostep do zaciskow zasilania i silnika uzyskuje sie przez zdjecie przednich oston
(patrz rowniez zatacznik A, B i C).

Po usunieciu przednich oston i uzyskaniu dostepu do zaciskéw wykonac
podtaczenia zasilania i silnika, jak przedstawiono na Rys. 2-6.

Rys. 2-5 Zaciski przytaczeniowe przeksztattnika MICROMASTER 420

L3

0 Zasilanie 1-fazowe
—e— 11 Opcjonalny
N dtawik Opcjonalny filtr
Stycznik sieciowy (tylko kl. B) MICROMASTER SILNIK
Bezpiecznik

T i
o o i il o i

PEI PEI P PEI |

I i

N L * & o ¢ ® mil
Zasilanie 3-fazowe
* ::g Opcjonalny
L1 dtawik Opcjonalny
Stycznik sieciowy filtr MICROMASTER) SILNIK
Bezpiecznik

@i

@ ooy

O O O)
PE I PE I PE I
— e - - - —
Rys. 2-6 Przytacza silnika i zasilania
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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2.4.3 Unikanie zaktdécen elektromagnetycznych

Przeksztattniki zostaty zaprojektowane do pracy w srodowisku przemystowym, w
ktorym spodziewane sg wysokie poziomy zaktdcen elektromagnetycznych. Zwykle
prawidtowa instalacja zapewnia bezpieczng i bezbtedng prace. W przypadku
wystapienia trudnosci nalezy przestrzegac nastepujacych wytycznych.

Wymagane $rodki

>

Upewnic sie, czy wszystkie urzadzenia w szafie sg dobrze uziemione,
podtaczone przy pomocy krotkich przewoddw uziemiajgcych o duzym
przekroju do wspdlnego punktu uziemiajacego, lub wspdinej szyny
uziemiajacej

Upewnic sie, czy kazde urzgdzenie sterujgce podtagczone do przeksztattnika
(np. sterownik PLC) jest podtaczone przy pomocy kréotkiego przewodu o duzym
przekroju do tego samego uziemienia lub punktu uziemiajacego co
przeksztattnik.

Podtaczy¢ przewdd powrotny z silnika sterowanego przez przeksztattnik
bezposrednio do przytacza uziemiajacego (PE) przynaleznego przeksztattnika.

Preferowane sg przewody ptaskie, gdyz wykazujg one nizszg impedancje przy
wyzszych czestotliwosciach.

Konce przewodow nalezy zarabia¢ w sposob czysty. Uwazac¢ przy tym, aby
nieekranowane przewody byty mozliwie jak najkrétsze.

Kable sterownicze nalezy uktadaé¢ oddzielnie od kabli sitowych.
Skrzyzowania kabli sitowych i sterowniczych wykonywaé pod katem 90°.

W miare mozliwosci do potaczen sterowniczych uzywaé kabli ekranowanych.

Upewnic sie, czy wszystkie styczniki w szafie eliminujg zaktécenia, albo
wyposazone sg W uktady RC przy stycznikach pradu przemiennego, albo diody
roztadowcze przy stycznikach pradu statego, gdzie petnig one role srodka
ttumigcego przy cewkach. Skuteczne sa takze warystorowe ochronniki
przeciwprzepieciowe. Jest to wazne w przypadku, gdy styczniki sg sterowane
przez przekazniki przeksztattnika.

Do podtaczenia silnika uzywaé przewodow ekranowanych i uziemia¢ ekran na
obydwu kohcach kabla przy pomocy obejm kablowych.

OSTRZEZENIE
A Przy instalacji przeksztattnikdw nie wolno odstepowac od przepiséw

bezpieczenstwa!

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
22 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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244 Metody ekranowania

Ptyta przytaczeniowa dla ekranow

Opcjonalna plyta przytaczeniowa dla ekrandw umozliwia fatwe i skuteczne
podtaczenie niezbednego ekranowania. Nalezy przestrzega¢ wskazéwek
instalacyjnych podanych w dokumentacji na ptycie CD-ROM dostarczanej wraz z
przeksztattnikiem.

Ekranowanie bez ptyty przytaczeniowej dla ekranow

W przypadku jesli ptyta przytaczeniowa dla ekranow jest niedostepna,
przeksztattnik moze byé ekranowany w spos6b pokazany na Rys. 2-7.

Kabel zasilajacy

Kabel sterowniczy

Kabel silnikowy

Filtr zabudowany od tytu

Metalowa $ciana tylna

Dla pewnego mocowania ekranowania kabli silnikowych i sterowniczych do metalowej tylnej $ciany stosowaé
odpowiednie obejmy

7  Przewod ekranujacy

o g WN PR

Rys. 2-7 Wytyczne okablowania dla minimalizacji wptywu zakiocen elektromagnetycznych

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 23
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3

Uruchamianie

Rozdziat ten zawiera:

3.1
3.2
3.3

/N\

/N\

» Schemat blokowy przeksztaitnika MICROMASTER 420
» Przeglad mozliwosci uruchamiania i paneli wskazujacych/operatorskich
» Przeglad do szybkiego uruchamiania przeksztattnika MICROMASTER 420

Schemat DIOKOWY .......coouiiiiiiie e 25
TrYDY UFUCRAMIANIA. ... .e i be e b e sbe e 26
Praca POUSTAWOWEL........cccuiiiieieiie ettt st sttt sb e st st esb e e sbeesbeesbeesbeenneens 37

OSTRZEZENIE

¢ Przeksztattniki MICROMASTER pracujg z wysokimi napieciami.

¢ Przy pracy urzadzeh elektrycznych sitg rzeczy okreslone czesci znajdujq sie
pod wysokim napieciem.

¢+ Mechanizmy wytgczenia bezpieczenstwa wg EN 60204 IEC 204 (VDE 0113)
musza funkcjonowac we wszystkich rodzajach pracy urzadzenia sterujacego.
Odblokowanie mechanizmu wytacznika bezpieczenstwa nie moze prowadzié¢
do niekontrolowanego lub niezamierzonego ponownego uruchomienia.

¢ W przypadkach, w ktérych zwarcia w urzgdzeniu sterujgcym moga prowadzié
do znacznych szkdd materialnych lub nawet ciezkich obrazen ciata (tzn.
zwarcia niebezpieczne potencjatowo), musza by¢ przewidziane zewnetrzne
srodki lub mechanizmy w celu samodzielnego zagwarantowania lub
wymuszenia pracy nie powodujgcej niebezpieczenstwa przy wystgpieniu
zwarcia (np. wytacznik krancowy, blokady mechaniczne itd.).

¢ Okres$lone nastawy parametréw moga spowodowaé automatyczne ponowne
uruchomienie przeksztaitnika po zaniku napiecia zasilajacego.

+ Dla prawidtowej ochrony przed przecigzeniem silnika nalezy doktadnie
skonfigurowac parametry silnika.

¢ Urzadzenie oferuje wewnetrzng ochrone silnika przed przecigzeniem wg
UL508C, Rozdziat 4.2. Patrz P0610 i P0335, kontrola it jest domysInie
uaktywniona. Ochrona silnika przed przeciazeniem moze byé rowniez
zapewniona przez zewnetrzny czujnik temperatury typu PTC podtgczony do
jednego z wejs¢ binarnych.

¢ Urzadzenie jest przystosowane do zastosowania w obwodach pradowych,
ktore przy maksymalnym napieciu 230 V / 460 V dostarczajg prad
symetryczny najwyzej 10 000 A (wart. skut.), jesli jest zabezpieczone przez
bezpieczniki typu H lub K (patrz tabele od strony 69).

+ Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytgczenia
bezpieczenstwa’ (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

OSTROZNIE

Uruchamianie moze by¢ podejmowane tylko przez wykwalifikowany personel.
Zawsze w szczegOlny sposiOb przestrzegac przedsiewziecia srodkéw
bezpieczenstwa i ostrzezen.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
24 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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chamianie

3.1

Zrédio wejscia analogowego
Napigcie wejSciowe: 0-10 V
(mozliwe monitorowanie, P0758)
Prad wejSciowy: 0 -4 mA
Rezystor zewngtrzny: 500 Q

Schemat blokowy

1/3AC 200 - 240V
3AC 380V - 480V

PE

Panel operatorski
(opcjonalny)

DIN1 5
o e | [T
- DIN3 7 1
— il
= )2av B I
. -—-0 3 +24V(100mA max)
- J—e 0V(izolowane)
Zewnetrzne
lani Izolacja przez (v7
zasilanie .
optoizolator :Ea
RL1
Przekaznik wyjéciowy (RL1) R-1B %‘: |
250V AC, 2A (obc. indukcyjne) &1_(_:_c
30 V DC, 5A (obc. rezystancyjne) ~~
i&ci AOUT + 12
Wyjscie analogowe faadlpl |
0-20 mA AQUT - 13 DIA < I
P+ 14 | Ztacze
N “'OF szere- /1—'\
. o gowe N\ /]
(RS485)

CPU

—

] Bezpiecznik

PE | LN@L1LY
z lub
L1,L213
»—O+ ziacze
o- DC

Wejscie analogowe mozna zamiennie skonfigurowaé do pracy
jako dodatkowe wejscie binarne (DIN4), jak na ponizszym rysunku.

Rys. 3-1

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi

Siemens Sp. z 0.0.
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 25
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0V (izolowane)

Schemat blokowy przeksztaitnika MICROMASTER 420
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3.2 Tryby uruchamiania

W wersji standardowej MICROMASTER 440 wyposazony jest w panel SDP (patrz
Rys. 3-2). Fabrycznie skonfigurowany przeksztattnik z panelem SDP mozna uzyc¢
do wielu aplikacji. Jesli nastawy fabryczne nie sg odpowiednie, to mozna je
dopasowaé do warunkow aplikacji przy pomocy panela BOP (patrz Rys. 3-2) lub
panela AOP (patrz Rys. 3-2). ). Panele BOP i AOP sg dostepne jako opcje.
Ponadto nastawy fabryczne mozna dopasowac¢ przy pomocy komputera PC i
programéw uruchomieniowych ,Drive Monitor” lub ,STARTER". Oprogramowanie
to znajduje sie na ptycie CD-ROM z dokumentacjg urzadzenia.

SDP BOP AOP
(Status Display Panel( (Basic Operator Panel) (Advanced Operator Panel)
Panel wyswietlacza statusu Podstawowy panel operatorski Zaawansowany panel operatorski

Rys. 3-2 Panele obstugi dostepne dla przeksztaitnika MICROMASTER 420

Wskazéwki do wymiany panela operatorskiego znajduja sie w Zataczniku A tego
podrecznika.

UWAGA

Fabryczne ustawienie czestotliwosci silnika mozna zmieniac przy pomocy
przetacznika DIP pod panelem SDP. Przeksztattnik jest dostarczany z
nastepujacymi ustawieniami fabrycznymi:
» Przetacznik DIP 2:

¢ Pozycja OFF: ustawienia
europejskie
(50 Hz, kW itd.)
¢ Pozycja ON: ustawienia
poinocno-amerykanskie
(60 Hz, hpitd.)
» Przetacznik DIP 1:
Nie do uzytku przez klienta.

Prze%cznik DIP dla
ustawienia czest.sil.

Rys. 3-3 Przetaczniki DIP do wyboru
czestotliwosci silnika

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
26 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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3 Uruchamianie

3.2.1

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi

Uruchomienie i praca z panelem SDP

»
>
>
>

Napiecie silnika

Prad znamionowy silnika

Panel SDP wyposazony jest od frontu w dwie diody LED,
ktore wskazujg status roboczy przeksztattnika (patrz
rozdziat 6.1).

Przy wykorzystaniu panela SDP nastepujace nastawy
fabryczne przeksztattnika musza by¢ zgodne z danymi
silnika:
Moc znamionowa silnika

Czestotliwos¢é znamionowa silnika
(Zalecane sag silniki standardowe firmy Siemens.)

Dodatkowo muszg by¢ spetnione nastepujace warunki:
» Liniowe sterowanie U/f predkosci silnika przez potencjometr analogowy.

> Najwyzsza predkosé¢ 3000 mint przy 50 Hz (3600 min-1 przy 60 Hz);
sterowana przy pomocy potencjometru przez wejscia analogowe

przeksztattnika.

» Czas przyspieszania/hamowania =10 s

Ustawienia dla bardziej ztozonych zastosowan mozna znalez¢ w Liscie
Parametrow i w rozdziale 3.2.2 "Uruchamianie przy pomocy panela BOP lub AOP".

Tabela 3-1  Ustawienia fabryczne dla pracy z panelem SDP

Zaciski Parametr Funkcja domysina
Wejscie binarne 1 5 P0O701 ="1" Zatacz, w prawo
Wejscie binarne 2 * 6 P0702 ='12' Zmiana kierunku obrotéw
Wejscie binarne 3 7 P0703 ='9' Kwitowanie btedu
Wyj. przekaznikowe 10/11 P0731 ='52.3" Sygnalizacja btedu
Wyjécie analogowe 12/13 PO771 =21 Czestotliwo$¢ wyjsciowa
Wejscie analogowe 3/4 P0O700 =0 Zadawanie czestotliwosci

1/2 Zasilanie wej$cia analogowego

Siemens Sp. z 0.0.
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 27
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Obstuga podstawowa z panelem SDP
Z natozonym panelem SDP mozna:

» Uruchamiac i zatrzymywac silnik (wej. binarne 1 przez zewn. przetacznik)
» Zmienia¢ kierunek obrotow (wej. binarme 2 przez zewnetrzny przetacznik)
> Kasowac btedy (wej. binarne 3 przez zewnetrzny przetacznik)
>

Regulacja predkosci obrotowej silnika odbywa sie przez podtaczenie wejscia
analogowego, jak pokazano na Rys. 3-4.

Start/Stop
Zm. kier.
Kwit. btedu

Wejscia binarne

Rys. 3-4 Obstuga podstawowa z panelem SDP

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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Wydanie 04/02

3 Uruchamianie

3.2.2

Uruchamianie przy pomocy panela BOP lub AOP

Wymagania wstepne:

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi

Zakonczona instalacja mechaniczna i elektryczna.

Ustawienie czestotliwosci silnika

Przetacznik DIP 2: Off =50 Hz / On = 60 Hz

Zataczenie
Szybkie uruchomienie P0010=1
Patrz rozdziat 3.2.3.1

A 4
Dalsze uruchamianie przez P0004 i PO003

Przeglad struktury parametréw mozna znalez¢ w
rozdziale 5.3

Szczego6towy opis wszystkich parametrow, patrz Lista
Parametréw.

WSKAZOWKA

Zalecamy uruchamianie zgodnie z tym schematem.

Siemens Sp. z 0.0.

03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 29
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3.221

30

SIEMENS

150.00

tee

parametréw.

zatacznik A).

Uruchamianie przy pomocy panela BOP

Przy pomocy podstawowego panela BOP mozna
odczytywac i zmienia¢ wartosci parametréw. Do
parametryzacji przy pomocy panela BOP nalezy zdja¢
panel SDP i w jego miejsce natozy¢ panel BOP (patrz

Panel BOP posiada pieciopozycyjny wyswietlacz
siedmiosegmentowy, na ktérym wyswietlane sg numery i
wartosci parametréw, komunikaty alarméw i btedéw, jak
rowniez warto$ci zadane i rzeczywiste. Panel BOP nie

posiada mozliwosci zapamietywania zestawow

Tabela 3-2 przedstawia nastawy fabryczne dla pracy z panelem BOP.

UWAGA

+ Przy ustawieniach fabrycznych zatgczanie/wytaczanie, regulacja predkosci,
zmiana kierunku obrotéw i podawanie wartosci zadanej predkosci nastepuje
przez zaciski sterownicze. Aby sterowac¢ tymi funkcjami przy pomocy panela
BOP nalezy odpowiednio ustawi¢ parametry PO700 i P1000 (patrz tez Lista
Parametrow).

+ Panel BOP mozna pod napieciem zdejmowac i naktadac na przeksztattnik.

Jesli panel BOP zostat skonfigurowany do sterowania rozkazami przeksztattnika
(PO700 = 1), to po zdjeciu panela BOP naped zatrzyma sie.

Tabela 3-2  Ustawienia fabryczne dla pracy przy uzyciu panela BOP

Parametr Znaczenie Ustawienie fabryczne dla Europy
(Ameryki Potnocnej)
P0100 Rodzaj pracy Europa/USA 50 Hz, kW (60Hz, hp)
P0307 Moc (moc znamionowa silnika) | Jednostka (kW (Hp)) zaleznie od nastawy P0100
[warto$¢ zalezna od urzadzenia]
PO310 Czestotliwo$¢ znamionowa 50 Hz (60 Hz)
silnika
PO311 Predkos¢ znamionowa silnika | 1395 (1680) 1/min [w zaleznosci od wykonania]
P1082 Czestotliwo$¢ maksymalna 50 Hz (60 Hz)
silnika

Siemens Sp. z 0.0.

MICROMASTER 420

03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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Przyciski na panelu BOP

Zmniejszanie
wartosci

Naciskanie tego przycisku zmniejsza wyswietlang wartos¢.

Panel/Przycisk Funkcja Dziatanie
P(1) .
~ D U 8 8 Wﬁgfgscz Wyswietlacz LCD pokazuje biezace ustawienia przeksztattnika.
Hz
Uruchamiani | Nacisniecie przycisku powoduje uruchomienie silnika. Przycisk ten nie jest
e silnika fabrycznie aktywny. W celu uaktywnienia ustawi¢ PO700 = 1.
WYL1 Nacisniecie przycisku powoduje zatrzymanie silnika w wybranym
czasie rampy zatrzymywania. W nastawach fabrycznych przycisk nie
Zatrzymywan jest aktywny, aby uaktywni¢ nalezy ustawi¢ PO700 = 1.
ie silnika WYL2 Dwukrotne nacisniecie (lub jednokrotne dtuzsze nacisniecie) przycisku
powoduje swobodny wybieg silnika az do zatrzymania. Funkcja ta jest
zawsze aktywna.
) Nacisniecie przycisku powoduje odwrécenie kierunku obrotéw. Kierunek
Zmiana przeciwny bedzie wskazywany przez znak (-) lub przez migajaca kropke
kierunku dziesietng. W nastawach fabrycznych przycisk nie jest aktywny, aby
uaktywni¢ nalezy ustawi¢ PO700 = 1.
) Nacisniecie tego przycisku przy braku napiecia na wyjsciu przeksztattnika
Petfzanie powoduje uruchomienie i prace silnika przy wczesniej wybranej czestotliwosci
silnika petzania. Przy zwolnieniu przycisku silnik zatrzymuje sie. Naciskanie tego
przycisku przy wirujagcym silniku nie ma zadnego dziatania.
Przycisk ten moze by¢ uzywany tylko do odczytu dodatkowych informacji.
Nacisniecie tego przycisku przez 2 s podczas pracy, niezaleznie od
aktualnego parametru, wyswietli nastepujgce informacje:
1. Napiecie posredniego obwodu napiecia statego
(oznaczone przez d — jednostka [V]).
2. Prad wyjsciowy (A)
3. Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
4. Napiecie wyjsciowe (o0znaczone przez o — jednostka [V]).

Funkcje 5.  Wielko$é wybrana w parametrze P0005 (jesli PO005 jest skonfigurowane
tak, ze wskazywana jest jedna z powyzszych wielkosci (3,4 lub 5), to
dana wielko$¢ nie bedzie ponownie pokazywana).

Dalsze naciskanie powoduje kolejne przechodzenie przez powyzsze
wielkosci.
Funkcja skoku
Poprzez krotkie nacisniecie przycisku Fn mozna natychmiast przeskoczy¢ z
kazdego parametru (rXXXX lub PXXXX) do r0000. Mozna wtedy w razie
potrzeby zmieni¢ inny parametr. Po powrocie do r0000 nacisnigcie przycisku
Fn powoduje powr6t do punktu wyjsciowego.
. Dostep d,o Nacisniecie tego przycisku umozliwia dostep do parametrow.
parametrow
Zwiekszanie Naciskanie tego przycisku zwigksza wyswietlang wartos$¢
wartosci go przy € wy a '

Rys. 3-5

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi

Przyciski na panelu BOP

Siemens Sp. z 0.0.
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Zmiana parametréw przy pomocy panela BOP

Ponizej opisano procedure zmiany wartosci parametru PO004. Zmiana wartosci
parametru indeksowanego jest pokazana na przyktadzie parametru P0719. W ten
sam spos6b nalezy postepowac z pozostatymi parametrami, ktére majg byc¢
ustawione przy pomocy panela BOP.

Zmiana P0004 — funkcja filtrowania parametrow

Krok ‘ ‘ Wynik na wyswietlaczu ‘

()

Nacisna¢ , aby uzyskac dostep do r U 8 U U

parametréw He
()

Naciska¢ , az wyswietli sie PO004 " POOGH
()

Nacisna¢ , aby uzyskaé poziom dostepu do 8

wartosci parametru bz

Nacisng¢ @ lub @ , aby uzyska¢ zadang, 7

wartos¢

Nacisna¢ , aby potwierdzi¢ i zapamietac POODY

wartosc he

Dla uzytkownika widoczne sg tylko parametry
rozkazow

Zmiana parametru indeksowanego
P0719 —wybor zrédia rozkazéw/wartos$ci zadanej

Krok l ‘ Wynik na wyswietlaczu ‘

Nacisna¢ , aby uzyskac dostep do 0000
parametréw i

P(1)
Naciska¢ , az wyswietli sie PO719 L PD-’ } 9
Nacisna¢ , aby wej$¢ do poziomu wyboru n000
indeksu -
Nacisnaé , aby wyswietlié aktualnie 0
ustawiong wartos¢
Nacisna¢ @ lub @ aby uzyskaé¢ zadang =
wartosc

P1)
Nacisna¢ , aby potwierdzi¢ i zapamietac PU-' " 9
wartosc fiz

Pll)
Naciskac @ az wyswietli sie r0000 o U D U 8

Hz

Nacisng¢ , aby powrécié do wyswietlania
wielkosci standardowej (zdefiniowanej przez
klienta)

Rys. 3-6

Siemens Sp. z 0.0.
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WSKAZOWKA
W niektorych przypadkach, podczas zmiany parametrow, panel BOP wyswietla

komunikat ©~ 77 . Oznacza to, ze w danym momencie przeksztattnik jest zajety
innymi zadaniami o wyzszym priorytecie.

Zmiana pojedynczych pozycji wartosci parametru

3.22.2

3.2.3

3.23.1

W celu szybkiej zmiany wartosci parametru, pojedyncze cyfry na wyswietlaczu
mozna zmienia¢ w nastepujacy sposob:

Upewnic sie, ze znajdujemy sie na poziomie zmiany wartosci parametrow (patrz
"Zmiana parametréw przy pomocy panela BOP").
Nacisna¢ (przycisk funkcyjny) — miga pierwsza pozycja z prawej strony.
Zmieni¢ wartos¢ tej pozycji przez naciskanie [\,

Ponowne nacisniecie przycisku funkcyjnego powoduje miganie nastepnej

pozycji.
4. Powtarzac kroki 2 do 4, az do uzyskania zgdanej wartosci.

5. Nacisna¢ przycisk , aby opusci¢ poziom zmiany wartosci parametrow.

WSKAZOWKA
Przycisk funkcyjny moze by¢ réwniez uzywany do kwitowania stanéw btedu.

Uruchamianie przy pomocy panela AOP

Panel AOP dostarczany jest jako opcja. Do rozszerzonych
SIEMERS funkcji tego panela naleza;

RUNNING m> fn » Wielojezyczne menu tekstowe

P000 F=J Hz . . . . .
I=48  RPM=1500 » Zapamietywanieftadowanie wielu zestawow
V=400v

parametrow
» Programowanie przez komputer PC
» Mozliwos¢ obstugi do 30 przeksztattnikéw
Szczegotéw nalezy szukaé w podreczniku panela AOP,

lub skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy
Siemens.

Funkcje uruchamiania przy pomocy panela BOP / AOP

Szybkie uruchamianie (P0010=1)

Wymaganiem wstepnym dla szybkiego uruchamiania jest catkowite zakonczenie
prac instalacyjnych.

Wazng informacja jest, ze parametr PO010 jest uzywany do uruchamiania,

a P0003 do wyboru poziomu parametrow (poziomu dostepu). Odpowiednio do
wysokosci wymagan stawianych dla napedu nalezy ustawi¢ poziom dostepu na 1
do 3. Im nizszy poziom dostepu, tym wiecej parametréw bedzie pomijanych, tzn.
nie beda one wyswietlane podczas szybkiego uruchamiania. Parametry te bedg
posiadaty wartosci ustawione fabrycznie lub obliczone wewnetrznie.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 33
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Do szybkiego uruchamiania nalezg szczegdlnie parametry dotyczace danych
silnika oraz czasy ramp przyspieszania i hamowania. Szybkie uruchamianie jest
zakonczane przez parametr P3900. Ustawienie tego parametru na wartos¢ 1
powoduje wykonanie wymaganych obliczen silnika na podstawie danych podanych
z tabliczki znamionowej silnika i ustawienie wartosci fabrycznych dla wszystkich
parametréw, ktdre nie nalezg do szybkiego uruchamiania. Ostatecznie
przeksztattnik automatycznie przechodzi do stanu "Gotowos¢ do pracy”. Ten
spos6b postepowania zalecany jest dla parametryzacji w standardowym poziomie
dostepu (PO003 = 1).

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
34 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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Schemat przebiegu szybkiego uruchamiania (tylko dla poziomu dostepu 1)

P0010 Filtr parametréw uruchamiania
0 Gotowos¢ do pracy

1 Szybkie uruchamianie

30 Przywracanie ustawien fabrycznych

A 4

Wskazéwka

P0010 musi by¢ zawsze ustawiony z powrotem na 0",
przed zatagczeniem silnika. Jesli na koniec szybkiego
uruchamiania ustawi sie P3900 = 1, to P0010 zostanie
automatycznie ustawiony na ,0".

P0700 Wybér zrédta rozkazéw?2)
(ZAL /| WYL / Zmiana kier. obrotéw)
0 Ustawienie fabryczne

1 Panel operatorski BOP

2 Zaciski/ wejscia binarne

\ 4

\ 4

P0100 Pracaw Europie / Ameryce Pn.
0 Moc w kW; f standard 50 Hz
1 Moc w hp; f standard 60 Hz
2 Moc w kW; f standard 60 Hz

P1000 Wybér wart. zadanej czestotliwosci 2)
0 Brak wartosci zadanej czestotliwosci

1 Przyciski T | na panelu operatorskim BOP
2 Analogowa warto$¢ zadana

Wskazowka
Ustawienia 0 i 1 przy pomocy przetacznikw DIP
umozliwia trwatg parametryzacje przeksztattnika.

A 4

A

P0304 Napiecie znamionowe silnika 1)
Zakres ustawien: 10 V — 2000 V
Napiecie znam. silnika (V) z tabliczki znamionowej.

P1080 Czestotliwo$é minimalna

Ustawia najmniejszg czestotliwos¢ silnika (0-650 Hz),
z ktérg pracuje silnik niezaleznie od wartosci zadanej
czestotliwosci. Wartosc¢ ta obowigzuje dla obu
kierunkéw obrotow.

A 4

P0305 Prad znamionowy silnikal)
Zakres ustawien: 0 — 2 x prad znam. przekszt. (A)
Prad znamionowy silnika (A) z tabliczki znamionowe;j.

P1082 Czestotliwosé maksymalna

Ustawia najwiekszg czestotliwos¢ silnika (0-650 Hz),
z ktérg pracuje silnik niezaleznie od wartosci zadanej
czestotliwosci. Wartosc¢ ta obowigzuje dla obu
kierunkéw obrotow.

A 4

P0307 Moc znamionowa silnikal)

Zakres ustawien: 0,01 kW — 2000 kW

Moc znamionowa silnika (kW) z tabliczki znam.
Jesli P0100 = 1, wartosci bedg podawane w hp.

P1120 Czas przyspieszania

Zakres ustawien: 0 s— 650 s

Czas, jaki potrzebuje silnik dla przyspieszenia od
stanu zatrzymania do czestotliwosci maksymalne;.

\4

A 4

P0310 Czestotliwo$é znamionowa silnikal)
Zakres ustawien: 12 Hz — 650 Hz
Czestotliwos¢ znam. silnika (Hz) z tabliczki znam.

\ 4

P1121 Czas hamowania

Zakres ustawien: 0 s — 650 s

Czas, jaki potrzebuje silnik dla zahamowania od
czestotliwosci maksymalnej do stanu zatrzymania.

A 4

P0311 Predko$é znamionowa silnikal)
Zakres ustawien: 0 — 40.000 obr./min
Predkos$¢ znam. silnika (obr./min) z tabliczki znam.

P3900 Koniec szybkiego uruchamiania

0 Konczy szybkie uruchamianie na bazie aktualnych
ustawien (bez obliczenia silnika).

1 Konczy szybkie uruchamianie na bazie ustawien
fabrycznych (z obliczeniem silnika)

2 Konczy szybkie uruchamianie na bazie aktualnych
ustawien (z obliczeniem silnika i resetem ustawien
wejs¢/wyjse).

3 Konczy szybkie uruchamianie na bazie aktualnych
ustawien (z obliczeniem silnika bez resetu
ustawien wejsé/wyjsc).

1) Specyficzne parametry silnika — patrz tabliczka znamionowa silnika.

2) Parametry te oferujg wiecej mozliwosci ustawien niz tu pokazano. Dla dalszych mozliwosci

ustawien patrz Lista Parametrow.

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi

Siemens Sp. z 0.0.
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Dane silnika do parametryzacji

FO308  PO30
Y 1.
3 Mat
IEC56  Nr. EDS103053 12002
MBI PS4  Rol®L1B L.CLF
| S0Mz | 2300400V Bz AsTyy
0348 )
014 ke
Cog il Bt
331 0/min
5F -1.15
L 4 - w +
P30S PO305 PO3T PO30T
Rys. 3-7 Przyktad typowej tabliczki znamionowej silnika

(dane na tabliczce znamionowej sg tylko przyktadowe)

UWAGA

¢ PO0308i P0309 sg widoczne tylko wtedy, gdy PO003 = 2. Pokazywany bedzie
tylko jeden z tych parametrow w zaleznosci od ustawien P0100.

+ PO0307 podawany jest w kW lub HP, zaleznie od ustawienia P0100.
Szczegotowe informacje, patrz Lista Parametréw.

¢ Zmiana parametréw silnika jest mozliwa tylko przy P0010 = 1 (ustawienie
fabryczne) i PO004 = 0 lub 3.

¢ Upewnic sie, ze przeksztattnik jest odpowiednio skonfigurowany dla silnika.

¢ Przestrzega¢ danych na silniku dla potaczenia w gwiazde/trojkat!

3.2.3.2 Przywracanie ustawien fabrycznych (reset przeksztattnika)

W celu przywrécenia nastaw fabrycznych wszystkich parametréw nalezy wykonac
nastepujgace ustawienia parametréw (wymagane uzycie panela BOP, AOP lub opcji
komunikacyjnej):

1. Ustawi¢ P0010 = 30
2. Ustawi¢c P0970 =1

UWAGA
Proces przywracania ustawien fabrycznych moze trwa¢ az do 3 minut.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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3.3 Praca podstawowa

Petny opis parametréw standardowych i rozszerzonych znajduje sie w Liscie
Parametrow.

UWAGA

1.

Przeksztattnik nie posiada gtéwnego wytacznika sieciowego i znajduje sie pod
napieciem, gdy tylko zostanie ono podtaczone. Przy zablokowanym wyjsciu
czeka on na nacisniecie przycisku START lub na nadejscie binarnego
syghatu ZAt na zacisku 5 (kierunek obrotow w prawo).

Jesli natozony jest BOP lub AOP i wybrano wys$wietlanie czestotliwosci
wyjsciowej (PO005 = 21), to przy zatrzymanym przeksztattniku odpowiednia
wartos¢ zadana bedzie wyswietlana w odstepach okoto 1,0 s.

Przeksztattnik zaprogramowano fabrycznie do standardowych zastosowan z 4-

biegunowymi standardowymi silnikami firmy Siemens, ktére majg jednakowg
moc znamionowa, jak przeksztattniki. Przy zastosowaniu innych silnikow
nalezy wprowadzi¢ ich dane z tabliczki znamionowej silnika. Spos6b odczytu
danych z tabliczki znamionowej przedstawiono na Rys. 3-7.

Zmiana parametréw silnika jest mozliwa tylko przy PO010 = 1 (szybkie
uruchamianie) i P0004 =0 lub 3.

W celu uruchomienia silnika P0O010 musi by¢ z powrotem ustawione na 0.

Praca z panelem BOP/AOP

Wymagania wstepne

P0010 = 0 (aby odpowiednio zainicjalizowa¢ rozkaz PRACA)
P0O700 = 1 (uaktywnia przyciski Start/Stop na panelu BOP (P0701 = 4 dla AOP))
P1000 = 1 (pozwala na zmiane wartosci zadanej potencjometrem silnika)

Nacisng¢ zielony przycisk @ , aby uruchomic silnik.

1.

2. Przy zataczonym silniku nacisnaé przycisk @ . Predko$¢ silnika zwieksza sie
do 50 Hz.

3. Kiedy przeksztattnik osiggnie 50 Hz, nacisna¢ przycisk @ . Predkos¢ silnika i
wySwietlana wartos¢ zmniejszajg sie.

4. Kierunek obrotéw zmienia¢ przy pomocy przycisku .

5. Silnik jest zatrzymywany przy pomocy czerwonego przycisku .

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.

Instrukcja Obstugi

03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 37
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Zewnetrzna ochrona silnika przed przegrzaniem

Przy pracy ponizej predkosci znamionowej zmniejszona jest skutecznosé
chtodzenia wentylatora zamontowanego na wale silnika. Z tego powodu dla ciagtej
pracy przy niskich czestotliwosciach dla wiekszosci silnikdw wymagana jest
redukcja mocy. Ochrona silnika przed przegrzaniem jest zagwarantowana pod
warunkiem zastosowania w silniku czujnika temperatury typu PTC i podtaczenia
go do listwy zaciskoéw sterujacych przeksztattnika wg ponizszego schematu.

8 N
PTC
silnik Zaciski
56 > sterowania
lub 7 przekszta-
1kQ ftnika
9

Rys. 3-8 Sposéb podiaczenia
czujnika temperatury
uzwojen silnika

WSKAZOWKA:
Dla uaktywnienia funkcji wytgczania nalezy ustawi¢ parametr P0701, PO702 lub
P0703 = 29 (btad zewnetrzny — FO085).

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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4

Uzytkowanie przeksztaltnika
MICROMASTER 420

Rozdziat ten zawiera:

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5

» Objasnienie r6znych sposobdéw sterowania przeksztattnika
» Zestawienie trybow sterowania przeksztattnika.

Warto$¢ zadana czestothiwosci (P1000).........coeiiieieeiieniesee e 39
Zr6dta rozkazOow (PO700).........c..cueveceereceeeeeeeeiesesiessessesses s iesss s seses s sense s snes 40
Funkcja wytgczania i RamOWaNIA...........coieiiiiiii e 41
Tryby sterowania (PL300) ........cceiuiruiriiieiire e sne e e 42
Komunikaty BtedOw i @larmMOW...........ccoiviiiiiieiie et 42

OSTRZEZENIE

¢ Przy pracy urzadzen elektrycznych sitg rzeczy okreslone czesci znajdujg sie
pod wysokim napieciem.

¢ Mechanizmy wytgczenia bezpieczenstwa wg EN 60204 IEC 204 (VDE 0113)
muszg funkcjonowa¢ we wszystkich rodzajach pracy urzgdzenia sterujgcego.
Odblokowanie mechanizmu wytacznika bezpieczehstwa nie moze prowadzic¢
do niekontrolowanego lub niezamierzonego ponownego uruchomienia.

¢ W przypadkach, w ktérych zwarcia w urzgdzeniu sterujgcym moga prowadzié¢
do znacznych szkdéd materialnych lub nawet ciezkich obrazen ciata (tzn.
zwarcia niebezpieczne potencjatowo), muszg by¢ przewidziane zewnetrzne
srodki lub mechanizmy w celu samodzielnego zagwarantowania lub
wymuszenia pracy nie powodujacej niebezpieczenstwa przy wystgpieniu
zwarcia (np. wytacznik krancowy, blokady mechaniczne itd.).

¢ Przeksztattniki MICROMASTER pracujg z wysokimi napieciami.

¢ Okreslone ustawienia parametréw moga spowodowaé¢ automatyczne
ponowne uruchomienie przeksztattnika po zaniku napiecia zasilajgcego.

¢ Dla prawidtowej ochrony przed przecigzeniem silnika nalezy doktadnie
skonfigurowac parametry silnika.

¢ Urzadzenie oferuje wewnetrzng ochrone silnika przed przecigzeniem wg
UL508C, Rozdziat 4.2. Patrz P0610 i P0335, kontrola it jest domysInie
uaktywniona. Ochrona silnika przed przecigzeniem moze by¢ rowniez
zapewniona przez zewnetrzny czujnik temperatury typu PTC (domysinie
PO601 jest nieaktywne).

+ Urzadzenie jest przystosowane do zastosowania w obwodach pradowych,
ktére przy maksymalnym napieciu 230 V / 460 V dostarczajg prad
symetryczny najwyzej 10 000 A (wart. skut.), jesli jest zabezpieczone przez
bezpieczniki typu H lub K (patrz tabele od strony 69).

+ Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wylaczenia
bezpieczehstwa’ (patrz EN 60204, 9.2.5.4).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 39
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4.1

4.2

Wartosé zadana czestotliwosci (P1000)

» Ustawienie fabryczne: zacisk 3/4 (AIN+/ AIN -,  0...10 V odpowiada
0...50/60 Hz)

» Pozostate ustawienia: patrz Lista Parametrow (P1000)

WSKAZOWKA

Odnosnie uniwersalnego protokotu komunikacji szeregowej USS patrz Podrecznik
Referencyjny, odnosnie PROFIBUS patrz Podrecznik Referencyjny oraz Instrukcja
Obstugi do modutu PROFIBUS.

Zrédia rozkazéw (P0700)

UWAGA

Czasy przyspieszania’/hamowania i funkcje zaokraglania ramp oddziatywujg
réwniez na proces uruchamiania i zatrzymywania silnika. Dalsze szczeg6ty do tych
funkcji mozna znalez¢ w parametrach P1120, P1121, P1130 — P1134 .

Uruchamianie silnika

» Ustawienie fabryczne: zacisk 5 (wejscie binarne 1 (DIN1), wysoki)
» Pozostate ustawienia: patrz PO700 do P0704

Zatrzymywanie silnika

> Istnieje kilka sposobdw na zatrzymanie silnika:
» Ustawienie fabryczne:
¢ WVYL1 (4.3.1) Zacisk 5 (wejscie binarne 1 (DIN1), niski)

¢ WYL2 (4.3.2) Nacisna¢ przycisk WYL na BOP/AOP
jednokrotnie na diuzej (2 sekundy) przycisk WYL
lub nacisng¢ dwukrotnie (niemozliwe przy
ustawieniach fabrycznych bez BOP/AOP)

¢ WYL3 (4.3.3) Nie aktywne w ustawieniach fabrycznych

» Dalsze ustawienia: Patrz PO700 do P0704

Zmiana kierunku obrotéw silnika

40

» Ustawienie fabryczne: zacisk 6 (wejscie binarne 2 (DIN2), wysoki)
» Dalsze ustawienia: patrz PO700 do PO704
Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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4.3 Funkcja wytaczania i hamowania

43.1 WYL1

Rozkaz ten (w wyniku anulacji rozkazu ZAt) powoduje zatrzymanie przeksztattnika
w wybranym czasie rampy hamowania.

Parametr do zmiany czasu rampy hamowania: patrz P1121

UWAGA
» Rozkaz ZAL i nastepujacy po nim WYL1 muszg mie¢ to samo zrddto.

» Jesli rozkaz ZAL /WYL jest ustawiony dla wiecej niz jednego wejscia
binarnego, to dziata¢ bedzie tyko ostatnie ustawione wejscie binarne, np.
aktywne jest DIN3.

» Rozkaz WYL1 moze byé taczony z hamowaniem pradem statym lub
hamowaniem mieszanym .

4.3.2 WYL2

Rozkaz ten powoduje swobodny wybieg silnika az do zatrzymania (zablokowanie
impulsow).

UWAGA

Rozkaz WYL2 moze miec jedno lub kilka zrodet. Przez ustawienia fabryczne
rozkaz WYL2 ustawiony jest na BOP/AOP. Zrédto to dziata nawet jesli
zdefiniowane zostang inne zrodta przy pomocy jednego z parametrow P0700 do
P0704.

4.3.3 WYL3

Rozkaz WYL3 powoduje szybkie zatrzymanie silnika.

Do uruchomienia silnika przy ustawionym WYL3 wejscie binarne musi by¢ zwarte
(stan wysoki). Jesli WYL3 jest zwarty, to przy pomocy WYLL i WYL2 mozna
uruchamia¢ i zatrzymywag silnik.

Jesli WYL 3 jest rozwarte, to nie mozna uruchomic silnika.

» Czas rampy hamowania: patrz P1135
UWAGA
Rozkaz WYL3 moze byc¢ taczony z hamowaniem pradem statym lub hamowaniem
mieszanym.
4.3.4 Hamowanie pradem statym

Hamowanie pradem statym jest mozliwe w potaczeniu z WYL1 i WYL3. Uzwojenia
silnika sg zasilane prgdem statym w celu szybkiego zahamowania silnika i
utrzymywania watu az do konca czasu hamowania.

» Uaktywnienie hamowania prgdem statym: patrz P0701 PO704

» Ustawienie okresu hamowania DC: patrz P1233

» Ustawienie pragdu hamowania DC: patrz P1232
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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4.3.5

4.4

42

UWAGA

Jesli nie ustawiono zadnego wejscia binarnego dla hamowania pradem statym, to

hamowanie prgdem statym bedzie aktywne przy P1233 = 0 po kazdym rozkazie
WYL1 z czasem nastawionym w P1233.

Hamowanie mieszane

Hamowanie mieszane jest mozliwe zaréwno z WYL, jak i z WYL3. Przy

hamowaniu mieszanym do prgdu przemiennego wprowadzana jest sktadowa stata

pradu.

Ustawianie pradu hamowania: patrz P1236

Tryby sterowania (P1300)

Podstawg wszystkich trybow sterowania przeksztalttnika MICROMASTER 420 jest

sterowanie liniowe U/f. Dla réznych przypadkow zastosowan istniejg nastepujace

warianty do wyboru:

» Sterowanie liniowe U/, P1300=0
Moze by¢ stosowane w aplikacjach ze zmiennym i statym momentem
obrotowym, jak np. przenosniki i pompy wypierajace.

> Sterowanie liniowe U/f z regulacjg pradu strumienia (FCC) P1300 =1
Ten tryb sterowania moze by¢ uzywany do poprawienia wydajnosci i dynamiki
odpowiedzi silnika.

» Sterowanie paraboliczne U/f P1300 =2
Ten tryb sterowania moze by¢ uzywany do aplikacji ze zmiennym momentem
obrotowym, jak np. dmuchawy i pompy.

» Sterowanie wielopunktowe U/f P1300=3
Informacje do tego trybu sterowania mozna znalez¢ w Podreczniku
Referencyjnym MICROMASTER 420.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Instrukcja Obstugi
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4.5

SDP

BOP

AOP

Komunikaty btedéw i alarmow

Przy zamontowanym panelu SDP btedy i alarmy wskazywane sa przez dwie diody
LED na panelu; dalsze informacje znajdujg sie w rozdziale 6.1 na stronie 59.

Prawidtowa praca przeksztattnika wskazywana jest przez nastepujacag sekwencje
diod LED:

» Zielonai zétta = Gotowos¢ do pracy
» Zielona Praca

Jesli zamontowany jest panel BOP, wowczas w przypadku wystapienia btedu
wyswietlane jest 8 ostatnich komunikatow btedéw w parametrze P0947 i 8
ostatnich komunikatow alarméw w parametrze P2110. Dalsze informacje znajdujg
sie w Liscie Parametrow.

Jesli zamontowany jest panel AOP, wowczas kody komunikatéw btedow i alarméw
beda wyswietlane w postaci tekstowej na wyswietlaczu LCD.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 43
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) Parametry systemowe

Rozdziat ten zawiera:
» Przeglad struktury parametrow przeksztattnika MICROMASTER 440
» Lista parametrow w formie skréconej

5.1 Wprowadzenie do parametrow systemowych przeksztattnika MICROMASTER ....45

5.2 (= To = o I o T= T = Ty a 1= o L RS 46

5.3 Lista parametrdw (fOorma SKIOCONA) ........ccoeruerieeririirieeieniesie e see et see e 47
Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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5 Parametry systemowe

51 Wprowadzenie do parametrow systemowych
przeksztattnika MICROMASTER

Parametry moga by¢é zmieniane tylko przy uzyciu panela BOP, AOP lub
interfejsu szeregowego.

Przy pomocy panela BOP mozna wprowadzaé i zmienia¢ parametry w celu
ustawienia zamierzonych wtasciwosci przeksztattnika jak np. czasy ramp,
czestotliwosé minimalna i maksymalna, itd. Wybrane numery parametrow i
ustawienia wartosci parametréw przedstawiane sg na 5-cio pozycyjnym
wyswietlaczu LCD, ktéry jest dostarczany jako opcja.

>

>
>

Parametry do podgladu sg przedstawiane z rxxxx,
a parametry do ustawiania z Pxxxx.

P0010 inicjalizuje ,Szybkie uruchamianie”.

Przeksztattnik uruchomi sie tylko wtedy, gdy P0O010 bedzie ustawione na 0.
Funkcja ta przebiega automatycznie, gdy P3900 > 0.

P0004 dziata jak filtr umozliwiajacy dostep do parametréw odpowiednio do ich
funkcjonalnosci.

Przy prébie zmiany parametru, ktéry w danym trybie nie moze by¢ zmieniany,
np. nie moze by¢ zmieniany podczas pracy lub przy szybkim uruchamianiu,

zostanie wyswietlone (= === - .
Komunikat zajetosci
W niektorych przypadkach przy zmianie wartosci parametru na panelu BOP

wyswietli sie na maks. 5 sekund P===" oznacza to, ze przeksztaitnik jest
zajety zadaniami o wyzszym priorytecie.

5.1.1 Poziom dostepu

Do dyspozycji uzytkownika sg trzy poziomy dostepu; Standardowy, Rozszerzony i
Ekspert. Poziom dostepu ustawiany jest przez parametr PO003. Dla najczestszych
zastosowan wystarczajg poziomy Standardowy (P0O003 = 1) lub Rozszerzony
(P0O003 = 2).

llos¢ parametrow, ktére ukazujg sie wewnatrz kazdej grupy funkcjonalnej zalezy od
poziomu dostepu ustawionego w parametrze P0003. Szczego6towe informacije o
parametrach patrz Lista Parametréw w dokumentacji na ptycie CD-ROM.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.

Instrukcja Obstugi
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5.2 Przeglad parametrow
P0004 = 0 P0004 = 2
(brak filtrowania) Jednostka przeksztaitnika
umozliwia
P0004 =2, PO003 = 1
bezposredni dostep - >
do parametréw Parametry z poziomem dostepu 1
. jednostki przeksztattnika
Dla BOP-2 zaleznie e
od wybranego
poziomu dostepu. w P0004 = 2, PO003 = 2
> Parametry z poziomem dostepu 1i 2
P0004 = 2, PO003 = 3 > jednostki przeksztattnika
Parametry z poziomem dostepu 1, 2 3
jednostki przeksztattnika
) P0004 =2, PO003 = 4
Parametry z poziomem dostepu 1, 2, 3i 4
jednostki przeksztattnika
P0004 =22 | P0004 =2
Regulator P! Jedn. przeksztattnika
P0O004 =21 0 m P0O004 =3
Alarmy, ostrzeZenia, ? 0] A SI’ Q Dane silnika
i kontrola ) O,
ziam U
PO Ro fo%
_ o
) .. P0Zio
P0004 =20 [/ @ ' <
Komunikacja @) 2i N %
Q) o040 o
O (@) S > ) j
O_ o 1 o© - <
(al = —
™ <
o >
Z,
9 &@
P0O004 = 13
Regulacja silnika
P0O004 =12 I P0O004 =7
Wiasciwosci Rozkazy i
napedu welwy binarne
P0O004 =10 P0O004 =8
Kanat wartosci zad. We/wy
i zadajnik rozruchu analogowe
Rys. 5-1 Przeglad parametrow
Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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5.3 Lista parametrow (forma skrécona)

Objasnienia do nastepujacej tabeli:

> Fabr.: Ustawienie fabryczne
» Poz Poziom dostepu
» SP Status przeksztattnika, wskazuje w jakim stanie przeksztattnika
mozna zmienia¢ parametr (patrz P0010).
¢ U Uruchamianie
¢ P Praca
¢ G Gotowos¢ do pracy
» SU Szybkie uruchamianie
o T Parametr moze by¢ zmieniany w trybie szybkiego uruchamiania.
¢ N Parametr nie moze by¢ zmieniany w trybie szybkiego
uruchamiania
Zawsze
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0002 Stan napedu - 2 - -
P0003 Poziom dostepu 1 1 UPG N
P0O004 Filtr parametréow 0 1 UPG N
P0010 Parametry szybkiego uruchamiania 0 1 uG N
Szybkie uruchamianie
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0100 Europa / Ameryka P6thocna 0 1 U T
P3900 Koniec szybkiego uruchamiania 0 1 U T
Przywracanie ustawien fabrycznych (reset parametrow)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0970 Przywracanie ustawien fabrycznych 0 1 U N

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi

Siemens Sp. z 0.0.
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 47
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Jednostka przeksztattnika (P0004 = 2)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
ro018 Wersja oprogramowania (Firmware) - 1 - -
r0026 CO: Napiecie obwodu posredniego DC - 2 - -
r0037 CO: Temperatura przeksztattnika [°C] - 3 - -
ro039 CO: Licznik zuzycia energii [KWh] - 2 - -
P0040 Kasowanie licznika zuzycia energii P0039 0 2 uG N
r0200 Aktualny numer kodu sekcji mocy - 3 - -
P0201 Numer kodu sekcji mocy 0 3 U N
r0203 Typ przeksztattnika - 3 - -
r0204 Wiasciwosci sekcji mocy - 3 - -
r0206 Moc znamionowa przeksztattnika kW/hp - 2 - -
r0207 Prad znamionowy przeksztattnika - 2 - -
r0208 Napigcie znamionowe przeksztattnika - 2 - -
r0209 Prad maksymalny przeksztattnika - 2 - -
P0210 Napiecie zasilania 230 3 uG N
r0231[2] Maksymalna dtugos¢ kabli - 3 - -
P0290 Reakcja przeksztaltnika przy przecigzeniu 2 3 UG N
P0291[1] Konfiguracja ochrony sekcji mocy 4 UPG -
P0292 Alarm przecigzenia przeksztattnika 15 3 UPG N
P0294 Alarm przy przecigzeniu I°t 95,0 4 UPG -
P1800 Czestotliwos¢ pulsowania 4 2 UPG N
ri801 CO: Aktualna czestotliwo$¢ pulsowania - 3 - -
P1802 Tryb pracy modulatora 0 3 UPG N
P1803[1] Maksymalna modulacja 106,0 4 UPG -
P1820[3] Odwrécenie kolejnosci faz wyjsciowych 0 2 UG N
r3954[13] Wersja CM i identyfikator GUI - 4 - -
r3980 Wybér zrédta rozkazéw uruchamiania 0 4 G -
Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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Dane silnika (P0O004 = 3)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0035[3] CO: Temperatura silnika - 2 - -
P0300[1] Wybér typu silnika 1 2 U T
P0304[1] Napigcie znamionowe silnika 230 1 U T
P0O305[1] Prad znamionowy silnika 3.25 1 U T
P0O307[1] Moc znamionowa silnika 0.75 1 U T
P0308[1] Znamionowy wsp6tczynnik mocy silnika 0.000 3 U T
P0309[1] Sprawnos¢ znamionowa silnika 0.0 3 U T
P0310[1] Czestotliwo$¢ znamionowa silnika 50.00 1 U T
P0311[1] Predkos$¢ znamionowa silnika 0 1 u T
r0313[1] Liczba par biegunéw silnika - 3 - -
P0320[1] Prad magnesowania silnika 0.0 3 uG T
r0330[1] Poslizg znamionowy silnika - 3 - -
r0331[1] Znamionowy prad magnesowania - 3 - -
r0332[1] Znamionowy wspotczynnik mocy - 3 - -
P0335[1] Chtodzenie silnika 0 3 uG T
P0340[1] Obliczenie parametréw silnika 0 3 UG N
P0344[1] Ciezar silnika 9.4 3 UPG N
P0346[1] Czas magnesowania 1.000 3 UPG N
P0347[1] Czas rozmagnesowywania 1.000 3 UPG N
P0350[1] Rezystancja stojana (faza-faza) 4.0 2 UPG N
P0352[1] Rezystancja kabla 0.0 3 UPG N
r0370[1] Rezystancja stojana [%} - 4 - -
r0372[1] Rezystancja kabla [%] - 4 - -
r0373[1] Znamionowa rezystancja stojana [%] - 4 - -
r0374[1] Rezystancja wirnika [%0] - 4 - -
r0376[1] Znamionowa rezystancja wirnika [%)] - 4 - -
r0377[1] Catkowita reaktancja rozproszenia [%)] - 4 - -
r0382[1] Reaktancja gtéwna [%)] - 4 - -
r0384[1] Stata czasowa wirnika - 3 - -
r0386[1] Stata czasowa rozproszenia catkowitego - 4 - -
r0395 CO: Calkowita rezystancja stojana [%)] - 3 - -
P0610[1] Reakcja przy przekroczeniu 2t silnika 2 3 uG -
P0611[1] Stata czasowa It silnika 100 2 uG
P0614[1] Poziom alarmowy przeciazenia ’t silnika 100 2 UPG -
P0640[1] Wsp. przecigzalnosci silnika [%] 150.0 2 UPG T
P1910 Wybér identyfikacji danych silnika 0 2 UG T
r1912[1] Zidentyfikowana rezystancja stojana - 2 - -
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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Rozkazy i wejscia/wyjscia binarne (P0004 = 7)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0002 Stan napedu - 2 - -
r0019 CO/BO: Stowo sterowania panela BOP - 3 - -
r0052 CO/BO: Stowo stanu 1 - 2 - -
r0053 CO/BO: Stowo stanu 2 - 2 - -
r0054 CO/BO: Stowo sterowania 1 - 3 - -
r0055 CO/BO: Dodatkowe stowo sterowania - 3 - -
P0O700[1] Wybor zrédta rozkazéw 2 1 UG T
P0O701[1] Funkcja wejscia binarnego 1 2 UG -
P0702[1] Funkcja wejscia binarnego 2 12 2 UG -
P0O703[1] Funkcja wejscia binarnego 3 9 2 UG -
P0704[1] Funkcja wejscia binarnego 4 15 2 uG -
P0719[2] Wybér zrédta rozkazéw/wartosci zadanej 0 3 UG -
r0720 Liczba wejs¢ binarnych - 3 - -
r0722 CO/BO: Stan wejs¢ binarnych - 2 - -
P0724 Czas nieczufosci dla wej$¢ binarnych 3 3 uG -
P0725 Wejscia binarne PNP / NPN 3 UG -
r0730 Liczba wyjs$¢ binarnych - 3 - -
P0O731[1] BI: Funkcja wyjscia binarnego 1 52:3 2 UPG -
ro747 CO/BO: Stan wyjs¢ binarnych - 3 - -
P0748 Inwersja wyjs¢ binarnych 0 3 UPG -
P0800[1] Bl: tadowanie zestawu parametréow 0O 0:0 3 uG -
P0801[1] Bl: tadowanie zestawu parametrow 1 0:0 3 uG -
P0840[1] Bl: ZAL/WYL1 722:0 3 uG -
P0842[1] Bl: ZAL/WYL1 z rewersem 0:0 3 UG -
P0844[1] Bl: 1. WYL 2 1:0 3 UG -
P0845[1] Bl: 2. WYL 2 19:1 3 UG -
P0848[1] Bl: 1. WYL 3 1:.0 3 UG -
P0849[1] Bl: 2. WYL 3 1:0 3 UG -
P0852[1] Bl: Zwolnienie impulséw 1:0 3 uG -
P1020[1] Bl: Wybor statej czestotliwosci bit O 0:0 3 UG -
P1021[1] Bl: Wybor statej czestotliwosci bit 1 0:0 3 uG -
P1022[1] Bl: Wybér statej czestotliwosci bit 2 0:0 3 uG -
P1035[1] Bl: Wyb6r potencjometru sil. - MOP (WYZEJ) | 19:13 3 uG -
P1036[1] BI: Wyb6r potencjometru sil. -MOP (NIZEJ) 19:14 3 uG -
P1055[1] Bl: Wyb6r JOG w prawo 0:0 3 uG -
P1056[1] Bl: Wyb6r JOG w lewo 0:0 3 uG -
P1074[1] Bl: Blokada dodatkowej wart. zadanej 0:0 3 UPG -
P1110[1] Bl: Blokada ujemnej wartosci zadanej 0:0 3 uG -
P1113[1] Bl: Wybér zmiany kierunku obrotow 722:1 3 UG -
P1124[1] Bl: Wybor czaséw ramp JOG 0:0 3 UG -
P1230[1] Bl: Zwolnienie hamowania DC 0:0 3 UPG -
P2103[1] BI: Zrédio kwitowania btedu 1 722:2 3 UG -
P2104[1] BI: Zrédio kwitowania btedu 2 0:0 3 uG -
P2106[1] Bl: Btad zewnetrzny 1.0 3 uG -
Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P2220[1] Bl: Wybér statej wartosci zadanej Pl bit 0 0:0 3 uG -
P2221[1] Bl: Wybér statej wartosci zadanej Pl bit 1 0:0 3 uG -
P2222[1] Bl: Wybér statej wartosci zadanej Pl bit 2 0:0 3 uG -
P2235[1] BI: Zrédto potencjometru sil. WYZEJ reg.PI 19:13 3 uG -
P2236[1] BI: Zrédto potencjometru sil. NIZEJ reg.PI 19:14 3 uG -
Wejscia/wyj$cia analogowe (P0004 = 8)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0750 Liczba wej$¢ analogowych - 3 - -
r0751 BO: Stowo stanu wejscia analogowego - 4 - -
r0752[1] Warto$¢ na wejsciu analogowym [V] lub [mA] | - 2 - -
P0O753[1] Czas wygtadzania wejscia analogowego 3 3 UPG -
r0754[1] Warto$¢ na wej. anal. po skalowaniu [%] - 2 - -
r0755[1] CO: Wart. na wej. an. po skalowaniu [4000h] | - 2 - -
PO756[1] Typ wejscia analogowego 2 uG -
PO757[1] Wartos¢ x1 skalowania wej. anal. [V / mA] 2 UPG -
P0O758[1] Wartos¢ y1 skalowania wej. anal. 0.0 2 UPG -
PO759[1] Wartos$¢ x2 skalowania wej. anal. [V / mA] 10 2 UPG -
P0O760[1] Wartosc¢ y2 skalowania wej. anal. 100.0 2 UPG -
PO761[1] Szerokos¢ strefy martwej wej. a. [V / mA] 0 2 UPG -
P0762[1] Opbdznienie utraty sygnatu na wej. anal. 10 3 UPG -
r0770 Liczba wyj$¢ analogowych - 3 - -
PO771[1] ClI: Funkcja wyjscia analogowego 21:0 2 UPG -
P0O773[1] Czas wygtadzania wyjscia analogowego 2 2 UPG -
r0774[1] Wartos¢ na wyj. anal. [V] lub [mA] - 2 - -
P0O776[1] Typ wyjscia analogowego 0 2 UG -
PO777[1] Warto$¢ x1 skalowania wyj. anal. [V / mA] 0.0 2 UPG -
PO778[1] Wartos$c¢ y1 skalowania wyj. anal. 0 2 UPG -
PO779[1] Warto$¢ x2 skalowania wyj. anal. [V / mA] 100.0 2 UPG -
PO780[1] Wartosc¢ y2 skalowania wyj. anal. 20 2 UPG -
PO781[1] Szerokos¢ strefy martwej wyj. a. [V / mA] 0 2 UPG -
Kanat wartosci zadanej i generator ramp (P0004 = 10)
Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P1000[1] Wybor zrédta wartosci zadanej czestotliwosci | 2 1 UG -
P1001 Stata czestotliwos¢ 1 0.00 2 UPG -
P1002 Stata czestotliwos¢ 2 5.00 2 UPG -
P1003 Stata czestotliwos¢ 3 10.00 2 UPG -
P1004 Stata czestotliwos¢ 4 15.00 2 UPG -
P1005 Stata czestotliwos¢ 5 20.00 2 UPG -
P1006 Stata czestotliwos¢ 6 25.00 2 UPG -
P1007 Stata czestotliwos¢ 7 30.00 2 UPG -
P1016 Tryb statej czestotliwosci - bit 0 1 3 UG -
P1017 Tryb statej czestotliwosci - bit 1 1 3 UG -
P1018 Tryb statej czestotliwosci - bit 2 1 3 UG -
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r1024 CO: Aktualna stata czestotliwosé - 3 - -
P1031[1] Pamig¢ wartosci zadanej pot. sil. MOP 0 2 UPG N
P1032 Blokada odwrotnego kier. pot. sil. MOP 1 2 uG N
P1040[1] Warto$¢ zadana potencjometru sil. MOP 5.00 2 UPG N
r1050 CO: Czestotliwosé wyjsciowa pot. sil. MOP - 3 - -
P1058[1] Czestotliwos¢é JOG w prawo 5.00 2 UPG N
P1059[1] Czestotliwos¢ JOG w lewo 5.00 2 UPG N
P1060[1] Czas przyspieszania JOG 10.00 2 UPG N
P1061[1] Czas hamowania JOG 10.00 2 UPG N
P1070[1] CO: Czestotliwosé wyjsciowa pot. sil. MOP 755:0 3 UG N
P1071[1] Cl: Wybér gtéwnej wartosci zadanej 1:0 3 UG N
P1075[1] Cl: Wybér skalowania gtéwnej wart. zadanej | 0:0 3 UG N
P1076[1] Cl: Wybér dodatkowej wartosci zadanej 1:0 3 UG N
r1078 CO: Laczna warto$¢ zadana czestotliwosci - 3 - -
r1079 CO: Wybrana wartos$¢ zadana czestotliwosci | - 3 - -
P1080[1] Czestotliwo$¢ minimalna 0.00 1 UPG T
P1082[1] Czestotliwos$¢ maksymalna 50.00 1 UG T
P1091[1] Czestotliwos¢ pomijana 1 0.00 3 UPG -
P1092[1] Czestotliwos¢ pomijana 2 0.00 3 UPG -
P1093[1] Czestotliwos¢ pomijana 3 0.00 3 UPG -
P1094[1] Czestotliwos¢ pomijana 4 0.00 3 UPG -
P1101[1] Szerokos$¢ pasma czestotliwosci pomijanej 2.00 3 UPG -
ri114 CO: Wartos¢ zadana po bloku zmiany kier. - 3 -

r1119 CO: Wart. zad. przed zadajnikiem rozruchu - 3 - -
P1120[1] Czas przyspieszania 10.00 1 UPG T
P1121[1] Czas hamowania 10.00 1 UPG T
P1130[1] Czas zaokraglenia pocz. rampy przysp. 0.00 2 UPG -
P1131[1] Czas zaokraglenia kofc. rampy przysp. 0.00 2 UPG -
P1132[1] Czas zaokraglenia pocz. rampy hamowania 0.00 2 UPG -
P1133[1] Czas zaokraglenia konic. rampy hamowania 0.00 2 UPG -
P1134[1] Typ zaokraglania 0 2 UPG -
P1135[1] Czas hamowania WYL3 5.00 2 UPG T
P1140[1] Bl: Wybér zwolnienia zadajnika rozruchu (ZR) | 1:0 4 uG -
P1141[1] Bl: Wyb6r startu zadajnika rozruchu (ZR) 1:0 4 uG -
P1142[1] Bl: Wybér zwolnienia wart. zadanej ZR 1:0 4 uG -
r1170 CO: Wart. zadana po zadajniku rozruchu - 3 - -

Siemens Sp. z 0.0.

03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi



Wydanie 04/02 5 Parametry systemowe

Wtasciwosci napedu (P0004 = 12)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0005 Wybor wyswietlacza roboczego 21 2 UPG -
P0O006 Tryb wyswietlania 2 3 UPG -
P0O007 Podswietlenie wyswietlacza 0 3 UPG -
PO011 Blokada dla parametréw uzytkownika 0 3 UPG -
P0012 Klucz dla parametréw uzytkownika 0 3 UPG -
P0013[20] Lista parametréw uzytkownika 0 3 UPG -
P1200 Lotny start 0 2 UPG -
P1202[1] Prad silnika: lotny start 100 3 UPG -
P1203[1] Szybkos$¢ przeszukiwania: lotny start 100 3 UPG -
r1204 Stowo stanu: lotny start - 3 - -
P1210 Automatyczny ponowny rozruch 1 2 UPG -
P1211 Liczba préb automat. ponownego rozruchu 3 3 UPG -
P1215 Zwolnienie hamulca trzymajacego silnika 0 2 G -
P1216 OpOznienie zwolnienia hamulca trzymajacego | 1.0 2 G -
P1217 Czas trzymania hamulca po rampie ham. 1.0 2 G -
P1232 Prad hamowania DC 100 2 UPG -
P1233 Czas trwania hamowania DC 2 UPG -
P1236 Hamowanie mieszane 2 UPG -
P1240[1] Konfiguracja regulatora Udc-max 3 uG -
r1242 CO: Poziom zatgczenia regulatora Udc-max - 3 - -
P1243[1] Wsp. dynamiczny regulatora Udc-max 100 3 UPG -
P1250[1] Wspotczynnik wzmocnienia reg. Udc 1,00 4 UPG -
P1251[1] Czas catkowania regulatora Udc 40,0 4 UPG -
P1252[1] Czas rézniczkowania regulatora Udc 1,0 4 UPG -
P1253[1] Ograniczenie wyjsciowe regulatora Udc 10 3 UPG -
P1254 Autom. detekcja poziomu zatgczenia reg. Udc | 1 3 UG -
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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Regulacja silnika (P0004 = 13)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0020 CO: Wartos¢ zadana czestotliwosci - 3 - -
r0021 CO: Czestotliwosé wyjsciowa - 2 - -
r0022 Predkos¢ wirnika - 3 - -
r0024 CO: Czestotliwosé wyjsciowa przeksztattnika | - 3 - -
r0025 CO: Napiecie wyjsciowe - 2 - -
r0027 CO: Prad wyjsciowy - 2 - -
r0034[1] CO: Temperatura silnika (Izt) - 2 - -
r0036 CO: Wykorzystanie obc. przeksztattnika - 3 - -
r0056 CO/BO: Stowo stanu regulaciji silnika - 3 - -
r0067 CO: Ograniczony prad wyjsciowy - 3 - -
r0071 CO: Maksymalne napiecie wyjsciowe - 3 - -
ro078 CO: Prad Isq - 3 - -
ro084 CO: Strumien szczeliny powietrznej - 4 - -
r0086 CO: Prad czynny - 3 - -
P1300[1] Tryb sterowania 0 2 uG T
P1310[1] Ciagte forsowanie napiecia 50.0 2 UPG -
P1311[1] Forsowanie napigcia przy przyspieszaniu 0.0 2 UPG -
P1312[1] Forsowanie napigcia przy rozruchu 0.0 2 UPG -
r1315 CO: taczne forsowanie napiecia - 4 - -
P1316[1] Czestotl. koncowa forsowania napiecia 20.0 3 UPG -
P1320[1] Programowalna czest. koordynacji U/f 1 0.00 3 uG -
P1321[1] Programowalne napiecie koordynacji U/f 1 0.0 3 UPG -
P1322[1] Programowalna czest. koordynacji U/f 2 0.00 3 UG -
P1323[1] Programowalne napiecie koordynacji U/f 2 0.0 3 UPG -
P1324[1] Programowalna czest. koordynacji U/f 3 0.00 3 UG -
P1325[1] Programowalne napiecie koordynacji U/f 3 0.0 3 UPG -
P1333 Czestotliwos$¢ poczatkowa dla FCC 10.0 3 UPG -
P1335 Kompensacja poslizgu 0.0 2 UPG -
P1336 Ograniczenie poslizgu 250 2 UPG -
r1337 CO: Czestotliwos¢ poslizgu U/f - 3 - -
P1338 Wzmocnienie ttumienia rezonansu U/f 0.00 3 UPG -
P1340 Wzmocnienie prop. regulatora Imax 0.000 3 UPG -
P1341 Czas catkowania regulatora Imax 0.300 3 UPG -
r1343 CO: Wyjscie czestotliwosciowe reg. Imax - 3 - -
r1344 CO: Wyjscie napieciowe reg. Imax - 3 - -
P1350[1] tagodny wzrost napiecia 0 3 UPG -
Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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Parametry systemowe

Komunikacja (P0004 = 20)

MICROMASTER 420

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P0918 Adres modutu komunikacji (np. PROFIBUS) 3 2 uG -
P0927 Wybér zrédta zmiany parametrow 15 2 UPG -
r0964[5] Dane wersji oprogramowania (Firmware) - 3 - -
r0967 Stowo sterowania 1 - 3 - -
r0968 Stowo stanu 1 - 3 - -
P0971 Transfer warto$ci z RAM do EEPROM 0 3 UPG -
P2000[1] Czestotliwos$¢ odniesienia 50.00 2 UG -
P2001[1] Napiecie odniesienia 1000 3 UG -
P2002[1] Prad odniesienia 0.10 3 UG -
P2009[2] Normalizacja USS 0 3 UG -
P2010[2] Szybkos$¢ transmisji danych USS 6 2 UPG -
P2011[2] Adres USS 0 2 UPG -
P2012[2] Diugos¢ PZD telegramu USS 2 3 UPG -
P2013[2] Diugos¢ PKW telegramu USS 127 3 UPG -
P2014[2] Czas kontrolny telegramu USS 0 3 uG -
r2015[4] CO: PZD ze zlacza BOP (USS) - 3 - -
P2016[4] Cl: PZD do ztacza BOP (USS) 52:0 3 UG -
r2018[4] CO: PZD ze ztgcza COM (USS) - 3 - -
P2019[4] Cl: PZD do ztacza COM (USS) 52:0 3 UG -
r2024[2] Bezbtedne telegramy USS - 3 - -
r2025[2] Odrzucone telegramy USS - 3 - -
r2026[2] Btad ramki USS - 3 - -
r2027[2] Bfad przepetienia USS - 3 - -
r2028[2] Btad parzystosci USS - 3 - -
r2029[2] Nie rozpoznany poczatek telegramu USS - 3 - -
r2030[2] Btad bloku znaku kontrolnego USS - 3 - -
r2031[2] Btad diugosci USS - 3 - -
r2032 BO: Stowo ster.1 ze ztgcza BOP (USS) - 3 - -
r2033 BO: Stowo ster.2 ze ztgcza BOP (USS) - 3 - -
r2036 BO: Stowo ster.1 ze ztgcza COM (USS) - 3 - -
r2037 BO: Stowo ster.2 ze ztgcza COM (USS) - 3 - -
P2040 Czas kontrolny telegramu modutu kom. (CB) | 20 3 UG -
P2041[5] Parametry modutu komunikacji (CB) 0 3 uG -
r2050([4] CO: PZD z modutu komunikacji (CB) - 3 - -
P2051[4] Cl: PZD do modutu komunikacji (CB) 52:0 3 uG -
r2053[5] Identyfikacja modutu komunikacji (CB) - 3 - -
r2054([7] Diagnostyka modutu komunikacji (CB) - 3 - -
r2090 BO: Stowo sterowania 1 z modutu kom. (CB) | - 3 - -
r2091 BO: Stowo sterowania 2 z modutu kom. (CB) | - 3 - -
Siemens Sp. z 0.0.
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Alarmy, ostrzezenia i kontrola (P0004 = 21)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
r0947[8] Ostatni komunikat btedu - 2 - -
r0948[12] Czas wystgpienia btedu - 3 - -
r0949[8] Wartos¢ btedu - 3 - -
P0952 Liczba zapamietanych btedéw 0 3 uG -
P2100[3] Wybér numeru alarmu 0 3 uG -
P2101[3] Wartos¢ reakcji Stop 0 3 UG -
r2110[4] Numer alarmu - 2 - -
P2111 taczna liczba alarméw 0 3 UG -
r2114[2] Licznik czasu pracy - 3 - -
P2115[3] Zegar czasu rzeczywistego AOP 0 3 UG -
P2120 Licznik wskazan 0 4 UPG -
P2150[1] Czestotliwos¢ histerezy f_his 3.00 3 UPG -
P2155[1] Wartos$¢ progowa czestotl. f_1 30.00 3 UPG -
P2156[1] Czas op6znienia czestotl. progowej f_1 10 3 UPG -
P2164[1] Histereza uchybu czestotliwosci 3.00 3 UPG -
P2167[1] Czestotliwos¢ wytgczenia f_wyt 1.00 3 UPG -
P2168[1] Czas op6znienia T_wyt 10 3 UPG -
P2170[1] Warto$¢ progowa pradu |_prog 100.0 3 UPG N
P2171[1] Czas opdznienia wart. progowej pradu 10 3 UPG N
P2172[1] Wart. progowa napiecia obw. DC 800 3 UPG N
P2173[1] Czas op6znienia napiecia obwodu DC 10 3 UPG N
P2179 Wart. prog. pradu dla detekcji biegu jatowego | 3.0 3 UPG N
P2180 Czas opb6znienia dla detekcji biegu jatowego | 2000 3 UPG N
r2197 CO/BO: Stowo kontrolne 1 - 2 - -
P3981 Reset aktywnego btedu 0 4 UG -
Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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Regulator Pl (P0004 = 22)

Nr param. Nazwa parametru Fabr. Poz. SP SuU
P2200[1] Bl: Zwolnienie regulatora Pl 0:0 2 UPG -
P2201 Stata warto$¢ zadana Pl 1 0.00 2 UPG -
P2202 Stata warto$¢ zadana Pl 2 10.00 2 UPG -
P2203 Stata warto$¢ zadana Pl 3 20.00 2 UPG -
P2204 Stata warto$¢ zadana Pl 4 30.00 2 UPG -
P2205 Stata warto$¢ zadana P1 5 40.00 2 UPG -
P2206 Stata warto$¢ zadana Pl 6 50.00 2 UPG -
P2207 Stata warto$¢ zadana PI 7 60.00 2 UPG -
P2216 Tryb statej wartosci zadanej PI - bit 0 1 3 UG -
pP2217 Tryb statej wartosci zadanej Pl - bit 1 1 3 UG -
P2218 Tryb statej wartosci zadanej Pl - bit 2 1 3 UG -
r2224 CO: Aktualna stata wartos¢ zadana Pl - 2 - -
P2231[1] Pamiec¢ wart. zad. pot. sil. regulatora PI 0 2 UPG -
pP2232 Blokada zmiany kier. pot. sil. reg. PI 1 2 uG -
P2240[1] Wartos$¢ zadana pot. sil. regulatora Pl 10.00 2 UPG -
r2250 CO: Aktualna wartosc¢ zad. pot. sil. reg. PI - 2 - -
P2253[1] Cl: Warto$¢ zadana regulatora Pl 0:0 2 UPG -
P2254[1] Cl: Zrédio dod. wart. zadanej reg. Pl 0:0 3 UPG -
P2255 Wzmocnienie wartosci zadanej reg. Pl 100.00 3 UPG -
P2256 Wzmocnienie dod. wartosci zadanej reg. Pl 100.00 3 UPG -
pP2257 Czas przyspieszania dla wart. zad. r. Pl 1.00 2 UPG -
P2258 Czas hamowania dla wart. zad. r. PI 1.00 2 UPG -
r2260 CO: Wart. zadana PI po zadajniku rozr. PI - 2 - -
P2261 Stata czasowa filtra wart. zad. Pl 0.00 3 UPG -
r2262 CO: Odfiltrowana wart. zad. Pl po zad. rozr. - 3 - -
P2264[1] Cl: Warto$¢ aktualna reg. PI 755:0 2 UPG -
P2265 Stata czasowa filtra wart. aktualnej reg. Pl 0.00 2 UPG -
12266 CO: Odfiltrowana wart. aktualna reg. Pl - 2 - -
P2267 Maksymalna wart. aktualna reg. Pl 100.00 3 UPG -
P2268 Minimalna wart. aktualna reg. PI 0.00 3 UPG -
P2269 Wzmocnienie wart. akt. reg. Pl 100.00 3 UPG -
P2270[1] Wybor funkcji wart. akt. reg. Pl 0 3 UPG -
p2271 Typ przetwornika P 0 2 UPG -
r2272 CO: Wyskalowana wartos¢ aktualna reg. Pl - 2 - -
r2273 CO: Uchyb regulatora PI - 2 - -
P2280 Wzmocnienie proporcjonalne reg. Pl 3.000 2 UPG -
P2285 Czas catkowania reg. Pl 0.000 2 UPG -
P2291 Gorna granica wyjscia PI 100.00 2 UPG -
P2292 Dolna granica wyjscia Pl 0.00 2 UPG -
P2293 Czas rampy przysp./hamowania ogr. Pl 1.00 3 UPG -
r2294 CO: Aktualne wyjscie regulatora PI - 2 - -
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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Wydanie 04/02

6

Wykrywanie i usuwanie bltedow

Rozdziat ten zawiera:

6.1
6.2
6.3
6.4

58

» Przeglad standw pracy przeksztaitnika z panelem SDP
» Wskazowki do wykrywania btedéw z panelem BOP
» Lista komunikatow btedéw i alarméw

Wykrywanie btedow z panelem SDP...........ccocvveiieiivnnneeneen
Wykrywanie btedow z panelem BOP...........ccoceveiiiiineeceienn
Komunikaty BHedOW ..........coviiiiiiii e

Komunikaty alarmOw..........ccceiieieieiiieeeee e
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/N\

OSTRZEZENIE

+ Naprawy urzadzenia moga by¢ podejmowane tylko przez serwis firmy
Siemens, warsztaty naprawcze dopuszczone przez firme Siemens, lub
przez wykwalifikowany personel, ktory zostat szczegotowo zapoznany ze
wszystkimi ostrzezeniami i procedurami obstugi zawartymi w tym
podreczniku.

+ W razie potrzeby uszkodzone czesci lub komponenty zastgpi¢ przez czesci z
przynaleznej listy czesci zamiennych.

+ Przed otwarciem przeksztattnika odtgczy¢ zasilanie.

6.1 Wykrywanie btedow z panelem SDP
Tabela 6-1 zawiera
objasnienia wskazan
stanow na panelu SDP _ _
przy pomocy diod LED. Diody LED do wskazywania
standw przeksztattnika
* \Wyiaczona
Zatgczona
hod migotanie, ok. 0,3 s
btyskanie, ok. 1 s
y
Tabela 6-1 Komunikaty o pracy i btedach na panelu SDP
. I
° Brak napigcia sieci gr%(:);r;?grtagszzkkzzta’dnika
53 Alarm ograniczenia pradu —
Gotowos¢ do pracy Obie diody LED btyskajg
I jednoczesnie
- Lo .. L
Btad przeksztaitnika inny niz =% | Pozostate alarmy — Obie diody
%% | wymienione ponizej %y | LED blyskaja przemiennie
et W i ieci
. . &= ytaczenie podnapieciowe/
. Przeksztattnik pracuje ® alarm podnapieciowy
. @
o) Btad — przecigzenie pradowe Przeksztattnik nie jest gotowy
: . & Btad pamigci ROM - Obie diody
. Btad — zbyt wysokie napiecie ® LED migajg jednoczesnie
(@) o @ | Biad pamieci RAM - Obie diody
w Btad — przegrzanie silnika ® LED migajg przemiennie
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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6.2

60

Wykrywanie btedéw z panelem BOP

Alarmy i btedy przedstawiane sg na panelu BOP w postaci Axxx lub Fxxx.
Poszczegdlne komunikaty zebrane sg w rozdziale 6.3.

W przypadku, gdy silnik nie startuje po wydaniu rozkazu ZAt:
» Sprawdzi¢, czy P0010 = 0.
» Sprawdzi¢, czy wystepuje wazny sygnat ZAL.

» Sprawdzi¢, czy P0O700 = 2 (przy sterowaniu przez wej. binarne) lub
P0O700 =1 (przy sterowaniu z panela BOP).

» Sprawdzi¢, czy wystepuje wartos¢ zadana (0 do 10 V na zacisku 3) lub, czy
warto$¢ zadana zostata podana we wtasciwym parametrze, zaleznie od zrodta
wartosci zadanej (P1000). Dalsze szczeg6ty patrz Lista Parametréw

Jesli po tej zmianie parametréw silnik nie obraca sie, ustawi¢ P0010 = 30,

nastepnie P0970 = 1 i nacisna¢ przycisk P, zeby przywrdci¢ fabryczne ustawienia

parametréw przeksztattnika.

Teraz uzy¢ przetacznika pomiedzy zaciskami 5 i 8 na listwie sterowania. Naped

powinien teraz osiggnhg¢ wartos¢ zadang podang na wejsciu analogowym.

UWAGA
Dane silnika muszg pasowa¢ do zakresu pradu i do napiecia przeksztaitnika.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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6.3

Komunikaty btedéw

Przy wystapieniu btedu przeksztattnik wytacza sie i na wyswietlaczu pojawia sie
kod btedu.

WSKAZOWKA
Komunikaty btedéw mozna pokwitowa¢ nastepujaco:

Mozliwos¢ 1. Wytaczyc¢ i ponownie zatgczy¢ zasilanie przeksztattnika
Mozliwos¢ 2: Nacisng¢ przycisk ¥4 na panelu BOP lub AOP
Mozliwos¢ 3: Poprzez wejscie binarne 3

Komunikaty btedéw sg zapamietywane w parametrze r0947 pod ich numerami
kodowymi (np. FO003 = 3). Przynalezng wartos¢ btedu mozna znalez¢é w
parametrze r0949. Jesli btad nie posiada zadnej wartosci, to wartos¢ bedzie
wynosi¢ 0. Nastepnie mozna odczyta¢ czas wystgpienia btedu (r0948) i liczbe
komunikatow btedéw (P0952) zapamietanych w parametrze r0947.

FO001 Przecigzenie pradowe WYL2

Przyczyna

»  Moc silnika (P0307) nie odpowiada mocy falownika (P0206)
»  Zbyt diugie kable silnikowe

»  Zwarcie w przewodach silnikowych

»  Doziemienie

Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztaitnika (P0206)?

Czy zachowane sg wartosci graniczne dtugosci kabli?

Czy wystepuje zwarcie lub doziemienie w kablach silnikowych lub w silniku?
Czy parametry silnika odpowiadajg zastosowanemu silnikowi?

Czy wartosc¢ rezystancji stojana (P0350) jest prawidtowa?

Czy silnik jest przecigzony lub zablokowany wirnik?

Zwigkszy¢ czas przyspieszania (P1120)

Zmniejszy¢ forsowanie (P1311 & P1312)

VVoahkwNeE

FO002 Zbyt wysokie napiecie WYL2

Przyczyna

» Zablokowany regulator napigcia obwodu posredniego Udc (P1240 = 0)

» Napiecie obwodu posredniego (r0026) wyzsze niz warto$¢ wyzwalania (P2172)

» Zbyt wysokie napiecie moze byé spowodowane zaréwno przez zbyt wysokie napiecie zasilania, jak i
przez prace generatorowg silnika. Praca generatorowa moze by¢ powodowana przez szybkie
hamowanie, lub przez aktywne obcigzenie silnika

Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

1. Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?

2. Czy wigczony jest regulator napigcia obwodu posredniego Udc (P1240) i poprawnie
sparametryzowany?

3. Czy czas hamowania (P1121) odpowiada momentowi obcigzenia?

4. Czy wymagana moc hamowania lezy w dopuszczalnym zakresie?

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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FO003 Zbyt niskie napiecie WYL2
Przyczyna
» Awaria zasilania
» Nagty skok obcigzenia powyzej podanych wartosci granicznych
Diagnozai usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

1. Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy nie ma chwilowych zanikéw napiecia zasilania?

FO004 Przegrzanie przeksztattnika WYL2
Przyczyna

» Niewystarczajace przewietrzanie
» Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka
Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

1. Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

2. Czy wentylator obraca sie, gdy przeksztattnik pracuje?

3. Czy czestotliwo$¢ pulsowania (P1800) ma warto$¢ fabryczng? W razie potrzeby przywr6cié
4. Czytemperatura otoczenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

FO005 Catka cieplna I’t przeksztattnika WYL2
Przyczyna

» Przeksztaltnik jest przecigzony

» Zbyt wysoki cykl obcigzenia

» Moc silnika (P0307) jest wigksza niz moc przeksztattnika (P0206)
Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

1. Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

2. Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztaitnika (P0206)?

FO011 Przegrzanie silnika WYLl
Przyczyna

»  Silnik jest przecigzony

»  Zte dane silnika

»  Diugotrwata praca przy niskich predkosciach
Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czydane silnika sg prawidtowe (tabl. znamionowa)?, jesli nie, przeprowadzi¢ szybkie
uruchomienie

2. Czy cykl obcigzenia jest prawidiowy?
3.  Zmniejszy¢ forsowanie napiecia (P1310, P1311, P1312)
4. Czy parametr temperaturowej statej czasowej silnika (P0611) jest wtasciwie ustawiony?
5. Sprawdzi¢ parametr alarmu cafki cieplnej silnika (P0614)
FO041 Btad identyfikacji danych silnika WYL2
Przyczyna

Nie powiodta sie identyfikacja danych silnika
Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujgce punkty:

» Czy silnik jest przytagczony do przeksztaitnika?

» Czy dane silnika w parametrach od P0304 do P0311 sg poprawne?
» W jaki sposob musi by¢ przytaczony silnik (gwiazda, trojkat)?

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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FO051 Btad pamieci EEPROM parametru WYL2
Przyczyna
Niepowodzenie podczas procesu odczytu lub zapisu parametru w pamieci EEPROM.
Diagnozai usuwanie
1. Przywrécenie ustawien fabrycznych, a nastepnie parametryzacja od nowa
2. Skontaktowac sig¢ z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu
FO0052 Btad stosu mocy WYL2
Przyczyna
Btad odczytu danych mocy lub niewtasciwe dane sekcji mocy
Diagnozai usuwanie
Btad sprzetowy, skontaktowa¢ sie z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu
FO060 Przekroczenie czasu oczekiwania ASIC WYL2
Przyczyna
Wewnetrzna awaria komunikaciji
Diagnozai usuwanie
1. Jesli blad wystepuje nadal, wymieni¢ przeksztattnik
2. Skontaktowac sie z Dziatem Serwisu!
FO070 Btad wartosci zadanej modutu komunikacji (CB) WYL2
Przyczyna
Brak wartosci zadanych z magistrali komunikacyjnej podczas czasu kontrolnego telegramu
Diagnozai usuwanie
Sprawdzi¢ modut komunikacyjny (CB) i partnera komunikacji (urzadzenie master)
FO071 Btad wartosci zadanej USS (ztacze BOP) WYL2
Przyczyna
Brak wartosci zadanych z USS podczas czasu kontrolnego telegramu
Diagnozai usuwanie
Sprawdzi¢ potaczenia przesytu danych i mastera USS
FO072 Bitad wartosci zadanej USS (ztagcze COM) WYL2
Przyczyna
Brak wartosci zadanych z USS podczas czasu kontrolnego telegramu
Diagnozai usuwanie
Sprawdzi¢ potaczenia przesytu danych i mastera USS
FO080 Utrata sygnatu na wejsciu analogowym WYL2
Przyczyna
» Przerwanie przewodu
» Sygnat poza wartosciami granicznymi
FO085 Btad zewnetrzny WYL2
Przyczyna
Zewnetrzne wyzwolenie btedu przyktadowo przez wejscie binarne
Diagnozai usuwanie
Usuna¢ przyczyne btedu zewnetrznego lub zablokowaé¢ np. wejscie binarne dla btedu zewnetrznego
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.

Instrukcja Obstugi
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FO0101

F0221

F0222

F0450

6.4

Przepelnienie stosu
Przyczyna

Btad programowy lub awaria procesora
Diagnozai usuwanie

1. Wykonac procedury autotestu

2. Wymieni¢ przeksztattnik
Sprzezenie zwrotne PID ponizej wartosci minimalnej
Przyczyna

Sprzezenie zwrotne PID ponizej wartosci minimalnej P2268
Diagnozai usuwanie

1. Zmieni¢ wartos¢ P2268

2. Ustawi¢ wzmocnienie sprzezenia zwrotnego
Sprzezenie zwrotne PID powyzej wartosci maksymalnej
Przyczyna

Sprzezenie zwrotne PID powyzej warto$ci maksymalnej P2267
Diagnozai usuwanie

1. Zmieni¢ wartos¢ P2267
2. Ustawi¢ wzmocnienie sprzezenia zwrotnego

Niepowodzenie testu BIST
Przyczyna

Wart. bfedu = 1: Nie powiodty sie niektore testy dla czesci sekcji mocy
2: Nie powiodty sie niektore testy dla cze$ci modutu regulacji
4: Nie powiodty sie niektére testy funkcjonalne
8: Nie powiodty sie testy modutu wejsc/wyjsé
16: Awaria wewnetrznej pamieci RAM podczas testu zatgczania
Diagnozai usuwanie

Btad sprzetowy, skontaktowa¢ sie z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu

Komunikaty alarméw

WYL2

WYL2

WYL2

WYL2

Komunikaty alarméw zapamietywane sa w parametrze r2110 pod ich numerem

kodowym (np. A0503 = 503) i mozna je stamtgd odczytaé.

A0501 Wartos$¢ graniczna pradu

Przyczyna

» Moc silnika (P0307) nie odpowiada mocy falownika (P0206)
» Zbyt diugie kable silnikowe
» Doziemienie

Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujgce punkty:
Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztaitnika (P0206)?
Czy zachowane sg wartosci graniczne dtugosci kabli?

Czy parametry silnika odpowiadajg zastosowanemu silnikowi?
Czy wartos$¢ rezystancji stojana (P0350) jest prawidtowa?
Czy silnik jest przecigzony lub zablokowany wirnik?
Zwigkszy¢ czas przyspieszania (P1120)

Zmniejszy¢ forsowanie (P1311 & P1312)

VVVVVYVVYVYYVY
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A0502 Gorna wartosé graniczna napiecia
Przyczyna

» Osiggnieto gérng warto$¢ graniczng napiecia

» Alarm moze sie ukazaé¢ podczas rampy hamowania, gdy wytaczony jest regulator napiecia w
obwodzie posrednim DC (P1240 = 0)

» Zbyt krétki czas hamowania (P1121)

Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

» Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?

» Czy wigczony jest regulator napiecia obwodu posredniego Udc (P1240) i poprawnie
sparametryzowany?

» Czy czas hamowania (P1121) odpowiada momentowi obcigzenia?

A0503 Dolna wartos$é graniczna napiecia
Przyczyna

» Awaria zasilania
» Napiecie zasilania (P0210) i nastepnie rowniez napigcie obwodu posredniego (r0026) ponizej
zdefiniowanej wartosci granicznej (P2172)
Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?
» Czy nie ma chwilowych zanikdw napiecia zasilania?

A0504 Przegrzanie przeksztattnika

Przyczyna
Przekroczono prég alarmowy temperatury radiatora chtodzacego przeksztattnika (P0614); prowadzi to
do redukciji czestotliwosci pulsowania i/lub czestotliwosci wyjsciowej (zaleznie od ustawienia w
parametrze P0610).

Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujgce punkty:

» Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

» Czy wentylator obraca sie, gdy przeksztaitnik pracuje?

» Czy czestotliwos$¢ pulsowania (P1800) ma wartos$¢ fabryczng? W razie potrzeby przywrécic¢
» Czy temperatura otoczenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

A0505 Catka cieplna I’t przeksztattnika

Przyczyna
Przekroczono granice alarmu (P0294), czestotliwo$¢ wyjsciowa i/lub czestotliwo$é pulsowania zostang
zredukowane w przypadku, gdy ustawiono P0610 = 1.

Diagnozai usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy obciazenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)?

A0506 Cykl obciazenia przeksztattnika

Przyczyna
Temperatura radiatora chtodzacego i temperatura modelu ztgcza lezg poza dopuszczalnymi zakresami.
Diagnozai usuwanie

Sprawdzié nastepujgce punkty:
1. Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 65
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A0511

A0541

A0600

A0700

A0701

A0702

A0703

A0704

Calka cieplna I’t silnika
Przyczyna

»  Silnik jest przecigzony
» Zbyt wysoki cykl obcigzenia
Diagnozai usuwanie

Niezaleznie od rodzaju kontroli temperatury sprawdzic:

Zmniejszy¢ forsowanie napiecia (P1310, P1311, P1312)

Czy parametr temperaturowej statej czasowej silnika (P0611) jest wtasciwie ustawiony?
Sprawdzi¢ parametr alarmu catki cieplnej silnika (P0614)

Czy silnik pracowat przez diuzszy czas przy niskich predkosciach?

vVA®DE

Aktywna identyfikacja danych silnika

Przyczyna

Zostata wybrana lub wtasnie jest wykonywana identyfikacja danych silnika (P1910).

Utrata danych RTOS
Przyczyna

Btad programowy.

Alarm 1 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 2 modutu komunikaciji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikaciji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 3 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 4 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 5 modutu komunikaciji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

Siemens Sp. z 0.0.

66 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49

MICROMASTER 420
Instrukcja Obstugi



Wydanie 04/02 6 Wykrywanie i usuwanie bfedéw

A0705 Alarm 6 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0706 Alarm 7 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikaciji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0707 Alarm 8 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0708 Alarm 9 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0709 Alarm 10 modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikaciji
Diagnozai usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0710 Btad komunikacji CB
Przyczyna

Utrata komunikacji z CB (modut komunikacji)
Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ modut sprzet komunikacji

A0711 Btad konfiguracji modutu komunikacji (CB)
Przyczyna

Modut komunikacji (CB) zgtasza btad konfiguraciji
Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ parametry modutu komunikacji

A0910 Wytaczony regulator Udc-max
Przyczyna

Regulator Udc max zostat dezaktywowany, poniewaz nie byt w stanie utrzymac napiecia obwodu

posredniego (r0026) wewnatrz wartosci granicznych (P2172)

» Woystepuje, gdy napiecie zasilania (P0210) jest permanentnie za wysokie

» Wystepuje, gdy silnik jest napedzany przez aktywne obcigzenie, ktére powoduje przejscie silnika do
pracy regeneratywnej

» Wystepuje podczas rampy hamowania przy bardzo wysokich momentach obcigzenia

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 87091 49 67
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A0911

A0920

A0921

A0922

A0923

Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy napiecie zasilania (P0756) lezy w dopuszczalnym zakresie?
» Czy cykl obcigzenia i wielko$¢ obciazenia lezg w dopuszczalnych granicach?

Aktywny regulator Udc-max
Przyczyna

Regulator Udc max jest aktywny; czasy rampy hamowania bedg automatycznie wydtuzane, aby
utrzymac napiecie obwodu posredniego (r0026) wewnatrz wartosci granicznej (P2172).

Diagnozai usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

» Parametr napiecia wej$ciowego przeksztattnika
» Czy czasy hamowania nie sg zbyt krotkie?

Niewtasciwie ustawione parametry przetwornika ADC
Przyczyna

Parametry przetwornika analogowo-cyfrowego ADC nie powinny by¢ ustawione na jednakowe wartosci,
poniewaz prowadzitoby to do nielogicznych rezultatow.
Wart. btedu = 0: Identyczne ustawienia parametréw dla wyjscia

1: Identyczne ustawienia parametrow dla wejscia

2: Ustawienia parametrow dla wyjscia nie odpowiadajg typowi przetwornika ADC

Niewtasciwie ustawione parametry przetwornika DAC
Przyczyna

Parametry przetwornika cyfrowo-analogowego DAC nie powinny by¢ ustawione na jednakowe wartosci,
poniewaz prowadzitoby to do nielogicznych rezultatow.
Wart. btedu = 0: Identyczne ustawienia parametréw dla wyjscia

1: Identyczne ustawienia parametréw dla wejscia

2: Ustawienia parametréw dla wyjscia nie odpowiadajg typowi przetwornika DAC

Brak obcigzenia na przeksztattniku
Przyczyna

Brak obcigzenia przeksztattnika.
Niektére funkcje moga przebiegac¢ inaczej niz w normalnych warunkach obcigzenia.

Diagnozai usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

» Czy obciazenie jest przytgczone do przeksztattnika?

» Czy parametry silnika odpowiadajg przytgczonemu silnikowi?

W nastepstwie niektore funkcje moga dziata¢ inaczej niz w normalnym stanie obcigzenia.

Zazadano zaréwno JOG w lewo, jak rowniez JOG w prawo
Przyczyna

Zazadano zaréwno JOG w lewo i JOG w prawo (P1055/P1056). Powoduje to zamrozenie aktualnej
wartosci czestotliwosci wyjsciowej zadajnika rozruchu.

Diagnozai usuwanie

Zapewni¢ aby oba sygnaty nie pojawialy sie jednoczesnie.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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7 Dane techniczne

Rozdziat ten zawiera:

» Tabela 7-1 zawiera ogolne dane techniczne przeksztattnikdw
MICROMASTER 420
» Tabela 7-2 zawiera momenty dokrecania dla przytaczy sitowych

» Tabela 7-3 w réznych tabelach zawiera przeglad specyficznych
danych technicznych poszczeg6lnych przeksztattnikow
MICROMASTER 420

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
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Tabela 7-1

Ogolne dane techniczne przeksztattnikow MICROMASTER 420

Wiasciwosé

Dane

Napigcie sieci i
zakresy mocy

1 AC 200V do240V +10%
3 AC 200V do240V+10%
3 AC380Vdo480V+10%

0,12 kKW — 3,0 kw
0,12 KW — 5,5 kw
0,37 KW — 11,0 kW

Czestotliwos¢ zasilania

47 Hz do 63 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0 Hz do 650 Hz

Wsp6tczynnik mocy

>0,7

Sprawnos¢ przeksztattnika

96 % do 97 %

Przecigzalno$¢

1,5 x Znamionowy prad wyjsciowy (tzn. 150 % przecigzalnosci) przez 60 s,
w cyklu 300 s

Prad tadowania wstepnego

nie wyzszy niz znamionowy prad wejsciowy

Metody sterowania

Sterowanie liniowe U/f; sterowanie liniowe U/f z regulacjg strumienia pradu
(FCC); sterowanie paraboliczne U/f; Sterowanie wielopunktowe U/f

Czestotliwos$¢ pulsowania

2 kHz do 16 kHz (krok co 2 kHz)

State czestotliwosci

7, programowalne

Zakresy pomijanych czestotliwosci

4, programowalne

Rozdzielczos$¢ wartosci zadanej

0,01 Hz cyfrowo, 0,01 Hz szeregowo, 10 bit analogowo
(potencjometr silnikowy 0,1 Hz (0,1 % w trybie PI)

Wejscia binarne

3, programowalne (izolowane), przetaczane aktywny wysoki/aktywny niski
(PNP/NPN)

Wejscie analogowe

1, dla wartos$ci zadanej lub sprzezenia zwrotnego reg. Pl (0 V do 10 V,
skalowane lub moze by¢ uzywane jako 4. wejscie binarne)

Wyjscie przekaznikowe

1, programowalne DC 30 V/5 A (obc. rezyst.), AC 250 V/2 A (obc. ind.)

Wyjscie analogowe

1, programowalne (0 mA do 20 mA)

Interfejs szeregowy

RS-485, opcja RS-232

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna

Jako opcja filtry EMC wg EN 55011, Klasa A lub B;
dostepne réwniez z wbudowanymi filtrami klasy A

Hamowanie

Hamowanie pradem statym, hamowanie mieszane

Stopien ochrony

IP 20

Temperatura pracy

-10 °C do +50 °C

Temperatura przechowywania

-40 °C do +70 °C

Wilgotnos¢ wzgledna

< 95 % (kondensacja wilgoci niedopuszczalna))

Wysokos$¢ zainstalowania

Do 1000 m n.p.m. bez redukcji mocy

Funkcje ochronne

przed zbyt niskim napieciem, przed zbyt wysokim napieciem,
przed przeciazeniem, przed doziemieniem, przed zwarciem,
przed utykiem silnika, przed zablokowaniem wirnika,

przed przegrzaniem silnika, przed przegrzaniem przeksztaitnika,

blokada parametrow

Normy

UL, cUL, CE, C-tick

Znak CE

Zgodnie z Dyrektywa Niskonapigeciowg 73/23/EWG
i Dyrektywa o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 89/336/EWG

Tabela 7-2

Momenty dokrecania dla przytaczy sitowych

Wielko$¢ obudowy A B C

Siemens Sp. z 0.0.

70 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49

Moment dokrecania

[Nm] 1,1 1,5 2,25
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Tabela 7-3  Dane techniczne przeksztaitnikbw MICROMASTER 420

Z uwagi na zgodnos¢ instalacji z UL muszg by¢ stosowane bezpieczniki SITOR o odpowiednim
pradzie znamionowym.

Zakres napiecia wejsciowego 1AC200V —-240V,+10%

(ze zintegrowanym filtrem klasy A)

Symbol 6SE6420- | 2AB11- | 2AB12- | 2AB13- | 2AB15- | 2AB17- | 2AB21- | 2AB21- | 2AB22- | 2AB23-
zamowieniowy 2AA0 5AA0 TAAOQ 5AA0 5AA0 1BAO 5BA0 2BA0 0CA0
Moc znam. silnika [kW] 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
Moc wyjsciowa [kVA] 0,4 0,7 1,0 1,3 1,7 2,4 3,2 4,6 6,0
Maks. prad wyjsciowy [A] 0,9 1,7 2,3 3,0 3,9 5,5 7,4 10,4 13,6
Prad wejsciowy [A] 1,4 2,7 3,7 5,0 6,6 9,6 13,0 | 176 | 23,7
Zalecany bezpiecznik Al 10 10 10 10 16 20 20 25 32
3NA3803 |3NA3803 | 3NA3803 | SNA3803 | BNA3805 | BSNA3807 | BNA3807 | SNA3810 [ ANA3812

Min. kabel wejsciowy [mm? | 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 25 4,0 6,0
Maks. kabel we;j. [mm? | 25 25 2,5 25 25 6,0 6,0 6,0 | 100
Min. kabel wyjsciowy [mmz] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 15
Maks. kabel wyj. [mm? | 25 2,5 2,5 25 25 6,0 6,0 6,0 | 100
Ciezar [ka] 1,2 1,2 1,2 1,3 1,3 3,3 3,6 3,6 5,2

S [mm] 73,0 73,0 73,0 73,0 73,0 149,0 149,0 149,0 | 185,0
Wymiary W [mm] | 173,0 173,0 173,0 173,0 173,0 202,0 202,0 202,0 | 245,0

G [mm] |149,0 149,0 149,0 149,0 149,0 172,0 172,0 172,0 | 1950

Zakres napiecia wejsciowego 3AC200V —-240V,+10 %
(ze zintegrowanym filtrem klasy A)
Symbol 6SE6420- | 2AC23- | 2AC24- | 2AC25-
zamoéwieniowy 0CAO0 0CAO0 5CA0
Moc znam. silnika [kW] 3,0 4.0 55
Moc wyjsciowa [kVA] 6,0 7,7 9,6
Maks. prad wyjsciowy [A] 13,6 17,5 22,0
Prad wejsciowy [A] 10,5 13,1 17,5
Zalecany bezpiecznik [A] 25 32 35
3NA3810 | 3NA3812 | 3NA3814
Min. kabel wejéciowy [mm?] 2,5 2,5 4,0
Maks. kabel wejsciowy ~ [mm? | 10,0 10,0 10,0
Min. kabel wyj$ciowy [mm?] 15 2,5 4,0
Maks. kabel wyjsciowy ~ [mm? | 10,0 10,0 10,0
Ciezar [ka] 5,2 5,7 5,7
S[mm] |185,0 185,0 185,0
Wymiary W [mm] | 245,0 245,0 245,0
G[mm] |195,0 195,0 195,0

MICROMASTER 420
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Zakres napiecia wejsciowego 1AC/3AC200V —-240V, 10 %
(bez filtra)
Symbol 6SE6420- | 2UC11 | 2UC12 | 2UC13 | 2UC15 | 2UC17 | 2UC21 | 2UC21 | 2UC22 | 2UC23
zamoéwieniowy -2AA0 | -5AA0 | -7AA0 | -5AA0 | -5AA0 | -1BAO | -5BA0 | -2BA0 | -0CA0
Moc znam. silnika [kW] 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
Moc wyjsciowa [kVA] 0,4 0,7 1,0 1,3 1,7 2,4 3,2 4,6 6,0
Maks. prad wyjsciowy [A] 0,9 1,7 2,3 3 3,9 55 7,4 10,4 13,6
Prad wejsciowy, 3 AC [A] 0,6 11 1,6 2,1 2,9 41 5,6 7,6 10,5
[A] 10 10 10 10 10 16 16 20 25
Zalecany bezpiecznik 3NA3803 | 3NA3803 | 3NA3803 | 3NA3803 | BNA3803 | BNA3805 | BNA3805 | 3NA3807 | BNA3810
Prad wejsciowy, 1 AC [A] 1,4 2,7 3,7 5,0 6,6 9,6 13,0 17,6 23,7
[A] 10 10 10 10 16 20 20 25 32
Zalecany bezpiecznik 3NA3803|3NA3803 | 3NA3803 | 3NA3803 | 3NA3805 | 3NA3807 | 3NA3807 | 3NA3810 | 3NA3812
Min. kabel wejsciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 25
Maks. kabel wej. [mm?] 25 25 25 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
Min. kabel wyjsciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5
Maks. kabel wyj. [mm?] 25 25 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 60 | 100
Ciezar [ka] 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 2,9 29 3,1 5,2
S [mm] 73,0 73,0 73,0 73,0 73,0 149,0 149,0 149,0 | 185,0
Wymiary W [mm] |173,0 173,0 173,0 173,0 173,0 202,0 | 202,0 202,0 | 245,0
G [mm] |149,0 149,0 149,0 149,0 149,0 172,0 172,0 172,0 | 1950
Zakres napiecia wejsciowego 3AC200V-240V,+10%
(bez filtra)
Symbol 6SE6420- |2UC24-|2UC25-
zamoéwieniowy 0CAO | 5CA0
Moc znam. silnika [kwW] 4,0 55
Moc wyjsciowa [kVA] 7,7 9,6
Maks. prad wyjsciowy [A] 17,5 22
Prad wejsciowy [A] 13,1 17,5
Zalecany bezpiecznik [A] 32 35
3NA3812[3NA3814
Min. kabel wejsciowy mm’| 25| 40
Maks. kabel wejsciowy  [mm?| 10,0 10,0
Min. kabel wyjsciowy [mm?| 25 4,0
Maks. kabel wyjsciowy  [mm?| 10,0 10,0
Ciezar [ka] 55 55
S[mm] |185,0 |185,0
Wymiary WImm] | 2450 |2450
GImm] [1950 |1950

Siemens Sp. z 0.0.
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Zakres napiecia wejsciowego
(ze zintegrowanym filtrem klasy A)

3AC380V—-480V,+10%

Symbol 6SE6420- | 2AD22- | 2AD23- | 2AD24- | 2AD25- | 2AD27- | 2AD31-
zamoéwieniowy 2BA0O 0BAO 0BAO 5CA0 5CA0 1CA0
Moc znam. silnika [kW] 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11,0
Moc wyjsciowa [kVA] 4,5 59 7,8 10,1 14,0 19,8
Maks. prad wyjsciowy [A] 59 7,7 10,2 13,2 18,4 26,0
Prad wejsciowy [A] 5,0 6,7 8,5 11,6 15,4 22,5
Zalecany bezpiecznik [A] 16 16 20 20 25 35
3NA3805 | 3NA3805 | 3NA3807 | 3NA3807 | 3NA3810 | 3NA3814
Min. kabel wejsciowy [mmz] 1,0 1,0 1,5 2,5 4,0 6,0
Maks. kabel wej. [mmz] 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0 10,0
Min. kabel wyjsciowy [mmz] 1,0 1,0 1,0 1,5 2,5 4,0
Maks. kabel wyj. [mm?] 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0 10,0
Ciezar [kg] 31 3,3 3,3 54 57 57
S[mm] |149,0 149,0 149,0 185,0 185,0 185,0
Wymiary W [mm] |202,0 202,0 202,0 245,0 245,0 245,0
G [mm] |172,0 172,0 172,0 195,0 195,0 195,0
Zakres napiecia wejsciowego 3AC380V-480V,+10%
(bez filtra)
Symbol 6SE6420- | 2UD13 | 2UD15 | 2UD17 | 2UD21 | 2UD21 | 2UD22 | 2UD23 | 2UD24 | 2UD25 | 2UD27 | 2UD31
zamowieniowy -7AAQ | -5AAQ0 | -5AA0 | -1AAO0 | -5AA0 | -2BAO | -OBAO | -OBAO | -5CA0 | -5CA0 | -1CAO
Moc znam. silnika [kW] 0,37 0,55 0,75 11 15 2,2 3,0 4,0 55 75 11,0
Moc wyjsciowa [kVA] 0,9 1,2 1,6 2,3 3,0 4,5 5,9 7,8 10,1 14,0 19,8
Maks. prad wyjsciowy [A] 1,2 1,6 2,1 3,0 4,0 59 7,7 10,2 13,2 18,4 26,0
Prad wejsciowy [A] 11 1.4 1,9 2,8 3,9 5,0 6,7 8,5 11,6 15,4 22,5
Zalecany [A] 10 10 10 10 10 16 16 20 20 25 32
bezpiecznik 3NA3803|3NA38033NA3803[3NA3803 [3NA3803|3NA3805[3NA3805[3NA3807 [3NA3807|3NA3810(3NA3814
Min. kabel wejsciowy [mm? | 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 15 25 4,0 6,0
Maks. kabel wej. [mm?] 2,5 2,5 25 25 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0 10,0
Min. kabel wyjsciowy [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 15 25 4,0
Maks. kabel wyj. [mm?] 2,5 2,5 2,5 25 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0 10,0
Ciezar [ka] 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 3,1 3,3 3,3 5,2 55 55
S [mm] 73,0 73,0 73,0 73,0 73,0 149,0 | 149,0 | 149,0 | 185,0 | 185,0 | 185,0
Wymiary W [mm] |173,0 |173,0 |173,0 |173,0 |173,0 202,0 | 202,0| 202,0| 2450 | 2450 | 245,
G[mm] [149,0 |[149,0 |149,0 |149,0 |149,0 172,0 | 172,0 | 172,0 | 195,0 | 195,0 | 195,0
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 73
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8 Opcje

W rozdziale tym podano przeglad opcji dla przeksztattnikéw MICROMASTER 420.
Dalsze informacje o opcjach mozna znalez¢ w katalogu lub dokumentacji na ptycie
CD z dokumentacja.

8.1 Opcje niezalezne od urzadzenia

» Podstawowy panel operatorski (BOP)

» Zaawansowany panel operatorski (AOP)

» Modut komunikacyjny PROFIBUS, DeviceNet, CanOpen

» Zestaw potaczeniowy PC-Przeksztaitnik

» Zestaw potgczeniowy PC-AOP

» Zestaw do montazu panela BOP/AOP na drzwiach dla jednego przeksztaitnika

» Zestaw do montazu panela AOP na drzwiach dla wielu przeksztattnikdw (USS)

» Programy uruchomieniowe STARTER i DriveMonitor

8.2 Opcje zalezne od urzadzenia

> Filtr EMC klasy A

» Filtr EMC klasy B

» Dodatkowy filtr EMC klasy B

» Filtr klasy B z niskimi prgdami uptywu

» Sieciowy dtawik komutacyjny
Celem stosowania dtawika sieciowego jest zmniejszenie wptywu
oddziatywania przeksztattnika na sie¢ zasilajacg — zmniejszenie zawartosci
harmonicznych pradu. Dfawiki sieciowe muszg by¢ stosowane w przypadku
pracy z siecig staba (moc zwarciowa sieci ux > 1%). W przypadku zasilania
dwdch lub wiekszej ilosci przeksztattnikbw czestotliwosci z jednego punktu
przytaczeniowego sieci, stosowanie ditawikdw sieciowych jest réwniez
wymagane.

» Dtawik wyjsciowy
Dtawik wyjsciowy (silnikowy) zmniejsza stromos¢ narastania zbocza
napiecia wyjsciowego. Ogranicza réwniez warto$¢ pradéw pojemnosciowych
wynikajacych z tadowania i roztadowywania pojemnosci kabla silnikowego
stanowigcych dodatkowe obciazenie dla modutu mocy w przypadku
zastosowania dtugich (> 50m dla kabli ekranowanych) potaczen kablowych.

» Plyta przytaczeniowa ekranéw

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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Kompatybilnosé elektromagnetyczna
(EMC)

Rozdziat ten zawiera:

9.1

9.1

9.11

9.1.2

9.13

Informacje o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC.

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna EMC...........ccooiiiiiiiiiniinnieneeeneeseeieeiene 75

Kompatybilnosé elektromagnetyczna EMC

Wszyscy producenci / integratorzy urzadzen elektrycznych, ktére ,w catosci
wykonujg istotng funkcje i sg umieszczane na rynku jako pojedyncze jednostki
przewidziane dla uzytkownika koncowego“ muszg spetnia¢c wymagania dyrektywy
kompatybilnosci elektromagnetycznej EWG/89/336.

Istniejg trzy drogi do wykazania spetnienia wymagan przez producenta/integratora:

Certyfikacja wtasna

Deklaracja producenta, ze zachowane bedg obowigzujace normy europejskie dla
srodowiska elektrycznego, dla ktérego zostato przewidziane to urzadzenie.

W deklaracji producenta moga by¢ przywotywane tylko takie normy, ktére zostaty
oficjalnie opublikowane w dzienniku Official Journal Wspdlnoty Europejskiej.

Techniczny opis konstrukcji

Dla danego urzgdzenia mozna wystawi¢ techniczne dokumenty konstrukcyjne,
ktore opisujg jego charakterystyki EMC. Dokumenty te musza by¢ zatwierdzone
przez .kompetentny organ“ wyznaczony przez odpowiednig europejskg organizacje
rzadowa. Procedura ta pozwala na stosowanie norm, ktére znajdujg sie jeszcze

W przygotowaniu.

Certyfikat badania typu EMC

Procedura ta jest stosowana tylko do urzadzeh nadawczych komunikacji radiowe;.
Wszystkie urzadzenia MICROMASTER sg certyfikowane pod wzgledem zgodnosci
z wytycznymi kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC, jezeli zostang
zainstalowane zgodnie z zaleceniami z rozdziatu 2.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 75
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9.1.4

Tabela 9-1

Zgodnosé wytycznych EMC z przepisami o wyzszych
harmonicznych pradu

Od stycznia 2001 wszystkie urzadzenia elektryczne podlegajace dyrektywie EMC
musza spetnia¢ wymagania normy EN 61000-3-2 "Wartosci graniczne emisji
wyzszych harmonicznych pradu (wejscie urzadzenia < 16 A na faze)".

Wszystkie napedy z regulowang predkoscig firmy Siemens z serii
MICROMASTER, MIDIMASTER, MICROMASTER Eco i COMBIMASTER,
ktére w rozumieniu normy sg sklasyfikowane jako ,Urzadzenia profesjonalne®,
spetniajg wymagania tej normy.

Specjalne uwzglednienie dla napedéw o mocy 250 W do 550 W, zasilanie 1 AC,
230V, przy stosowaniu w aplikacjach nieprzemystowych.

Jednostki w tym zakresie napiecia i mocy dostarczane sg z nastepujacymi
ostrzezeniami:

"Przytgczenie tego urzgdzenia do sieci publicznej wymaga zezwolenia operatora
sieci”. Dalsze informacje znajdujg sie w normie EN 61000-3-12, Rozdziat 5.3 i 6.4.

Jednostki podtgczone do sieci przemystowych? nie wymagajg zezwolenia (patrz
EN 61800-3, Rozdziat 6.1.2.2).

Emisje wyzszych harmonicznych pradu z tych produktéw opisano w ponizszej
tabeli:

Dopuszczalna emisja wyzszych harmonicznych

Moc

Typowy prad wyzszej Typowy prad wyzszej Typowe znieksztatcenie
harmonicznej (A) harmonicznej (%) napiecia

Moc transformatora rozdzielczego
10 kVA 100 kVA | 1 MVA

3 |5 |7 |9 |11 [3 |5 |7 |9 |11 |THD (%) |THD (%) |THD (%)

250 W 1AC 230V |2.15 |1.44 |0.72 |0.26 |0.19 |83 |56 |28 |10 |7 0.77 0.077 0.008

370 W 1AC 230V |2.96 |2.02 |1.05 |0.38 |0.24 {83 |56 |28 |10 |7 11 0.11 0.011

550 W 1AC 230V |4.04 |2.70 |1.36 |0.48 |0.36 ({83 |56 |28 |10 |7 15 0.15 0.015

Dopuszczalne prady wyzszych harmonicznych dla ,urzadzen profesjonalnych® o
mocy wejéciowej >1 kW nie sg jeszcze zdefiniowane. Na tej podstawie kazde
urzadzenie elektryczne zawierajgce powyzsze napedy i posiadajgce moc
wejsciowg >1 kW, nie wymaga zezwolenia na przytaczenie.

Alternatywnie mozna unikng¢ koniecznosci wnioskowania o zezwolenie na
przytaczenie przez dopasowanie ditawikow wejsciowych, ktére sg zalecane w
katalogu technicznym (poza urzgdzeniami 550 W 1 AC 230 V).

! Sieci przemystowe sg okreslane jako sieci, ktére nie zasilajg budynkéw uzywanych do
celéw mieszkalnych.

Siemens Sp. z 0.0. MICROMASTER 420
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Klasyfikacja zachowania kompatybilnosci elektromagn. EMC

Istniejg trzy ogodlne klasy zachowania kompatybilnosci elektromagnetycznej,
ktore zostaty wyspecyfikowane ponizej:

Klasa 1: Podstawowe zastosowanie przemystowe

Zgodnos$¢ z normami europejskimi EN 68000-3 (Norma przedmiotowa EMC dla
uktadéw napedowych) dla stosowania w Srodowisku Drugim (przemystowym) i
ograniczonym rozprzestrzenianiu.

Tabela 9-2  Podstawowe zastosowanie przemystowe
Zjawisko EMC Norma Poziom
Emisje:
Wypromieniowywanie EN 55011 Wartos$¢ graniczna Al
Emisje zwigzane z przewodzeniem EN 55011 Wartos$¢ graniczna Al
Odpornosé na zaktdcenia:
Wytadowania elektrostatyczne EN 61000-4-2 | Wytadowanie 8 kV w powietrzu
Impulsy zaktdcajace EN 61000-4-4 | Kable sitowe 2 kV, kable sterownicze 1
kv
Pole elektromagnetyczne o wysokiej IEC 1000-4-3 26 — 1000 MHz, 10 V/m

czestotliwosci

Klasa 2: Zastosowanie przemystowe z filtrem

Przy tym zachowaniu zgodnosci z wytycznymi EMC producent/integrator moze
samodzielnie certyfikowac¢ swoje urzgdzenia odnosnie zachowania wytycznych
EMC dla srodowiska przemystowego, pod wzgledem charakterystyk jakosci
kompatybilnosci elektromagnetycznej uktadu napedowego. Wartosci graniczne
jakosci odpowiadajg normom dla Generowanych Emisji Przemystowych i
Odpornosci na Zaktocenia EN 50081-2 i EN 50082-2.

Tabela 9-3  Zastosowanie przemystowe z filtrem
Zjawisko EMC Norma Poziom
Emisje:
Wypromieniowywanie EN 55011 Wartos$¢ graniczna Al
Emisje zwigzane z przewodzeniem EN 55011 Wartos$¢ graniczna Al
Odpornosé¢ na zaktocenia:
Znieksztatcenia napiecia zasilania IEC 1000-2-4
(1993)
Wabhania napiecia, zaniki, asymetria, IEC 1000-2-1
wahania czestotliwosci
Pola magnetyczne EN 61000-4-8 |50 Hz, 30 A/m
Wytadowania elektrostatyczne EN 61000-4-2 | Wytadowanie 8 kV w powietrzu
Impulsy zaktécajace EN 61000-4-4 Kable sitowe 2 kV, kable sterownicze 1
kv
Pole elektromagn. o wysokiej czest., ENV 50 140 80 — 1000 MHz, 10 V/Im, 80 % AM, kable
modulowane amplitudowo sitowe i sygnatowe
Pole elektromagnetyczne o wysokiej ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m 50 % cykl pracy,

czestotliwosci, modulowane impulsowo

czestotliwo$¢ powtarzania 200 Hz

Siemens Sp. z 0.0.
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Klasa 3: Zastosowanie z filtrem dla obszaréw mieszkalnych, rzemiosta i

78

drobnego przemystu

Przy tym zachowaniu zgodnosci z wytycznymi EMC producent/integrator moze
samodzielnie certyfikowa¢ swoje urzadzenia odnosnie zachowania wytycznych
EMC dla obszaréw mieszkalnych, srodowiska rzemiosta i drobnego przemystu, pod
wzgledem charakterystyk jakosci kompatybilnosci elektromagnetycznej uktadu
napedowego. Wartosci graniczne jakosci odpowiadajg normom dla Generowanych
Emisji Przemystowych i Odpornosci na Zaktdcenia EN 50081-1 i EN 50082-1.

Tabela 9-4  Zastosowanie z filtrem dla obszaréw mieszkalnych, rzemiosta i drobnego
przemystu
Zjawisko EMC Norma Poziom
Emisje:
Wypromieniowywanie EN 55011 Wartos$¢ graniczna B
Emisje zwigzane z przewodzeniem EN 55011 Wartos$¢ graniczna B
Odpornosé¢ na zaktocenia:
Znieksztatcenia napiecia zasilania IEC 1000-2-4
(1993)
Wabhania napiecia, zaniki, asymetria, IEC 1000-2-1
wahania czestotliwosci
Pola magnetyczne EN 61000-4-8 | 50 Hz, 30 A/m
Wytadowania elektrostatyczne EN 61000-4-2 | Wyladowanie 8 kV w powietrzu
Impulsy zakt6cajace EN 61000-4-4 | Kable sitowe 2 kV, kable sterownicze 1
kv
Pole elektromagnetyczne o wysokiej ENV 50 140 80 — 1000 MHz, 10 V/Im, 80 % AM, kable
czestotliwosci, modulowane sitowe i sygnatowe
amplitudowo
Pole elektromagnetyczne o wysokiej ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m 50 % cykl pracy,

czestotliwosci, modulowane impulsowo

czestotliwo$¢ powtarzania 200 Hz

* Dlatych wartosci granicznych decydujace jest, czy przeksztaitnik jest
prawidtowo zainstalowany w obudowie rozdzielnicy z metalu. Wartosci
graniczne nie beda osiggniete bez zabudowania przeksztattnika.

UWAGA

» Aby uzyskac te poziomy, nie nalezy przekraczac fabrycznie ustawionej
czestotliwosci impulsowania i nie wolno stosowaé kabli dtuzszych niz 25 m.

» Przeksztattniki MICROMASTER sg przewidziane wytacznie do zastosowan
profesjonalnych. Dlatego nie podlegaja one obszarowi obowiazywania normy
EN 61000-3-2 o emisjach pradéw wyzszych harmonicznych.

» Przy zamontowanych filtrach maksymalne napiecie zasilania wynosi 460 V.

Siemens Sp. z 0.0.
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49
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Tabela 9-5 Tabela zgodnosci

Model | Uwagi

Klasa 1 — Podstawowe zastosowanie przemystowe

6SE6420-2U***-**AQ | Urzadzenia bez filtra, wszystkie napigecia i moce.

Klasa 2 — Zastosowanie przemystowe z filtrem

6SEB6420-2A***-**AQ Wszystkie urzadzenia z wbudowanym filtrem klasy A
6SE6420-2A***-**A0 mit Urzadzenia o wielkosci obudowy A (400-480 V), z zewnetrznym filtrem
6SE6400-2FA00-6AD0O klasy A zabudowanym od spodu.

Klasa 3 — Zastosowanie z filtrem dla obszaréw mieszkalnych, rzemiosta i drobnego przemystu

6SE6420-2U***-**AQ mit Urzadzenia bez filtra, wyposazone w zewnetrzny filtr klasy B
6SE6400-2FB0*-***0 zabudowywany od spodu.

* oznacza, ze kazda wartos¢ jest dopuszczalna.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z 0.0.
Instrukcja Obstugi 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 79
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Zakaczniki

A Wymiana panela operatorskiego
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B Zdejmowanie oston, wlk. obudowy A
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Zdejmowanie osfon,
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C Zdejmowanie oston,
wielkosci obudowy B i C
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D Odtaczanie kondensatora Y przy wielkosci
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F Stosowane normy

Europejska Dyrektywa Niskonapieciowa

Paleta produktéw MICROMASTER spetnia wymagania Dyrektywy
Niskonapieciowej 73/23/EWG wraz z poprawkag wprowadzong przez Dyrektywe
Niskonapieciowg 98/68/EWG. Urzadzenia sg certyfikowane zgodnie z
nastepujacymi normami:
EN 60146-1-1 Przeksztaltniki pétprzewodnikowe — Wymagania ogéine

i przeksztattniki z komutacjg sieciowg
EN 60204-1 Bezpieczenstwo maszyn — Wyposazenie elektryczne maszyn

Europejska Dyrektywa Maszynowa

Seria przeksztaitnikow MICROMASTER nie podlega zakresowi dziatania
Dyrektywy Maszynowej. Jednak produkty zostaty catkowicie ocenione pod
wzgledem zachowania istotnych wymagan dyrektywy odnosnie zdrowia i
bezpieczenstwa przy zastosowaniu w typowej aplikacji maszynowej.
Deklaracja legalizacji dostepna jest na zyczenie.

Europejska Dyrektywa Kompatybilnos$ci Elektromagnetycznej

Przy zainstalowaniu zgodnie z zaleceniami zawartymi w niniejszym
podreczniku, przeksztattniki MICROMASTER spetniajg wszystkie wymagania
Dyrektywy Kompatybilnosci Elektromagnetycznej (EMC) zgodnie z definicjg
podang przez Norme Przedmiotowg EMC dla Systeméw Napedowych

EN 61800-3.

@ Underwriters Laboratories (Laboratoria Ubezpieczycieli)
E us

Wedtug UL i cUL DOPUSZCZONE URZADZENIA PRZEKSZTALTNIKOWE
LETED 5B33 dla zastosowania przy stopniu zanieczyszczenia 2.

ISO 9001

Firma Siemens posiada system zarzadzania jakoscig, ktory spetnia wymagania
normy 1SO 9001.

MICROMASTER 420 Siemens Sp.z 0.0.
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G Lista skrotow
AC Prad przemienny
AIN Wejscie analogowe
AOP Zawansowany panel operatorski
BOP Podstawowy panel operatorski
CT Staty moment obrotowy
DC Prad staty
DIN Wejscie binarne
EEC Europejska Wspdlnota Gospodarcza (EWG)
ELCB Wytacznik réznicowo-pradowy
EMC Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
EMI Zaktocenie elektromagnetyczne
FCC Regulacja pradu strumienia
FCL Szybkie ograniczenie pradu
IGBT Tranzystor bipolarny z izolowang bramkg
LCD Wyswietlacz ciektokrystaliczny
LED Dioda elektroluminescencyjna
Pl Regulator proporcjonalno-catkujgcy
PLC Programowalny sterownik logiczny
PTC Termistorowy czujnik temperatury z charakterystyka dodatnig
SDP Panel statusowy
SP Status przeksztattnika
SuU Szybkie uruchamianie
We/Wy Wejscie i wyjscie

Siemens Sp. z 0.0.
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Adres internetowy - 5
Adres kontaktowy - 5

C

Cechy gtéwne - 17
D

Dane charakterystyczne EMC
podstawowe zastosowanie przemystowe
94
zastosowanie przemystowe z filtrem - 94
zastosowanie z filtrem dla obszarow
mieszkalnych, rzemiosta i drobnego
przemystu - 95

Dane silnika do parametryzacji - 45
Dane techniczne - 83, 85

Definicje i ostrzezenia
wykwalifikowany personel - 6

Definicje i ostrzezenia - 6
Demontaz i ztomowanie - 9
informacije ogolne - 7
naprawy - 9
praca - 9
transport i przechowywanie - 8
uruchamianie - 8

Doradztwo techniczne - 5
Drgania - 22
E

EMC - 92
H

Hamowanie mieszane - 54
Hamowanie prgdem statym - 54

Instalacja - 19

Instalacja elektryczna - 25

Instalacja i chtodzenie - 22

Instalacja mechaniczna - 23

Instalacja po okresie przechowywania - 21
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Instrukcje bezpieczenstwa - 7
K

Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna
certyfikat badania typu EMC - 92
techniczny opis konstrukcji - 92

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna - 91
certyfikacja wtasna - 92

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC -
91, 92

Komunikaty btedéw i alarmow - 56
z natozonym panelem AOP - 56
z natozonym panelem BOP - 56
Z natozonym panelem SDP - 56

M

Metody ekranowania - 30

MICROMASTER 420
cechy gtéwne - 17
informacje ogélne - 16
wtasciwosci funkcjonalne - 17
wtasciwosci ochronne - 17

@)

Obstuga
z panelemSDP - 38

Odtaczanie kondensatora Y przy wielko$ci
obudowy A - 100

Odtaczanie kondensatora Y przy wielko$ci
obudowy BiC - 101

Ogolne dane techniczne - 84
P

Panel obstugi
nastawy fabryczne z BOP - 40
panel statusowy (SDP) - 37

Parametry
zmiana z BOP - 42

Parametry systemowe - 57
Poziom dostepu - 58

Praca
uruchamianie i zatrzymywanie silnika - 53

Praca podstawowa - 47
zmiana parametréw z BOP - 42
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Praca podstawowa z panelem BOP - 47 Uruchamianie - 33
Praca w sieciach nieuziemionych (IT) - 25 Uruchamianie przy pomocy panela BOP -
Praca z dtugimi kablami - 26 40
Praca z zabezpieczeniem réznicowo- Ustawienia fabryczne - 37, 40
pradowym - 25 W
Przeglad - 15

Wartos¢ zadana czestotliwosci - 51, 52

Przeglad parametrow - 59 ] )
Warunki otoczenia pracy

Przyciski na panelu BOP - 41

o drgania - 22
Przytacza silnika - 27 promieniowanie elektromagnetyczne - 22
Przytacza zasilania - 27 woda - 22
Przytacza zasilania i silnika - 27 zanieczyszczenia powietrza - 22
Przywracanie ustawien fabrycznych - 45 Warunki otoczenia pracy - 21
instalacja i chtodzenie - 22
S temperatura otoczenia pracy - 21

. uderzenia - 22
Schaemat blokowy przeksztattnika - 35 wilgotnosé powietrza - 22

Sterowanie liniowe U/f - 55 wysokos¢ zainstalowania - 22
Sterowanie liniowe U/f z regulacjg pradu Wilgotno$é powietrza - 22

Sterowan!e pgrabohczne Uit - 55 Whasciwosci funkcjonalne - 17
Sterowanie wielopunktowe U/f - 55 Wiasciwosci ochronne - 17

Stosowane normy
Europejska Dyrektywa Kompatybilnosci Wstep -5 ) )
Elektromagnetycznej - 102 Wykrywanie btedow
Europejska Dyrektywa Maszynowa - 102 z panelem SDP - 72
Europejska Dyrektywa Niskonapieciowa - Wykrywanie btedow z panelem BOP - 73
102 Wykrywanie i usuwanie btedéw - 71
ISO 9001 - 102

Wykwalifikowany personel - 6
Wymiana panela operatorskiego - 97

Underwriters Laboratories - 102
Szablon otworéw dla MICROMASTER 420

.23 Wymiary i momenty dokrecania - 23
Szybk|e uruchamianie - 43 WySOkOéé zainstalowania - 22
Szyna standardowa dla wielko$ci obudowy Wytyczne okablowania EMC - 30
A-24 7
T .
Zaawansowany panel operatorski
Temperatura otoczenia pracy - 21 praca z AOP - 43
Tryby sterowania - 51, 55 Zdejmowanie oston, wik. obudowy A - 98
Sterowanie liniowe U/f z regulacjg pradu Zdejmowanie oston, wik. obudowy Bi C -
strumienia (FCC) - 55 99
sterowanie paraboliczne U/f - 55 zewnetrzna ochrona silnika przed
sterowanie U/f - 55 przegrzaniem - 48

sterowanie wielopunktowe U/f - 55

Zgodnos¢ wytycznych EMC - 93
Tryby uruchamiania - 36 9 wytyczny

Zmiana pojedynczych pozycji wartosci

U parametru - 43
Uderzenia - 22 4
Unikanie zaktocen elektromagnetycznych - Zrodta rozkazow - 53
29
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z panelem SDP

Przytacza sitowe

Zaciski
sterownicze

Dostep do
kondensatora , Y
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W celu uzyskania dalszych informacji
lub pomocy technicznej prosimy kierowaé sie do:

Doradztwo techniczne:

tel: (022) 8709112 lub (032) 208 41 73
fax: (022) 87091 49 lub (032) 208 41 79
e-mail; micromaster@siemens.pl

Adres internetowy:

Informacje ogdlne oraz techniczne mozna uzyska¢

réwniez pod ponizszym adresem internetowym:

http://www.siemens.pl/micromaster
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