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Ostrzezenia, srodki ostrozno$ci i wskazowki Wydanie 04/04

Ostrzezenia, srodki ostroznosci i wskazowki

Nastepujace ostrzezenia, srodki ostroznosci i wskazéwki stuzg Panstwa
bezpieczenstwu oraz dla unikniecia uszkodzenia produktu lub komponentéw
przytaczonej maszyny.

Specyficzne ostrzezenia, sSrodki ostroznosci i wskazowki, ktére obowigzujg dla
okreslonych czynnosci, sg zestawione na poczatku kazdego rozdziatu. Nalezy te
informacje uwaznie przeczyta¢ i przestrzegac ich, poniewaz stuzg one dla Panstwa
osobistego bezpieczenstwa oraz pomagajg w wydtuzeniu zywotnosci
przeksztattnikow MICROMASTER 420 i przytaczonych do nich urzadzen.

OSTRZEZENIE
A » W niniejszym urzadzeniu wystepujg niebezpieczne napiecia i steruje ono

wirujgce czesci mechaniczne, ktére rowniez sg niebezpieczne. Przy
nieprzestrzeganiu tego ostrzezenia, lub postepowaniu niezgodnym ze
wskazowkami zawartymi w tej instrukcji, moze nastapi¢ smierc¢, ciezkie
obrazenia ciata lub znaczne szkody materialne.

» Przy tym urzadzeniu moze pracowac tylko odpowiednio wykwalifikowany
personel. Personel ten musi by¢ gruntownie zaznajomiony ze wszystkimi
zawartymi w tej instrukcji wskazdéwkami bezpieczenstwa, warunkami i
sposobem instalacji i pracy urzadzenia oraz srodkami utrzymania urzadzenia
w nalezytym stanie. Prawidtowa i bezpieczna praca urzgdzenia zalezy od
wiasdciwego transportu, przepisowej instalacji, pracy i wkasciwego utrzymania.

» Niebezpieczne napiecie w obwodzie posrednim wszystkich urzadzen
MICROMASTER wystepuje jeszcze po wytaczeniu zasilania. Nalezy
odczeka¢ 5 minut po wylgczeniu urzadzenia przed rozpoczeciem prac przy
urzadzeniu. W tym czasie roztadowujg sie kondensatory w obwodzie
posrednim urzgdzenia.

» Urzadzenie to oferuje wewnetrzng ochrone silnika przed przegrzaniem
zgodnie z UL508C, Rozdziat 4.2. Patrz parametr PO610 (poziom dostepu 3) i
parametr P0335.

Ochrona przed przecigzeniem silnika moze by¢ zapewniona przez
zewnetrzny czujnik PTC podtaczony do jednego z wejs¢ binarnych.

» Urzadzenie jest przystosowane do zastosowania w obwodach pradowych,
ktére przy maksymalnym napieciu 230 V / 460 V dostarczajg prad
symetryczny najwyzej 10 000 A (wart. skut.), jesli jest chronione przez
bezpieczniki typu H lub K, wytagcznik ochronny lub zabezpieczony odptyw
silnikowy.

» Stosowac tylko przewody miedziane klasy 1 60/75°C o przekrojach podanych
w instrukcji obstugi.

» Zaciski zasilania, napiecia statego i zaciski silnika mogg znajdowac sie pod
niebezpiecznymi napieciami rowniez, gdy przeksztattnik nie znajduje sie w
stanie pracy; po wytgczeniu urzgdzenia zawsze odczekaé 5 minut dla
roztadowania, przed rozpoczeciem prac instalacyjnych.

WSKAZOWKA

» Przed pracami instalacyjnymi i uruchomieniowymi nalezy przeczytac i
stosowac wszystkie instrukcje bezpieczenstwa i ostrzezenia, a takze naklejki
ostrzegawcze umieszczone na urzadzeniu.

» PrzestrzegaC aby naklejki ostrzegawcze byty zachowane w stanie czytelnym.
Brakujgce lub uszkodzone naklejki zastgpi¢ nowymi.

» Maksymalna dopuszczalna temperatura otoczenia wynosi 50°C.
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1 Montaz

1.1 Odstepy montazowe

Przeksztattniki MICROMASTER 420 moga by¢ montowane obok siebie.
Jednak przy montazu przeksztattnikdw nad sobg nalezy zachowaé odstep 100 mm.
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Rys. 1-1 Odstepy montazowe
1.2 Wymiary montazowe
id # | Wielkos¢ Rozstaw otworéw Moment dokrecania
( W S Sruby Nm
mm mm
W
A 160 - 2xM4
B 174 138 4xM4 2,5
i 4
—s — o 204 174 4xM4
Rys. 1-2 Wymiary montazowe

Zakresy mocy przeksztattnikow dla poszczegdlnych wielkosci obudowy

Wielkos¢ obudowy 1/3 AC 200V do 240 V 3 AC 380V do 480V
A 0,12 do 0,75 kW 0,37 kW do 1,5 kW
B 1,1do 2,2 kW 2,2 kW do 4 kW

Cc 3 kW do 5,5 kW 5,5 kW do 11 kW
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2 Instalacja elektryczna

2

Instalacja elektryczna

2.1 Dane techniczne
1AC200V -240V
Symbol zam. : 2AB 1- 12- 13- 15- 17- 21- 21- 22 23-
6SE6420- 2UC | 2AA1 | 5AA1 | 7AA1 | 5AA1 | 5AA1 | 1BA1 | 5BA1 | 2BA1 | OCA1
Wielko$¢ obudowy A B c
Moc znamionowa 0,12 0,25 0,37 | 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
przeksztaitnika
Prad wejsciowy A 1,8 3,2 4,6 6,2 8,2 11,0 14,4 20,2 35,5
Prad wyjsciowy A 0,9 1,7 2,3 3,0 3,9 55 7.4 10,4 13,6
Zalecany A 10 10 10 10 16 20 20 32 40
bezpiecznik 3NA | 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3805 | 3807 | 3807 | 3812 | 3817
Kabel wejsciowy ~ mm? | 1,025 | 1,0-2,5 | 1,0-2,5 | 1,5-2,5 | 1,5-2,5 | 2,5-6,0 | 2,5-6,0 | 4,0-6,0 | 6,0-10
Kabel wyjsciowy ~ mm? | 1,025 | 1,0-2,5 | 1,0-2,5 | 1,0-25 | 1,0-2,5 | 1,0-6,0 | 1,0-6,0 | 1,0-6,0 | 1,5-10
Moment Nm 11 15 2,25
dokrecania
3AC200V-240V
Symbol zam. : 2AC | 11- | 12- | 13- | 15- | 17- | 21- | 21- | 22- | 23- | 24 | 25.
6SE6420- 2UC | 2AA1 | 5AA1 | 7AA1 | 5AA1 | 5AA1 | 1BA1 | 5BA1 | 2BA1 | 0CA1 | 0CA1 | 5CA1
Wielko$¢ obudowy A B c
Moc znamionowa 012 | 0,25 | 037 | 0,55 | 0,75 | 11 | 15 | 22 | 30 | 40 | 55
przeksztaitnika
Prad wejsciowy A 111 19 | 27 | 36 | 47 | 64 | 83 | 11,7 | 156 | 19,7 | 26,3
Prad wyjsciowy A 09 | 1,7 | 23 | 30 | 39 | 55 | 74 | 104 | 136 | 17,5 | 22,0
Zalecany A 10 10 10 10 10 16 16 20 25 32 35
bezpiecznik 3NA | 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3805 | 3805 | 3807 | 3810 | 3812 | 3814
Kabel wejsciowy ~ mm® [1,0-2,5[1,0-2,5/1,0-2,5|1,5-2,5|1,5-2,5|2,5-6,0 | 2,5-6,0|2,5-6,0| 4,0-10 | 4,0-10 | 4,0-10
Kabel wyjsciowy ~ mm® [1,0-2,5[1,0-2,5|1,0-2,5(1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-6,0[1,0-6,0{1,0-6,0| 1,5-10 | 2,5-10 | 4,0-10
Moment Nm 11 15 2,25
dokrecania
3AC380V-480V
Symbol zam. : 2AD | 13- | 15- | 17- | 21- | 21- | 22- | 23- | 24- | 25- | 27- | 31-
6SE6420- 2UD | 7AA1 | 5AA1 | 5AA1 | 1AA1 | 5AA1 | 2BA1 | 0BA1 | 0BA1 | 5CA1 | 5CA1 | 1CA1
Wielko$¢ obudowy A B c
Moc znamionowa .\ | 937 | 055 | 0,75 | 11 | 15 | 22 | 30 | 40 | 55 | 7.5 | 11
przeksztaitnika
Prad wejsciowy A 22 | 28 | 37 | 49 | 59 | 88 | 11,1 | 136 | 17.3 | 231 | 33,8
Prad wyjsciowy A 12 1 16 | 21 | 30 | 40 | 59 | 77 | 102 | 132 | 19,0 | 26,0
Zalecany A 10 10 10 10 10 16 16 20 20 25 35
bezpiecznik 3NA | 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3805 | 3805 | 3807 | 3807 | 3810 | 3814
Kabel wejsciowy ~ mm® [1,0-2,5[1,0-2,5/1,0-2,5(1,0-2,5|1,0-2,5|1,5-6,0[1,5-6,0|1,5-6,0| 2,5-10 | 4,0-10 | 6,0-10
Kabel wyjsciowy ~ mm® [1,0-2,5|1,0-2,5/1,0-2,5(1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-6,0[1,0-6,0{1,0-6,0| 1,5-10 | 2,5-10 | 4,0-10
Moment Nm 11 15 2,25
dokrecania
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2 Instalacja elektryczna
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Przytacza sitowe
Zdjac ostony frontowe aby mozna byto podigczy¢ kable do zaciskow sieciowych
i silnikowych.

Odryglowac i zdja¢ Zsuna¢ do dotu
ostone zaciskow

SDP (BOP/AOP)

MICROMASTER 4

Rys. 2-1

Zdejmowanie oston

Rys. 2-2 Przytgcza sitowe
2.2 Zaciski sterownicze
Zacisk | Oznaczenie | Funkcja
1 - Wyijscie +10 V
2 - Wyjscie 0 V |
3 ADC+ Wejécie analogowe (+) JEE T T
4 ADC- Wejscie analogowe (-) 12 13 14 15
5 DIN1 Wejscie binarne 1 :
6 DIN2 Wejscie binarne 2
7 DIN3 Wejscie binarne 3
8 - Wyjscie izolowane +24 V / max. 100 mA
9 - Wyjscie izolowane 0 V / max. 100 mA
10 RL1-B Wyjscie binarne / styk zwierny
11 RL1-C Wyjscie binarne / styk przetagczny
12 DAC+ Wyjscie analogowe (+)
13 DAC- Wyjscie analogowe (-)
14 P+ Port szeregowy RS485
15 N- Port szeregowy RS485
6 Kompaktowa Instrukcja Obstugi MICROMASTER 420 www.siemens.pl/napedy
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2.3 Schemat blokowy

P
E
1/3 AC 200 - 240 V
3 AC 380 -480V Bezpiecznik
p‘é L/L1, N/L2
O +10V lub
L/L1, N/L2, L3
O oV lub
2 L1,L2, L3
>47kQ| |e—P——nem-- o ADC+ A
3 Ztacze BOP
Wejscie ADC- D e
analogowe 34 L\
___DIN1
— 5 BOP/AOP
Wejscia
binarne L 36 DIN2
|~ o DIN3 | 1
7 - %
=
3
Wyjécie +24 V B
PNP max. 100 mA ¢—o0 2
8 (izolowane) DCF S
lub g
Wyjscie 0 V 2
NPN o max. 100 mA o o
9 (izolowane) CPU bc- @
g
>
N
o
Wyij$cie binarne RUB_| /. "_I I]—"
o—
30V DC /5 A (rezyst.) Przekaznik 10 RLA-C
250 V AC /2 A (ind.) B m——
Wyjscie DAC+ -
analogowe O D/
0-20 mA é DG A 3
max. 500 Q O N
. 60 Hz
Nie
P+ uzywany ! ! g
14 RS485 | Ztacze COM — 50 Hz
Wejécie analogowe moze by¢ Przetaczniki DIP

wykorzystane jako dodatkowe

GT'Z

wejscie binarne (DIN4) : = Opdja : PE uv,w
L cB ==-8utomatycznie

2
DIN4 3
4

Rys. 2-3 Schemat blokowy
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3 Ustawienia fabryczne
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3

3.1

Ustawienia fabryczne

Przeksztattnik MICROMASTER 420 jest tak ustawiony fabrycznie, ze moze on
pracowaé bez dodatkowej parametryzacji. W tym celu dane znamionowe
przytaczonego silnika (patrz tabliczka znamionowa) musza odpowiadac¢ fabrycznie
ustawionym parametrom silnika (P0304, P0305, P0307, P0310), ktére odpowiadajg 4-
biegunowemu silnikowi z serii 1LA7 firmy Siemens.

Dalsze ustawienia fabryczne:
Sygnaly sterujace (np. ZAL/WYL)  PO0700 = 2 (Wej. binarne, patrz Rys. 3-1)

>
>
>

Sterowanie predkosci silnika

Silnik z chtodzeniem wtasnym
P0335=0

Wsp. przecigzalnosci silnika
P0640 = 150 %

P1000 = 2 (Wej. analog., patrz Rys. 3-1)

/0 —
> Czestotliwo$¢ minimalna ix —
P1080 = 0 Hz Wejscia binarne
» Czestotliwo$¢ maksymalna
P1082 = 50 Hz
» Czas przyspieszania Wejscie analogowe
P1120=10s
» Czas hamowania
P1121=10s
» Sterowanie U/f Rys. 3-1 Ustawienia fabryczne wejs¢ / wyjs¢
P1300=0
Wejscia i wyjscia Zaciski Parametr | Funkcja
Wejscie binarne 1 5 P0701 =1 ZAL /WYL (VO)
Wejscie binarne 2 6 P0702 =12 | Zmiana kierunku obrotow (¥7¥)
Wejscie binarne 3 7 P0O703 =9 Kwitowanie btedu (Ack)
Wejscie binarne 8 - Zasilanie wejs¢ binarnych
o 3/4 P1000 =2 Warto$¢ zadana czestotliwo$ci
Wejscie analogowe — —
1/2 - Zasilanie wejscia analogowego
Wyjscie binarne 10/11 P0731 =52.3 | Sygnalizacja btedu
Wyjscie analogowe 12/13 PO771 =21 Czestotliwos¢ wyjsciowa

Przetacznik DIP 50/60 Hz

Przeksztattniki sg fabrycznie
ustawione dla silnikéw

o czestotliwosci znamionowej 50 Hz.

Przeksztaltniki te mozna jednak
tatwo dopasowac¢ dla silnikoéw o

czestotliwosci znamionowej 60 Hz,

poprzez przetacznik DIP

umieszczony na frontowe;j stronie.

>

Kompaktowa Instrukcja Obstugi

Pozycja OFF:
ustawienia europejskie
(50 Hz, kw itd.)

Pozycja ON:

I--—- e )

.1'2. 'TB" 1% 15 L Przelacznik 50/60 Hz dla
el ustawienia czestotliwosci
‘DEOOR T

e (R e e

ustawienia pétnocno-amerykanskie (60 Hz, hp itd.)
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4 Komunikacja

4

4.1

Komunikacja

Komunikacja z komputerem PC
MICROMASTER 420 < STARTER

Do komunikacji pomiedzy programem STARTER i przeksztattnikiem
MICROMASTER 420 potrzebne sg dodatkowo nastepujace komponenty opcjonalne:

» Zestaw potaczeniowy PC — przeksztaitnik (symbol zam.: 6SE6400-1PC00-0AAQ)
» Panel BOP, jesli w przeksztattniku bedg zmieniane standardowe ustawienia dla

4.2

komunikacji USS (patrz rozdz. 6.2.1 "Port szeregowy (USS)").

Zestaw potaczeniowy PC-przeksztattnik

MICROMASTER 420

RS232

Ustawienia parametréw komunikacji USS
patrz rozdz. 6.2.1 "Port szeregowy (USS)"

STARTER

Wejs¢ do menu Options --> Set PG/PC
interface --> wtedy wybrac¢

"PC COM-Port (USS)" --> nastepnie
Properties --> Interface "COM1"

i wybraé zadang szybkos$¢ transmis;ji.

WSKAZOWKI:

1. Ustawienia parametrow komunikacji USS
w przeksztattniku MICROMASTER 420
muszg by¢ zgodne z ustawieniami
w programie STARTER!

Programy narzedziowe STARTER i DriveMonitor sg dostepne w internecie

pod adresem: www.siemens.pl/napedy .

Komunikacja z zaawansowanym panelem obstugi AOP

» Do komunikacji pomiedzy panelem AOP i przeksztattnikiem MM420
wykorzystywany jest réwniez protokét USS.

» W przeciwienstwie do panela BOP nalezy ustawi¢ odpowiednie parametry

komunikacji zaréwno w przeksztattniku MM420, jak rowniez w panelu AOP, o ile
nie zostanie przeprowadzona automatyczna identyfikacja ztgcza (patrz Tabela).

» Panel AOP moze byc¢ podigczony do portdw komunikacyjnych rowniez przy uzyciu

Kompaktowa Instrukcja Obstugi

komponentéw opcjonalnych (patrz Tabela).

AOP na ztagczu BOP

AOP na ztagczu COM

Parametry MM420:

- podtaczenie posrednie

zestaw do montazu
BOP/AOP na drzwiach szafy
(6ES6400-0PM00-0AA0)

- Szybkos¢ transmisji P2010[1] P2010[0]
- Adres magistrali - P2011
Parametry AOP:

- Szybkos¢ transmisji P8553 P8553
- Adres magistrali - P8552
Opcje:

- podtagczenie bezposrednie | opcje nie sg potrzebne niemozliwe

zestaw do montazu AOP
na drzwiach szafy
(6SE6400-0MDO00-0AAQ)

MICROMASTER 420
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4 Komunikacja
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Panel AOP jako jednostka sterujaca

Parametry / Przyciski AOP na ztaczu BOP AOP na ztagczu COM
Sygnaly sterujace
yong & PO700 4 5
0.0
Sterowanie P1000 1
predkosci silnika P1035 2032.13 (2032.D) 2036.13 (2036.D)
(MOP) P1036 2032.14 (2032.E) 2036.14 (2036.E)
PARAMS All Fn
® :
Access Params. A
P Operate Drive v
STOPPED kD
° 0000  F=000Hz M
1=0.0A RPM =0 A
M=0% V=0.0v v
° Zwigkszanie predkosci silnika (MOP Wyzej)
° Zmniejszanie predkosci silnika (MOP Nizej)
Kwitowanie btedu
@ P2104 2032.7 2036.7

* Kwitowanie btedu przez panel AOP moze by¢ wykonane niezaleznie od ustawien P0700 lub P1000.

4.3 Komunikacja w sieci PROFIBUS

Do komunikacji przeksztattnikow MICROMASTER 420 w sieci
PROFIBUS stuzy opcjonalny modut komunikacyjny PROFIBUS
0 symbolu zamoéwieniowym 6SE6400-1PB00-0AAQ.

Modut komunikacyjny PROFIBUS stuzy do potgczenia
przeksztattnikow MICROMASTER 420 z nadrzednym system
sterowania (np. ze sterownikiem PLC).

Dla informacji o aktualnym stanie modutu komunikacji stuzy jedna
trojkolorowa dioda LED (zielony, pomaranczowy, czerwony).

Modut PROFIBUS normalnie jest zasilany z zasilacza
wewnetrznego przeksztattnika, a w razie potrzeby moze by¢
zasilony napieciem pomocniczym 24 V DC z zewnatrz (zaciski 1, 2).

Podiaczenie do magistrali PROFIBUS odbywa sie przez wtyczke
9-pinowg Sub-D. Zitgcze to jest izolowane i odporne na zwarcia.

Modut PROFIBUS moze pracowac z predkosciami transmisiji
od 9,6 kbps do 12 Mbps.

Uruchomienie modutu komunikacji PROFIBUS:

Wytaczy¢ zasilanie przeksztattnika i zamontowa¢ modut komunikaciji
(patrz ilustracja obok). Nalezy przestrzegac¢ rowniez informagiji
podanych w instrukcji obstugi modutu PROFIBUS.

Wymaganiem minimalnym do uruchomienia komunikacji jest
ustawienie indywidualnego adresu PROFIBUS. Mozna to wykonac¢
na dwa sposoby: sprzetowo (przez odpowiednie ustawienie
przetacznikéow DIP na module komunikacji) lub programowo (przez
parametr P0918).

Aby sterowaé praca napedu przez PROFIBUS nalezy ustawi¢:

P0700 = 6 — sygnaly sterujace (np. ZAL/WYL)
P1000 = 6 — sterowanie predkosci silnika

Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi modutu PROFIBUS.

MICROMASTER

Montaz modutu

10 Kompaktowa Instrukcja Obstugi MICROMASTER 420
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5 Panel obstugi BOP / AOP (opcja)

5

5

A

Panel obstugi BOP / AOP (opcja)

Przyciski i ich funkcje

150.00

Przycisk /
panel

Funkcja

Dziatanie

gee

P

Hi

(1)

0000

Wyswietlacz

Na wyswietlaczu widoczne sg aktualne ustawienia przeksztaitnika.

START
silnika

Nacisniecie przycisku powoduje uruchomienie silnika.

Przycisk ten jest fabrycznie nieaktywny. Aktywacja przycisku:

BOP: P0700 =1 lub P0719 =10 ... 16

AOP: P0700 =4 lub P0719 =40 ... 46
P0700 = 5 lub P0719 = 50 ... 56

na zligczu BOP
na ztaczu COM

STOP
silnika

WYL1 Nacisniecie przycisku powoduje zatrzymanie silnika w wybranym
czasie rampy hamowania. Przycisk ten jest fabrycznie nieaktywny.
Aktywacja przycisku: patrz przycisk "START

silnika".

Dwukrotne nacisniecie (lub jednokrotne dtuzsze nacisniecie)
przycisku powoduje swobodny wybieg silnika az do zatrzymania.

BOP: Funkcja ta jest zawsze aktywna
(niezaleznie od P0700 lub P0719).

WYL2

Zmiana
kierunku

Nacisniecie przycisku powoduje odwrécenie kierunku obrotéw silnika.
Kierunek przeciwny bedzie wskazywany przez znak (-) lub przez migajaca
kropke dziesietng. Przycisk ten jest fabrycznie nieaktywny.

Aktywacja przycisku: patrz przycisk "START

silnika".

Petzanie
silnika

Nacisnigcie tego przycisku w stanie ,Gotowosc do zatgczenia” powoduje
uruchomienie i prace silnika z ustawiong wczesniej czestotliwoéciag petzania.
Po zwolnieniu przycisku silnik zatrzymuje sie. Naciskanie tego przycisku przy
wirujgcym silniku nie ma zadnego dziatania.

Funkcje

Przycisk ten moze by¢ uzywany do przedstawiania dodatkowych informagiji.
Nacisniecie tego przycisku przez 2 s podczas pracy, niezaleznie od
aktualnego parametru, wyswietli nastepujace informacje:

Napiecie obwodu posredniego (oznaczone przez d — jednostka [V]).
Prad wyjsciowy (A)

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

Napiecie wyjsciowe (oznaczone przez o — jednostka V).

Warto$¢ ustawiona w PO005

(jesli PO005 skonfigurowano dla wyswietlania jednej z powyzszych
wartosci (1 do 4), to wartos¢ ta nie pojawi sie jako kolejna.

Dalsze naciskanie powoduje kolejne przechodzenie przez powyzsze
wielkosci.

Funkcja skoku

Poprzez krotkie nacisniecie przycisku Fn mozna natychmiast przeskoczy¢ z
kazdego parametru (rxxxx lub Pxxxx) do r0000. Mozna wtedy w razie
potrzeby zmieni¢ inny parametr. Po powrocie do r0000 nacisniecie przycisku
Fn powoduje powrét do punktu wyjsciowego.

Kwitowanie btedu

W przypadku wystepowania komunikatéow btedéw i alarméw mozna je
kwitowaé przez nacisniecie przycisku Fn.

arwN =

Dostep do
parametrow

Nacisniecie tego przycisku umozliwia dostep do parametréw.

Zwiekszanie
wartosci

Naciskanie tego przycisku zwieksza wyswietlang wartos¢.

Zmniejszanie
wartosci

Naciskanie tego przycisku zmniejsza wyswietlang wartosé.

Menu AOP

Jednoczesne nacisniecie tych przyciskow wywotuje menu panela AOP
(dostepne tylko dla panela AOP).

Kompaktowa Instrukcja Obstugi
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5 Panel obstugi BOP / AOP (opcja) Wydanie 04/04

5.2 Zmiana wartosci parametrow

Ponizej w poszczegolnych krokach przedstawiono sposéb zmiany wartosci parametrow
na przyktadzie parametru PO003 — ,Pozim dostepu do parametréow®.

Krok Wynik na wyswietlaczu
1 Nacisna¢ ° , aby uzyskac dostep do parametréow -0000

2 | Naciskac @, a2 do wyswietlenia P0003 POGC3

3 Nacisna¢ ° , aby przej$¢ do poziomu wartosci parametru I

4 | Naciska¢ ° lub ° aby uzyska¢ zadang wartos¢ (w tym przyktadzie: 3) 3

3 Nacisna¢ ° , aby potwierdzi¢ i zapamieta¢ wartos¢ POGC3

6 Teraz ustawiony jest poziom dostepu 3 (zaawansowany) i mozna wybierac

na panelu wszystkie parametry z pozioméw dostepu od 1 do 3.

Warto$ci parametréw mogg by¢ zmieniane rowniez przy uzyciu programow narzedziowych
STARTER lub DriveMonitor — patrz rozdz. 4.1 ,Komunikacja z komputerem PC”.

12 Kompaktowa Instrukcja Obstugi MICROMASTER 420 www.siemens.pl/napedy
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6 Uruchamianie

6 Uruchamianie

6.1 Szybkie uruchamianie

Procedura szybkiego uruchamiania ma na celu dopasowanie ustawien przeksztattnika
do danych znamionowych silnika. Podczas szybkiego uruchamiania ustawiane sg
réwniez wazne parametry technologiczne takie, jak np. czasy przyspieszania i
hamowania, czestotliwos¢ maksymalna itp. Przeprowadzanie szybkiego uruchamiana
nie jest konieczne w przypadku, gdy dane na tabliczce znamionowej uzytego silnika
sg zgodne z ustawieniami fabrycznymi w przeksztaitniku.

Parametry oznaczone przez * oferujg wiecej mozliwosci ustawien niz tu podano.
Dalsze ustawienia mozna znalez¢ w Liscie Parametrow.

START

I

v

<_P0100 =... >

P0100 =1, 2

P0100 =0

v v

P0304 =...| [P0304 =..

[P0305 =...| |[P0305 =...|
v

[P0307 =...| |[P0307 =...|

|

50306

=

Ustawienie
fabryczne

Poziom dostepu * 1]

1 Standardowy (proste zastosowania)
2 Rozszerzony (standardowe zastosowania)
3 Ekspert (zaawansowane zastosowania)

Filtr parametréw uruchamiania * 0
0 Gotowosc
1 Szybkie uruchamianie
30 Przywracanie ustawien fabrycznych

WSKAZOWKA:
Zmiana parametréw silnika mozliwa jest tylko przy ustawieniu P0O010 = 1.
Europa / Ameryka Péinocna 0

(informacja o czestotliwosci znamionowej silnika)
0 Europa [kW], czestotliwo$¢ stand. 50 Hz
1 Ameryka Pn. [hp], czestotliwos¢ stand. 60 Hz
2 Ameryka Pn. [kW], czestotliwo$¢ stand. 60 Hz

WSKAZOWKA:
Przy P0100 = 0 lub 1 ustawienie przetagcznika DIP
50/60 Hz okresla wartos¢ P0100.

Przefacznik 50/60 Hz dla
ustawienia czestotliwosci
TICH ‘

Napiecie znamionowe silnika [ _SPec.
Wprowadz z tabliczki znam. w [V]. \-
WSKAZOWKA:

Wartos¢ napiecia musi odpowiadaé

uktadowi potgczen uzwojen stojana P(a10 1P0304

(A1A).

Prad znamionowy silnika Spec: ?QE%E:JS EEM%@EL%Z;;TE?%%?? @9&)
Wprowadz z tabliczki znam. w [A] 0 Aoy o ’ ‘?F’;'jivcéé’,fﬁ

Moc znamionowa silnika [ spec. | | v20" vasovs
Woprowadz z tabliczki znam. w [kKW/hp]. e GE‘ it

Jesli PO100 = 0 lub 2 moc podaje sie w 0307 P030‘5

[kW] przy PO100 = 1 [hp]. P0308 P0311

Znamionowy wspétczynnik mocy | spec. |

Wprowadz cos ¢ z tabliczki znam.
Przy ustawieniu 0 warto$c¢ jest obliczana automatycznie.
Przy P0100 = 1,2: parametr P0O308 nie ma znaczenia (nie trzeba go ustawiac)

Sprawnos¢ znamionowa silnika Spec.
Wprowadz z tabliczki znam. w [%]

Przy ustawieniu 0 warto$c¢ jest obliczana automatycznie.

Przy P0100 = 0: parametr PO309 nie ma znaczenia (nie trzeba go ustawiac)
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14

P03

—
«—| o
I

P0311 =...

P0335 =...

A

P064

H

H

PO700

A

P1000

|

=
-—
o
®
O |«
Ll

<

w
()}

H

P13

<

Czestotliwo$é znamionowa silnika 50,00 Hz
Wprowadz z tabliczki znam. w [Hz]
llo$¢ par biegunéw jest obliczana automatycznie.

Ul

Predkos$¢ znamionowa silnika Spec-
Whprowadz z tabliczki znam. w [obr./min.]

Przy ustawieniu 0 warto$c¢ jest obliczana wewnetrznie.

WSKAZOWKA:

Wprowadzenie tej wartosci jest koniecznie wymagane przy kompensacji poslizgu.

Chlodzenie silnika
Wybierz rodzaj chfodzenia silnika
0 Chtodzenie wtasne przez wentylator osadzony na wale silnika
1 Chiodzenie obce przez zewnetrznie napedzany wentylator (went. obcy

ior

Wspétczynnik przeciazalnosci silnika 150 %
Wprowadz odpowiednig warto$¢ w [%] pradu znam. silnika (P0305)

Okresla warto$¢ graniczng maksymalnego pradu wyjsciowego w [%] pradu
znamionowego silnika (P0305).

:

Zrédto sygnatéw sterujacych

(patrz rozdz. 6.2.2 "Wybor zrodta sygnatdw sterujgcych”)
0 Kasowanie funkcji wejs¢/wyjsé binarnych do ustawien fabrycznych
1 Panel obstugi BOP (np. przyciski @ / @ )
2 Listwa zaciskowa
4 USS na ztaczu BOP, w tym takze panel obstugi AOP (np. przyciski @ / @) )
5 USS na ztagczu COM
6 Modut komunikacji CB na ztgczu COM (np. PROFIBUS)

-

Zrédto zadawania czestotliwosci (predkosci silnika)

(patrz rozdz. 6.2.5 "Wybor zrédta zadawania czestotliwosci")
1 Potencjometr silnikowy MOP (np. przyciski @ / € )

Wejscie analogowe

State czestotliwosci zadane (SCZ)

USS na ztgczu BOP

USS na ztgczu COM

Modut komunikacji CB na ztgczu COM (np. PROFIBUS)

Ok WN

:

Czestotliwo$é minimalna 0,00 Hz
Wprowadz najnizszg czestotliwos¢ w [Hz], z jakg powinien pracowac silnik
niezaleznie od warto$ci zadanej czestotliwosci.

Wartos¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotow.

:

Czestotliwo$é maksymalna 50,00 Hz
Wprowadz najwyzsza czestotliwosé w [Hz], z jakg moze pracowac silnik niezaleznie
od warto$ci zadanej czestotliwosci.

Wartos¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotow.

:

Czas przyspieszania 10,00 s
Wprowadz czas w [s], w ktérym silnik powinien przyspieszy¢ od stanu zatrzymania,
az do czestotliwosci maksymalnej (P1082).

:

Czas hamowania 10,00 s

Wprowadz czas w [s], w ktérym silnik powinien zahamowacé od czestotliwosci
maksymalnej (P1082), az do stanu zatrzymania.

:

Czas szybkiego hamowania (WYL3) 5,00s
Wprowadz czas w [s], w ktérym silnik powinien zahamowacé od czestotliwosci
maksymalnej (P1082), az do stanu zatrzymania po rozkazie WYL3 (szybkie
zatrzymanie).

:

Rodzaj sterowania

Wybierz rodzaj sterowania odpowiedni dla danej aplikac;ji.
0 Sterowanie U/f z charakterystyka liniowg
1 Sterowanie U/f z regulacjg pradu strumienia (FCC — Flux Current Control)
2 Sterowanie U/f z charakterystykg kwadratowg
3 Sterowanie U/f z charakterystykg programowalng

Kompaktowa Instrukcja Obstugi MICROMASTER 420 www.siemens.pl/napedy
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6 Uruchamianie

P3900 =1

v
KONIEC

Koniec szybkiego uruchamiania 0

Wybierz wartos¢ 1,2 lub 3 dla wykonania obliczerr danych silnika.
brak szybkiego uruchamiania (brak obliczen danych silnika)
1 Obliczenie danych silnika i przywrécenie do ustawien fabrycznych wszystkich
pozostatych parametréw nie nalezacych do szybkiego uruchamiania.
2 Obliczenie danych silnika i przywrdcenie do ustawien fabrycznych funkcji
wejsé/wyjsc binarnych.
3 Tylko obliczenia silnika. Pozostate parametry nie sg kasowane.
WSKAZOWKA:
Przy P3900 = 1,2,3 — wewnetrznie ustawiane jest P0340 = 1 i obliczane sg odpowiednie
dane (patrz P0340 w Liscie Parametrow).

Po zakonczeniu obliczen parametry P0010 i P3900 sg automatycznie
przestawiane na 0, aby umozliwi¢ prace napedu.

Szybkie uruchamianie jest zakonczone.

Jesli Panstwa aplikacja wymaga dodatkowo parametryzacji innych funkcji,
nalezy wtedy przejs$¢ do kolejnego rozdziatu "Uruchamianie szczegotowe".
Jest to zalecane przy dynamicznych napedach.

6.2 Uruchamianie szczegétowe

Uruchamianie szczegdtowe stuzy do dopasowania (optymalizacji) uktadu
przeksztattnik-silnik do wymagan danej aplikacji. Przeksztattnik oferuje wiele réznych
funkgji, z ktorych zwykle nie wszystkie sg wymagane dla danej aplikacji. Funkcje te
mozna wiec poming¢ przy uruchamianiu szczegétowym.

Ponizej opisano czes¢ sposrod dostepnych funkcji przeksztattnika MICROMASTER
420, natomiast dalsze funkcje mozna znalez¢ w Instrukcji Obstugi i w Liscie
Parametrow.

Uzywane ponizej parametry oferujg wiecej mozliwosci ustawien niz tu podano.
Dalsze ustawienia mozna znalez¢ w Liscie Parametrow.

Ustawienie
l fabryczne
P0003 = 3| |Wybierz 3 poziom dostepu (ekspert) \L
1 Standardowy
2 Rozszerzony
3 Ekspert
6.2.1 Port szeregowy (USS)
P2010 =...| |Szybkos¢ transmisji USS 6 | Mozliwe
Ustawia szybkos$¢ transmisji dla przesytania danych USS. ustawienia:
v 3 1200 bps
P2011=...| |AdresUSS L0 4 2400 bps
Ustawia adres sieciowy USS przeksztattnika. 5 4800 bps
P2012 =. | |llo$é stéw PZD w telegramie USS 2 |6 9600 bps
Definiuje ilo$¢ stow 16-bitowych w czesci PZD (dane procesowe) 719200 bps
telegramu. 8 38400 bps
v 9 57600 bps
P2013 = | |llo$é stéw PKW w telegramie USS 127
Definiuje ilo$¢ stow 16-bitowych w czesci PKW (parametry) telegramu.

Wskazéwka:

Parametry od P2010 do P2013 posiadajg 2 indeksy:
Indeks 0 — port szeregowy USS na ztgczu COM - RS-485
Indeks 1 — port szeregowy USS na ztgczu BOP - RS-232

Kompaktowa Instrukcja Obstugi MICROMASTER 420 www.siemens.pl/napedy 15
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6.2.2

6.2.3

16

Kompaktowa Instrukcja Obstugi

Wybér zrédta sygnatéw sterujacych

Zrédto sygnatéw sterujacych \#
Wybierz odpowiednie zrodto rozkazow.
0 Kasowanie wejsé/wyjs¢ binarnych do
ustawien fabrycznych
1 Panel obstugi BOP (np. @ / @ )
2 Listwa zaciskowa
4 USS na ztgczu BOP w tym takze panel
obstugi AOP (np. przyciski @ / @ )
5 USS na ztagczu COM

6 Modut komunikacji CB na ztgczu COM
(np. PROFIBUS)

BOP

Zaciski

————y
*
H

i Po700=2

USS na
ztaczu BOP

USS na I 1

Kanat Regulacja
wart. zad. silnika

PSterowanie sekwencyjne

B np.
PROFIBUS

9||8
[
(@]
a1l
Z

Wejscia binarne (DIN)

Funkcja wejscia binarnego 1 \;
Zacisk 5

1 ZAL /WYL (START / STOP)

Funkcja wejscia binarnego 2 \L
Zacisk 6

12 Zmiana kierunku obrotow

Funkcja wejscia binarnego 3 \L
Zacisk 7

9 Kwitowanie btedu

Funkcja wejscia binarnego 4 \L
Zacisk 3

0 Wejscie binarne zablokowane

Czas filtrowania sygnatu 3
Odfiltrowuje impulsy zaktdcajace sygnatéw
wejs¢ binarnych.

0 Filtrowanie wylgczone

1 Czas nieczutosci 2,5 ms

2 Czas nieczutosci 8,2 ms

3 Czas nieczutosci 12,3 ms

Mozliwe ustawienia:

0 Wejscie binarne zablokowane

1 ZAL /WYL

2 ZAt + zmiana kier. obrotow / WYt
3  WYL2 — wybieg silnika

4  WYL3 - szybkie zatrzymanie

9 Kwitowanie btedu

10 JOG w prawo

11 JOG w lewo

12 Zmiana kierunku obrotéw

13 Potencjometr silnikowy (MOP) WYZEJ
14  Potencjometr silnikowy (MOP) NIZEJ
15 Stala czest. zadana (wybor bezposr.)
16 Stala czest. zad. (wybdr bezposr + ZAt)
17 Stala czest. zad. (kodowanie BCD + ZAt)
21 Sterowanie lokalne / zdalne

25 Zwolnienie hamowania pradem statym
29 Btad zewnetrzny

33 Blokada dodatkowej wartosci zadanej
99 Zwolnienie dla parametryzacji BICO

Kanat wejscia binarnego |

preeeee- ©Z.8 P24 _ . Funkcja wej. DIN 1
i . Czas nieczuto$ci: DIN 0..99
i 0..3
; P0701.C (1
i ? Z.9 0V P0724 (3) T( )
Lo ! 0
H . kg
I x>y » [ > 1S
I in [ | & ;|8
! ol 5
[ o=
| OV 27
|
[0722 >
(0722 )

CO/BO: Stan wej.binarnych

MICROMASTER 420
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6.2.4
6.2.5

Kompaktowa Instrukcja Obstugi

Wyijscie binarne (DOUT)

BIl: Funkcja wyjscia binarnego 1 | 523 |
Ustala funkcje dla wyjscia binarnego 1.

Inwersja wyjscia binarnego
Umozliwia inwersje stanu sygnatow
wystawianych na wyjsciu binarnym.

[ o |

Najczestsze ustawienia:

52.0 Gotowos¢ do zat.
52.1 Gotowos$¢ do pracy
52.2 Praca

52.3 Aktywny btad

52.4 Aktywny WYt2
52.5 Aktywny WYt3
52.6 Blokada zataczenia
52.7 Aktywny alarm

0
0
0
0
1
1
0
0

zamkniety
zamkniety
zamkniety
zamkniety
zamkniety
zamkniety
zamkniety
zamkniety

Inwersja wyj. binarnego

Kanat wyjs$cia binarnego

Bl: Funkcja wyj.bin.1

) ooy |
- 1

0,0000 ... 1
P0748 (0)

o

CO/BO: Stan wyj.binarnego

[
COMy 7 10
o
|N—<?z.11

Wybér zrédta zadawania czestotliwosci

Zrédto zadawania czestotliwosci (predkosci silnika) 2
0 Brak gtéwnej wartosci zadanej
1 Potencjometr silnikowy MOP (np. przyciski @ / € )
2 Wejscie analogowe
3 State czestotliwosci zadane (SCZ)
4 USS na zlgczu BOP
5 USS na ztagczu COM
6 Modut komunikacji CB na ztgczu COM (np. PROFIBUS)
MOP
Sterowanie sekwencyjne
Wejscie - Y Y
analogowe H
. A A
i P1000=12 [ Dodatkowa
scz é wartzadana | 7|
H Kanat :
USS na H o Regulacja
ZlacauBOP| | "Z":gt:rfg silnika
USS na { P1000=12 Jf Gtéwna | |
zlaczu COM wart. zadana
CB np.
PROFIBUS

MICROMASTER 420
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6.2.6

PO757 =...

6.2.7

PO777 =...

PO778 =...

PO779 =...

P0780 =...

PO781 =...

—

8

Kompaktowa Instrukcja Obstugi

Wejscie analogowe (ADC)

Wartos¢ x1 skalowania ADC | 0V |
Okresla warto$¢ sygnatu analogowego

w punkcie x1. %

Skalowanie wejscia analogowego

r0722
r0722.3

A
Wartosé y1 skalowaniaADC| 0% | 100%ft — — — — ——
Okresla warto$¢ czestotliwosci max
wyjsciowej w punkcie x1 w [%] P2000
(czestotliwos¢ odniesienia). ‘
— - P0760 %
Wartosé x2 skalowania ADC | 10V | "y2 ‘
Okresla warto$¢ sygnatu analogowego
w punkcie x2. ‘
Wartosé y2 skalowania ADC | 100 % | P0758 I > >
. .z . o y1 <—'i 10V X100% \
Okresla warto$¢ czestotliwosci I "P0O757 P0759
wyjsciowej w punkcie x2 w [%] P2000 porei. X1 x2
(czestotliwos¢ odniesienia).
P0757 = P0761
Szerokos¢ strefy martwej [ ov | minde”
Okresla szerokos¢ strefy martwej
wejscia analogowego.
Kanat wejscia analogowego ~ oo
15615 analogowed cEge 0754
P0753 ooo0 o P0761
I l L L l I P1000 = 2
; Strefa s
Skalowanie Wartos¢
& wej. anal. _’vrcg;‘gﬁ zadana
!
I
0752 P0704 = x
NENAY
0 f I Funkcja
3.9V

Wyjscie analogowe (DAC)

Cl: Wybér sygnatu dla wyjscia analogowego \L
Ustala sygnat, ktory bedzie wystawiany na wyjscie analogowe (np. r0021 - czestotliwos$¢ wyj.)
Czas filtrowania dla wyjscia analogowego | 2ms |
Parametr ten podaje czas filtrowania w [ms] dla filtra PT1 sygnatu wyjscia analogowego.
Wartos¢ x1 skalowania DAC | 0% | mA |
Warto$¢é y1 skalowania DAC [ OmA | 20
P0780
Wartos$é x2 skalowania DAC | 100 % Y,
P0781
Wartosé y2 skalowania DAC | 20mA | PO7{8
Szerokos¢ strefy martwej !
Okresla szerokos¢ strefy martwej PO777 PO779 100% %
wyjécia analogowego w [mA]. X X
N~ oo o O
o RRER r0774
Kanat wyjscia analogowego S oo o
Y] gowes po773 & 004 pg781 [
iyl |
. ’ Strefa —0
Funkcja Skalowanie D ;
XXX t > wyj. anal. —’wﬁrtgr‘]“_ A 5
= XXX '
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6.2.8

P1031 =...

v

[P1032=...

P1040 =...

6.2.9

Potencjometr silnikowy (MOP)

Pamig¢ wartosci zadanej MOP o |
Zapamietuje ostatnig warto$¢ zadang potencjometru silnikowego, ktéra byta aktywna przed
rozkazem STOP lub przed wytgczeniem.

0 Wartos¢ zadana MOP nie jest zapamigtywana

1 Warto$¢ zadana MOP jest zapamietywana w parametrze P1040

Blokada zmiany kierunku obrotéw MOP 1
0 Zmiana kierunku obrotéw dopuszczalna
1 Zmiana kierunku obrotéw zablokowana

Poczatkowa wartosé zadana potencjometru silnikowego 5,00 Hz |

Okresla poczatkowa warto$¢ zadang dla potencjometru silnikowego.

Czasy ramp przyspieszania i hamowania dla MOP okreslajg parametry P1120i P1121.

Mozliwe ustawienia parametréow dla wyboru MOP:

Wyboér MOP wyzej MOP nizej
Wejscia P0719 = 0, P0700 = 2, P1000 = 1 P0702 = 13 P0703 = 14
binarne lub DIN2 DIN3
DIN P0719 = 1, PO700 = 2 ( ) ( )
Panel P0719 =0, P0700 =1,P1000 =1 . L . .
BOP lub Przycisk - Wyzej Przycisk -Nizej

P0719 = 11

USS na P0719 = 0, POTL?S =4,P1000 =1 | gjowo sterow. USS | Stowo sterow. USS
ztaczu BOP P0719 = 41 r2032 Bit13 r2032 Bit14
USS na PO719 =0, POTL?S =5,P1000 =1 | 54owo sterow. USS | Stowo sterow. USS
ztaczu COM P0719 = 51 r2036 Bit13 r2036 Bit14
PROFI- P0719 =0, POTL?S =6,P1000 =1 Stowo sterow. CB Stowo sterow. CB
BUS (CB) PO719 = 61 r2090 Bit13 r2090 Bit14

State czestotliwosci (SCZ)

Zrédto zadawania czestotliwosci (predkosci silnika) \#

Wybierz: 3 dla pracy ze statymi predkosciami silnika

Stata czestotliwosc 1 0.00Hz | Fynkcje wejsé binarnych (P0701 do P0703) do wyboru

Wpisz wartos¢ zadang w [Hz] dla | statych czestotliwos$ci mozna ustawié na trzy rézne

statej czestotliwosci 1 (SCZ1). sposoby:

Stata czestotliwosé 2 [5,00Hz | 15 = Wybér bezposredni

Wopisz wart. zad. w [Hz] dla SCZ 2 W tym trybie pracy odpowiednie wejscie binarne

Stata czestotliwosé 3 10,00 Hz wyt?lrer.a przyplsanq do nl.ego statg czest. n.p.: N

Wpisz wart. zad. w [Hz] dla SCZ 3 Wejscie binarne 3 = wybiera statg czestotliwosc 3.
.. Jednoczesny wybdr kilku statych czestotliwo$ci

Stata czestotliwosé 4 116.00 Hzl powoduje sumowanie ich warto$ci. Dodatkowo

Whpisz wart. zad. w [Hz] dla SCZ 4 wymagane jest podanie rozkazu ZAt..

Stata czestotliwosé 5 20,00 Hz} 16 = Wybor bezposredni + rozkaz ZAL

Whpisz wart. zad. w [Hz] dla SCZ 5 W tym trybie pracy state czestotliwosci wybiera

Stata czestotliwosé 6 25,00 Hz sie jak przy ustawieniu 15, jednak sg one

Whisz wart. zad. w [Hz] dla SCZ 6 polaczone z rozkazem ZAt.

[30,00 HZ 17 = Wyboér kodowany binarnie + rozkaz ZAt.

Przy uzyciu tej metody mozna zaprogramowac
do 7 statych czestotliwosci.

Stata czestotliwosc 7
Whisz wart. zad. w [Hz] dla SCZ 7

Tryb statej czestotliwosci \; 1 Wyboér bezposredni

—-Bit0 2 Wyb6r bezposredni + rozkaz ZAt

Okresla metodg wyboru dia SCZ. 3 Wybdr kodowany binarnie + rozkaz ZAt.

Tryb stalej czestotliwosci \; WSKAZOWKA:

- Bit1 Przy ustawieniach 2 i 3 wszystkie parametry od P1016
. . 1 do P1018 musza byc ustawione na wybrang wartosc,

T'g'i ;talej czestotliwosci aby przeksztaltnik zaakceptowat rozkaz ZAt.

- Bi

Kompaktowa Instrukcja Obstugi MICROMASTER 420 www.siemens.pl/napedy 19



6 Uruchamianie

Wydanie 04/04

6.2.10

P1058 =...

A 4

6.2.11

P1091 =...

P1091 =...

P1091 =...

P1101 =...
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JOG (petzanie silnika)

Czestotliwo$é JOG - prawo | 5,00 Hz]
Czestotliwos¢ wyjsciowa [Hz] przy prawym
kierunku obrotéw dla pracy w trybie JOG.

Czestotliwo$é JOG - lewo 5,00 Hz |
Czestotliwos¢ wyjsciowa [Hz] przy lewym
kierunku obrotéw dla pracy w trybie JOG.

10,00 s

Czas przyspieszania JOG

Czas przyspieszania w [s] od 0 do
czestotliwosci maks. (P1082).
Przyspieszanie/hamowanie dla JOG jest
ograniczane przez P1058 lub P1059.

Czas hamowania JOG 10,00 s

Czas hamowania w [s] od czestotliwosci
maks. (P1082) do 0.

\/

<— P1060 —»

Zadajnik rozruchu (ZR)

Czestotliwo$é pomijana 1 [Hz] 0,00 Hz]|
Pozwala unikna¢ efektéw rezonansu
mechanicznego i ttumi czestotliwosci w
zakresie = P1101 (szer. pasma cz. pom.).

0,00 Hz
0,00 Hz
0,00 Hz

Szeroko$é pasma cz. pomijanej| 2,00 Hz
Szeroko$¢ pasma pomijanego w [Hz]

Czestotliwo$¢ pomijana 2

Czestotliwo$¢ pomijana 3

Czestotliwo$¢ pomijana 4

<
7/
7/ A

/.
V,l
»n

1 P1101

—» & Szerokos¢ pasma
. czest. pomijanej
t >

Y

wej

P1091
Czestotliwos¢ pomijana 1

Czas przyspieszania 10,00 |
Czas w [s], w ktérym silnik powinien
przyspieszy¢ od stanu zatrzymania, az do
czestotliwosci maksymalnej (P1082).

Czas hamowania 10,005 |
Czas w [s], w ktorym silnik powinien
zahamowac od czestotliwosci
maksymalnej (P1082), az do stanu
zatrzymania.

P1082

(fm ax)

o

— P11

- {

- P1121

20 —»

Czas zaokraglania [ 0,00s |
poczatkowego rampy przyspieszania [s]

Czas zaokraglania | 0005 |
koncowego rampy przyspieszania [s]

Czas zaokraglania | 0,005 |
poczatkowego rampy hamowania [s]

Czas zaokraglania | 0005 |
koncowego rampy hamowania [s]

:

Typ zaokraglania
0 Ciagte zaokraglanie
1 Nieciggte zaokraglanie

Czasy zaokraglania sg zalecane dla zapobiegania
gwattownym reakcjom i w ten sposéb unikania
szkodliwych oddziatywan na mechanike.

Czasy przyspieszania i hamowania wydtuzajg sie
0 czas zaokraglania.

Czas szybkiego zatrzymywania WYL3

maksymalnej az do zatrzymania.

5,00s

Definiuje czas rampy szybkiego zatrzymywania dla rozkazu WYL3 od czestotliwosci

MICROMASTER 420
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6.2.12

P1080 =...

f

A4

P1082 =..
P2000 =...

6.2.13

P1300 =...

Czestotliwosci odniesienia i graniczne

Czestotliwo$é minimalna 0,00 Hz
Ustawia najnizszg czestotliwos¢ w [Hz], z jakg powinien pracowac silnik niezaleznie od
wartosci zadanej czestotliwo$ci. Wartos¢ ta obowigzuje dla obu kierunkdw obrotow.

Czestotliwo$é maksymalna 50,00 Hz|
WprowadzZ najwyzsza czestotliwosé w [Hz], z jakg moze pracowac silnik niezaleznie od
wartosci zadanej czestotliwo$ci. Wartos¢ ta obowigzuje dla obu kierunkéw obrotow.

Czestotliwos$é odniesienia 50,00 Hz
Czestotliwos¢ odniesienia w [Hz] odpowiada wartosci 100%.

Ustawienie fabryczne wynosi 50 Hz i mozna zmienia¢ jego wartos¢ , gdy np. wymagana jest
maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa przeksztattnika wyzsza niz 50 Hz.

WSKAZOWKA:

Czestotliwos¢ odniesienia oddziatywuje na czestotliwo$¢ zadang, poniewaz zaréwno
analogowe wartosci zadane (100 % = P2000), jak réwniez wartosci zadane czestotliwosci
przez ztgcze USS lub PROFIBUS (4000H £ P2000) odnosza sie do tej wartosci.

Regulacja silnika

Rodzaj sterowania o |

Przy pomocy tego parametru wybierany jest rodzaj sterowania. Przy sterowaniu liniowym U/f
utrzymywany jest stosunek napiecia wyjsciowego i czestotliwosci wyjsciowej przeksztaitnika.
Mozliwe ustawienia:

0 U/f z charakterystyka liniowg

1 U/ z regulacjq pradu strumienia (FCC — ang. Flux Current Control)

2 U/f z charakterystyka kwadratowg

3 U/f z charakterystykg programowalng

Ciagte forsowanie napiecia 50,00 %]
Forsowanie napiecia [%] w odniesieniu do PO305 (prad znamionowy silnika) lub P0350
(rezystancja stojana). P1310 dziata dla wszystkich wariantéw sterowania U/f (patrz P1300).
Stuzy do utrzymania statego strumienia przy niskich czestotliwosciach wyjsciowych,

przy ktérych wystepuje niskie napiecie wyjsciowe (np. dla wyréwnania strat w systemie).

Uk U/f z charakterystyka liniowg,

Napiecie forsowania

Umax 7 Obszar waznosci

Un

(P0304) ZAL

WYL -t

1 ‘

P1310 aktywny
A
1

A

UforsCiage, 100

0 »t
»
»- f
0 fors,koniec fn f max
(P1316) (P0310) (P1082)
Forsowanie napiecia przy przyspieszaniu | 00% |

Forsowanie napiecia dla przyspieszania/hamowania w [%] w odniesieniu do P0O305 (prad
znamionowy silnika) lub PO350 (rezystancja stojana). Aktywowane jest przez zmiane wartosci
zadanej i wylgczane przy osiggnieciu wartosci zadane;j.

P1311 powoduje forsowanie napigcia przy przyspieszaniu/hamowaniu i wytwarza dodatkowy
moment przyspieszajacy/hamujacy. W przeciwienstwie do parametru P1312, ktéry jest
aktywny tylko przy 1-szym procesie przyspieszania po rozkazie ZAt, P1311 dziata przy
kazdym procesie przyspieszania/hamowania.
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P1312 =...

P1 32@

A

P1321 =...

<

P1322 =...

P1323 =...

P1324 =...

P1325 =...

e

<
<

w
w
a
n

P1

A

P1338 =...

<

P0290 =...

1 |

Forsowanie napiecia przy rozruchu [ 00% |
Forsowanie napiecia przy rozruchu (po rozkazie ZAt) przy uzyciu charakterystyki liniowej lub
kwadratowej U/f w [%] w odniesieniu do PO305 (prad znamionowy silnika) lub PO350
(rezystancja stojana).

Forsowanie napiecia pozostaje aktywne, az do:

1) pierwszego osiggniecia wartosci zadanej lub

2) zmniejszenia wartosci zadanej do takiej wartosci, ktéra jest nizsza niz chwilowe wyjscie

zadajnika rozruchu.
0,0 Hz

Programowalna Ua ,
czest..koord’ynaql U/f - 1 y U =fUL M) /
Ustawia wspotrzedne U i f roor;a; /

(P1320/1321 do P1324/1325)
dla zdefiniowania charakterystyki U,
programowalnej U/f. P0304

Programowalne 00V

napiecie koordynacji U/f - 1 P1325
Programowalna [00Hz |  P1323
czest. koordynacji U/f - 2 o131 Lo

Programowalne 00V P1310 ¢ ‘
napiecie koordynacji U/f - 2

Programowalna 0,0 Hz

czest. koordynacji U/f - 3 f0 f1 2 f3 f,
00V 0Hz P1320 P1322 P1324 P0310
Programowalne ’

napiecie koordynacji U/f - 3

»
-

fmax
P1082
P1310[%)] r0395[%]

P1310[V] = 100[%]  100[%]

-P0304[V]

Kompensacja poslizgu [ 0,0% |
Dynamicznie dopasowuje czestotliwos$¢ wyjsciowq przeksztattnika tak, zeby utrzymac statg,
predkosé¢ silnika niezaleznie od obcigzenia silnika.

:

Wzmochnienie ttumienia rezonansu U/f 0,00
Definiuje wzmocnienie regulatora do tlumienia rezonansu przy pracy z charakterystykg U/f.

Ochrona przeksztattnika i silnika

:

Reakcja na przeciazenie przeksztaltnika
Ustala reakcje przeksztattnika na wewnetrzne przegrzanie.

0 Redukcja czestotliwosci wyjsciowej
1  Wytaczenie napedu z komunikatem btedu FO004 / FO005
2 Redukcja czestotliwosci pulsowania i czestotliwo$ci wyj$ciowej

v

P029

<
<

T
=)
@
&
e
n

P061

g
i

;

P0611 =

N

2 Kompaktowa Instrukcja Obstugi

3 Redukcja czestotliwosci pulsowania, potem wytaczenie z komunikatem btedu FO004

Alarm przeciazenia przeksztattnika [ 15°C |
Ustala réznice temperatur w [°C] pomiedzy progiem wytgczeniowym i progiem wytgczeniowym
przegrzania przeksztattnika. Prog wylaczeniowy jest zapisany w przeksztattniku i nie moze
by¢ zmieniany przez uzytkownika.

Sposob chitodzenia silnika
0 Chtodzenie wtasne przez wentylator osadzony na wale silnika
1 Chiodzenie obce przez oddzielnie napgdzany wentylator (wentylator obcy)

[ o |
Reakcja na przegrzanie silnika (12t) 2
Ustala reakcje wywotywang przy osiggnieciu progu alarmowego temperatury silnika
0 Sygnalizacja alarmu

1 Sygnalizacja alarmu i zmniejszanie czestotliwosci wyjsciowej (dla redukcji Imax)
2 Sygnalizacja alarmu i wytaczenie z komunikatem btedu FO011

Stata czasowa I silnika 100 s

Cieplna stata czasowa stuzy do obliczania czasu, w ktérym osiggana jest termiczna granica
obcigzalnosci silnika. Parametr P0611 jest kalkulowany automatycznie przy obliczaniu
parametrow silnika P0340 podczas szybkiego uruchamiania. Po zakonczeniu szybkiego
uruchamiania lub obliczania parametrow silnika mozna tg warto$¢ zastgpi¢ wartoscig podang,
przez producenta silnika.
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P0614 =...

PO64B =..

6.2.15

6.2.15.1

P1200 =...

P1202 =...

P1203 =...

[

6.2.15.2

Prég alarmowy przeciazenia It silnika 100,0 %
Ustala wartos¢ [%], przy ktorej generowany jest alarm A0511 (catka cieplna silnika).

Prog wytaczeniowy
1.1-P0614

P0611 T
Reakcja

( r0027 f T
P0305 0034 | sinka | oo o e
. (i2t) na I2t
P0310 L

P0335 L

P0614
Prog alarmowy

Wspétczynnik przeciazalnosci silnika 150,0 %
Okresla maksymalng warto$¢ pradu wyjsciowego przeksztattnika w [%] pradu znamionowego
silnika (P0305). Prad podawany do silnika jest ograniczony do maksymalnego pradu
przeksztattnika lub do 400 % pradu znamionowego silnika (P0305), przy czym znaczaca jest
nizsza wartos¢. Ustawienie fabryczne: 150%.

Konfiguracja specyficznych funkcji przeksztattnika

Lotny start
Lotny start [ o |

Funkcja ta umozliwia zatgczanie przeksztaitnika przy wirujacym jeszcze silniku. Wtedy
zalgczenie przeksztattnika bez funkcji lotnego startu spowodowaloby przeciazenie pradowe.

Lotny start zablokowany

Lotny start zawsze aktywny, start w kierunku wartosci zadanej

Lotny start jest aktywny przy zatgczeniu zasilania, btedzie, WYL2, start w kier. wart. zad.
Lotny start jest aktywny przy btedzie, WYL2 start w kierunku wartosci zadanej

Lotny start zawsze aktywny, tylko w kierunku wartosci zadanej

Lotny start jest aktywny przy zatgczeniu zasilania, btedzie, WYL2, tylko w kier. wart. zad.
Lotny start jest aktywny przy, btedzie, WYt2, tylko w kierunku warto$ci zadanej
WSKAZOWKA:

Funkgja lotnego startu musi by¢ uzywana w przypadkach, w ktérych silnik podczas zatgczania
moze jeszcze wirowac lub by¢ napedzany przez obcigzenie. W przeciwnym wypadku dojdzie
do wytgczenia z powodu przecigzenia.

Prad silnika: lotny start 100 %
Definiuje prad silnika, ktory jest uzywany podczas lotnego startu.

o ok WN 2O

Szybkos$¢ przeszukiwania: lotny start 100 %

Ustawia wspotczynnik, z jakim jest zmieniana czestotliwo$¢ wyjsciowa podczas lotnego startu
w celu zsynchronizowania do wirujgcego silnika.

Automatyczny ponowny rozruch

Automatyczny ponowny rozruch 1
Stuzy do automatycznego ponownego zatgczenia po spadku lub zaniku napiecia zasilania.

0 Zablokowany

Kwitowanie btedu po zataczeniu zasilania

Ponowny rozruch po zaniku zasilania

Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania lub btedzie

Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania

Ponowny rozruch po zaniku zasilania i btedzie

Ponowny rozruch po spadku/zaniku napiecia zasilania lub btedzie
WSKAZOWKA:

Spadek napiegcia zasilania nie powoduje wytaczenia zasilania elektroniki przeksztattnika.
Zanik napiecia zasilania powoduje wytgczenie zasilania elektroniki przeksztattnika.

ook WN -
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6.2.15.3

P1215=...

}

Sterowanie hamulcem mechanicznym silnika

Sterowanie hamulcem silnika | 0 |
Aktywuje/deaktywuje sterowanie fA
hamulca mechanicznego silnika.
0 Sterowanie nieaktywne
1 Sterowanie aktywne fmin

WSKAZOWKA: (P1080)

Dla wysterowania przekaznika hamulca —— ——
poprzez wyjscie binarne trzeba ustawic: P1216  P1217
P0731 = 14 (patrz rozdziat 6.2.4). ro052

Bit124 4

0 >t

-t

-

Punkt 1 Punkt 2

Opodznienie zwolnienia hamulca w [s] \1—3
Definiuje okres czasu, podczas ktérego przeksztattnik pracuje z czestotliwoscig minimalng,
P1080, po czym nastepuje zwolnienie hamulca mechanicznego i rozpoczyna sie proces
przyspieszania.

Czas trzymania hamulca po rampie hamowania w [s] \1—3

Definiuje czas, podczas ktérego przeksztattnik pracuje z czestotliwoscig minimalng (P1080),
od momentu wysterowania hamulca mechanicznego.

Hamowanie pradem statym

Prad hamowania DC 100 %
Definiuje wysokosc¢ pradu statego w [%] odniesiong do prgdu znamionowego silnika (P0305).

Czas trwania hamowania DC | 0s |
Definiuje czas trwania hamowania pradem statym w [s] po rozkazie WYL1 lub WYL3.

Hamowanie mieszane

. . 0,
Hamowanie mieszane 0%

Parametr P1236 definiuje prad staly, ktéry jest naktadany na prad przemienny silnika po
przekroczeniu progu napiecia posredniego. Warto$¢ jest podawana w [%] w odniesieniu do
pradu znamionowego silnika (P0305) - patrz rowniez 6.2.15.6).

Jesli P1254 =0 :

Prég zataczenia hamowania mieszanego Upc mies, =113 A2 - Uns =1.13-4/2-P0210
w innym wypadku:
Prdg zataczenia hamowania mieszanego U =0.98-r1242

DC_miesz

Regulator napiecia obwodu posredniego Udc

Konfiguracja regulatora Udc [
Aktywuje / dezaktywuje regulator napigcia obwodu posredniego (regulator Udc).

0 Regulator Udc zablokowany

1 Regulator Udc-max zwolniony

Automatyczna detekcja progéw zataczania regulatora Udc \;
Aktywuje / dezaktywuje automatyczne okreslanie progéw zatgczania dla regulatora napigcia
posredniego.

0 Zablokowane

1 Zwolnione
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P2200 =...

A 4
P2253 =...

P2254 =...

Przykiad:

Kompaktowa Instrukcja Obstugi

Regulator PID

Bl: Zwolnienie regulatora PID
Wybdr zrédia sygnatu dla zwolnienia/zablokowania regulatora PID. Sygnat wysoki ,1”
powoduje zwolnienie regulatora PID.

Cl: Wartos¢ zadana dla regulatora PID
Wybér Zrédta sygnatu dla wartosci zadanej PID.

i1k

Cl: Dodatkowa wartos¢ zadana dla regulatora PID

Wybdr zrédta sygnatu dla dodatkowej wartosci zadanej PID (sygnat kompensacji).Sygnat ten
jest mnozony przez wzmocnienie P2255 i dodawany do warto$ci zadanej PID.

Czas przyspieszania dla wartosci zadanej PID 1,00s

Ustawia czas przyspieszania dla wartosci zadanej regulatora PID.

Czas hamowania dla wartosci zadanej PID 1,00s

Ustawia czas hamowania dla wartosci zadanej regulatora PID.

iE

Cl: Wartos$¢ aktualna dla regulatora PID 755.0

Woybiera zrédto sygnatu wartosci aktualnej dla regulatora PID (np. 755.0 — wej. analogowe).

=)

Maksymalna warto$é aktualna PID 100,00 %
Ustawia gorng granice dla sygnatu wartosci aktualnej PID w [%].

Minimalna wartos¢ aktualna PID 0,00 %

Ustawia dolng granice dla sygnatu wartosci aktualnej PID w [%].

il

Wzmochienie proporcjonalne regulatora PID 3,000
Pozwala uzytkownikowi na ustawienie wzmocnienia proporcjonalnego dla regulatora PID.

Czas catkowania regulatora PID 0,000's

Ustawia statg czasowa catkowania dla regulatora PID.

Wartosé maksymalna wyjscia PID 00,00

Ustawia gorng granice dla wyjscia regulatora PID w [%)].

P

Wartos¢ minimalna wyjscia PID 0,00 %

Ustawia dolng granice dla wyjscia regulatora PID w [%].

PID
Wejécie a8 &
analogowe RESRE Regulacja
silnika
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o B S
PT1 SCL
ztgczu COM
alCE; ﬁ P2f265 P2268 P2271
na
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Parametr Nazwa parametru Przykladowe ustawienie
P2200 Bl: Zwolnienie regulatora PID P2200=1.0 Regulator PID aktywny
P2253 Cl: Wart. zadana dla reg. PID P2253 = 2224 Akt. stata czest. zadana PID
P2264 Cl: Wart. aktualna dla reg. PID P2264 = 755 Wejscie analogowe (ADC)
P2267 Maksymalna wart. aktualna PID P2267 = ... Dopasowa¢ do aplikacji
P2268 Minimalna wart. aktualna PID P2268 = ... Dopasowa¢ do aplikacji
P2280 Wzmocnienie prop. reg. PID P2280 = ... Ustali¢ przez optymalizacje
P2285 Czas catkowania reg. PID P2285 = ... Ustali¢ przez optymalizacje
P2291 Wartos¢ maksymalna wyjscia PID | P2291 = ... Dopasowac¢ do aplikacji
P2292 Wartos¢ minimalna wyjscia PID P2292 = ... Dopasowac¢ do aplikaciji
MICROMASTER 420 www.siemens.pl/napedy 25



6 Uruchamianie Wydanie 04/04

6.3

6.4

busy

KONIEC

i

Uruchamianie seryjne

Istniejacy zestaw parametréw moze by¢ przenoszony do przeksztattnika
MICROMASTER 420 na dwa sposoby:

o Przy pomocy zaawansowanego panela obstugi AOP — patrz instrukcja obstugi
panela AOP

o Przy pomocy programu STARTER lub DriveMonitor (patrz rozdz. 4.1
"Komunikacja z komputerem PC MICROMASTER 420 < STARTER")

Typowe przyktady zastosowania dla uruchamiania seryjnego:

1. Uruchamianie wielu napedoéw o jednakowej konfiguracji i jednakowych funkcjach.
Wykonuje sie wtedy szybkie lub aplikacyjne uruchomienie dla pierwszego napedu,
a nastepnie jego parametry sg przenoszone do innych napedow.

2. Wymiana przeksztattnikow MICROMASTER 420.

Kasowanie parametréw do ustawien fabrycznych

Filtr parametréw uruchamiania 0
30 Tryb ustawien fabrycznych
Kasowanie do ustawien fabrycznych 0

1 Kasowanie parametréw do ustawien fabrycznych

Przeksztaltnik kasuje wartosci parametréw (czas trwania ok. 10 s), nastepnie opuszcza menu
kasowania i przestawia nastepujace parametry:

P0970=0: Brak kasowania parametrow
P0010=0: Gotowos¢
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7 Sygnalizacja i komunikaty

7

Sygnalizacja i komunikaty

71 Diody LED do sygnalizacji stanu przeksztaitnika
LED do wskazywania
stanu przeksztaitnika
@ Wylaczona
-]:J:— Zataczona
@ miganie ok. 0,3 s
L ]
btyskanie ok. 1 s
: Brak napiecia sieci Bfad — zbyt wysoka temperatura przeksztattnika
ol ‘s Alarm ograniczenia pradu
% | Gotowosc do pracy Obie diody LED btyskajg jednoczesnie
e | Biad przeksztattnika inny niz Pozostate alarmy
% | wymienione ponizej Obie diody LED btyskajg przemiennie
ol Przeksztattnik pracuje Wylangnig podnapigciowe/ alarm
. @ | podnapieciowy
Bfad — przecigzenie pragdowe Przeksztattnik nie jest gotowy
_ : - ® |Btad pamieci ROM
e | Bfad —zbyt wysokie napiecie ® | Obie diody LED migajg jednoczesnie
_ C ® | Bfad pamieci RAM
* Blad — przegrzanie silnika @ | Obie diody LED migajg przemiennie
7.2 Komunikaty btedoéw i alarméw
Biad Znaczenie Alarm | Znaczenie
FO0001 Przecigzenie prgdowe A0501 | Warto$¢ graniczna pradu
FO0002 | Zbyt wysokie napiecie A0502 | Gérna wartos¢ graniczna napiecia
FO003 | Zbyt niskie napiecie A0503 | Dolna warto$¢ graniczna napiecia
FO0004 | Przegrzanie przeksztattnika A0504 | Przegrzanie przeksztattnika
FO005 | Catka cieplna I2t przeksztaitnika A0505 | Catka cieplna 12t przeksztaitnika
FO011 Przegrzanie silnika 12t A0511 | Przegrzanie silnika 12t
F0041 Btad przy pomiarze rezystancji stojana A0541 | Aktywna identyfikacja danych silnika
FO0051 | Btad pamieci EPROM parametru A0600 | Utrata danych RTOS
F0052 | Btad stosu mocy A0700 - | Alarm modutu komunikacji CB
A0709
FO060 | Przekroczenie czasu ASIC A0710 |Btad komunikacji CB (np. PROFIBUS)
FO070 | Btad wart. zad. modutu komunikacji CB A0711 | Btad konfiguracji CB (np. PROFIBUS)
FO071 | Btad wart. zad. USS na zlgczu BOP A0910 | Wytgczony regulator Udc-max
FO072 | Btad wart. zad. USS na ztaczu COM A0911 | Aktywny regulator Udc-max
FO080 | Utrata sygnatu na wej. analog. A0920 | Niewtasciwe ustawione parametry
wejscia analogowego (ADC)
FO085 | Btad zewnetrzny A0921 Niewtasciwe ustawione parametry
wyjscia analogowego (DAC)
F0101 Przepemienie stosu A0922 | Brak obcigzenia przeksztattnika
F0221 | Wart. aktualna PID ponizej minimum A0923 | Zazadano zaréwno JOG w lewo,
F0222 | Wart. aktualna PID powyzej maksimum jak rowniez JOG w prawo
F0450 | Btad podczas testu BIST
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W celu uzyskania dalszych informagji
lub pomocy technicznej prosimy kierowac sie do:

Doradztwo techniczne:

tel.: (022) 870 91 12 lub (032) 208 41 73
fax: (022) 870 91 49 lub (032) 208 41 79

e-mail: micromaster@siemens.pl

Adres internetowy:

Katalogi, dokumentacje techniczne oraz programy
narzedziowe mozna znalez¢ na stronie internetowe;j:

http://www.siemens.pl/napedy

Driving to
the future

Nasz partner:




