Transformacja falkowa w wersji predykcyjnej
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Wyznaczanie wag p, filtru P (przyklad N,=4). Na podstawie schematu blokowego (rys 1: a,b,c) mamy:

g=[-p, 0 —=p, 1 —p, 0 —p,J

filtr g powinien ttumi¢ sygnaty bedace wielomianami rzgdu 0 do 3:

Vg=0 |, gdzie V:[Vm,n]Nszprl’ v, ,=n", m=0,1..,N,~1, n=—(N,~1),...(N,~1)

Powyzszy warunek (' Vg=0 ) oznacza, ze iloczyn skalarny sygnatu (kolejne wiersze macierzy V) bedqcego
wielomianem z odpowiedziq impulsowaq filtra (g) jest zerem.

Dla N ,=4 warunek ten wyglada tak:
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Warunek na filtr U (przyktad dla N,=4, N=2), filtr u=[u, 0 u,]
Filtry g i u polaczone sa szeregowo. Ich odpowiedz wypadkowa (filtr f) jest ich splotem:

f=luy 0w *[=p, 0 =p, 1 —py 0 —p,]
f=l—piu;, 0, —pu,—piuy, u,, —psu;—pstly, Uy, —pPaudy—Psity, 0 ,—p4u2]T
Filtr fjako splot filtrow giuma (2N ,—1)+(2N,—1)—1 wspolczynnikdw.
Dolnoprzepustowy filtr 4(n) okreslony jest rOwnaniem #A=f+e (rys lc), gdzie
e=[0, 0, 0, 0, 1, 0, 0, 0 ,0]" .
Zamiast projektowac¢ dolnoprzepustowy (LP) filtr 4(n) zaprojektujemy komplementarny do niego filtr HP
h(n)=(=1)"h(n), n==(Np+Ny—=2),..,(Np+N,—2)
Tak jak poprzednio skorzystamy z warunku:

Vh=0 , V[(=1)(f+e)]=0

V=[v v, =n", m=01,..,N —1, n=—(Np+N, —2),...(N,+N —2)
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Analiza sygnalow o skonczonym no$niku - problem brzegowy
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Rozwigzanie — lustrzane rozszerzenie sygnalu na brzegach - Implementacja in place

Przyktadowe filtry
P U
N,=2, N. =4 0.5000, 0.5000 -0.0469, 0.2969, 0.2969, -0.0469
N,=4, N, =2 -0.0625, 0.5625, 0.5625, -0.0625 0.2500, 0.2500
N, =4, N.=4 -0.0625, 0.5625, 0.5625, -0.0625 -0.0313, 0.2813, 0.2813, -0.0313
N, =6, N, =4 0.0117, -0.0977, 0.5859, 0.5859, -0.0312, 0.2812, 0.2813,-0.0313
-0.0977, 0.0117
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